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Uber dieses Handbuch

Uberblick

Das Handbuch beschreibt die bei VIPA erhaltlichen System 100V Mikro-
SPS CPUs. Hier finden Sie neben einer Produktlibersicht eine detaillierte
Beschreibung der einzelnen Systeme. Sie erhalten Informationen fur den
Anschluss und die Handhabe der Mikro-SPS CPUs.

Teil 1: Grundlagen

Im Rahmen dieser Einleitung erfolgt die Vorstellung des System 100V von
VIPA als zentrales bzw. dezentrales Automatisierungssystem.

Neben einer Systemubersicht finden Sie hier allgemeine Informationen
zum System 100V wie Einbaumalte, Montage und Umgebungs-
bedingungen. Mit den Aufbaurichtlinien fur eine EMV-gerechte Montage
endet das Kapitel.

Teil 2: Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x
Die Mikro-SPS CPU 11x erhalten Sie in verschiedenen Ausfihrungen auf
die in diesem Kapitel weiter eingegangen werden soll.

Hier finden Sie Informationen Uber Aufbau, Anschlussbilder, Arbeitsweise
und technische Daten.

Teil 3: Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Zu Beginn des Kapitels erhalten Sie Informationen zum Aufbau und zur
Inbetriebnahme des System 100V. Mit der Adressierung und Angaben zu
den Adressbereichen, die vom System 100V defaultmaRig belegt werden,
fahrt das Kapitel fort, gefolgt von der Vorgehensweise bei der Projektierung
und Parametrierung der CPU.

Ein weiterer Bestandteil dieses Kapitels ist die Beschreibung der
Betriebszustande, das Urléschen, der Firmwareupdate, der Einsatz der
MMC und MPI-Schnittstelle.

Mit Angaben zu VIPA-spezifischen Diagnoseeintrdagen und den
Testfunktionen "Variable steuern und beobachten" endet dieses Kapitel.

Teil 4: Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP

Inhalt dieses Kapitels ist der Einsatz der Mikro-SPS CPU 11xDP unter
PROFIBUS. Sie erhalten hier alle Informationen, die zum Einsatz eines
intelligenten PROFIBUS-DP-Slaves erforderlich sind.

Mit einem ausfuhrlichen Beispiel fur die Mikro-SPS CPU 11xDP endet das
Kapitel.

Teil 5: Einsatz Mikro-SPS CPU 11xSER

Inhalt dieses Kapitels ist der Einsatz der Mikro-SPS CPU 11xSER mit
RS232/RS485-Schnittstelle.

Sie erhalten hier alle Informationen, die zum Einsatz der seriellen
Schnittstellen, der CPU 11xSER erforderlich sind.

HB100D - CPU - Rev. 15/03 1
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Handbuch VIPA System 100V

Zielsetzung und
Inhalt

Zielgruppe

Aufbau des
Handbuchs

Orientierung im
Dokument

Verfluigbarkeit

Piktogramme
Signalworter

Dieses Handbuch beschreibt die Mikro-SPS CPU 11x des System 100V.
Beschrieben wird Aufbau, Projektierung und Anwendung.

Dieses Handbuch ist giltig fur:

Produkt Best.-Nr. ab Stand:
HW CPU-FW
CPU 11x VIPA 11x 01 V412

Das Handbuch ist geschrieben fur Anwender mit Grundkenntnissen in der
Automatisierungstechnik.

Das Handbuch ist in Kapitel gegliedert. Jedes Kapitel beschreibt eine
abgeschlossene Thematik.

Als Orientierungshilfe stehen im Handbuch zur Verfugung:
» Gesamt-Inhaltsverzeichnis am Anfang des Handbuchs
« Ubersicht der beschriebenen Themen am Anfang jedes Kapitels

Das Handbuch ist verfugbar in:
e gedruckter Form auf Papier
* in elektronischer Form als PDF-Datei (Adobe Acrobat Reader)

Besonders wichtige Textteile sind mit folgenden Piktogrammen und
Signalworten ausgezeichnet:

Gefahr!
Unmittelbar drohende oder moégliche Gefahr.
Personenschaden sind maoglich.

Achtung!
Bei Nichtbefolgen sind Sachschaden mdglich.

Hinweis!
Zusatzliche Informationen und nutzliche Tipps

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Sicherheitshinweise

Bestimmungs- Das System 100V ist konstruiert und gefertigt fir

gemale .

Kommunikation und Prozesskontrolle

Verwendung » Allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben
* den industriellen Einsatz
e den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten
Umgebungsbedingungen
» den Einbau in einen Schaltschrank
Gefahr!
Das Gerat ist nicht zugelassen fir den Einsatz
* in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone)
Dokumentation Handbuch zuganglich machen fir alle Mitarbeiter in
» Projektierung
* Installation
* Inbetriebnahme
* Betrieb
Vor Inbetriebnahme und Betrieb der in diesem Handbuch
beschriebenen Komponenten unbedingt beachten:
« Hardware-Anderungen am Automatisierungssystem nur im spannungs-
losen Zustand vornehmen!
« Anschluss und Hardware-Anderung nur durch ausgebildetes Elektro-
Fachpersonal
* Nationale Vorschriften und Richtlinien im jeweiligen Verwenderland
beachten und einhalten (Installation, SchutzmalRnahmen, EMV ...)
Entsorgung Zur Entsorgung des Gerats nationale Vorschriften beachten!

HB100D - CPU - Rev. 15/03 3
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Teil 1

Ubersicht

Inhalt

Grundlagen

Im Rahmen dieser Einleitung erfolgt die Vorstellung des System 100V von
VIPA als zentrales bzw. dezentrales Automatisierungssystem.

Neben einer Systemubersicht finden Sie hier allgemeine Informationen
zum System 100V wie Einbaumalle, Montage und Umgebungs-
bedingungen. Mit den Aufbaurichtlinien fur eine EMV-gerechte Montage
endet das Kapitel.

Thema Seite
Teil 1 Grundlagen........ooceeeciiir e e 1-1
Sicherheitshinweise fur den Benutzer ............cccccceeeiiiiiiiiiii, 1-2
Ubersicht System 100V ..........cooviieeeieieeeieeteeeeeee et 1-3
Allgemeine Beschreibung System 100V..........ccoooiiiiiiiiiiccciiie e, 1-4
EiNDAUMARE ... 1-5
Aufbaurichtlinien....... ... 1-7
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Sicherheitshinweise fur den Benutzer

Handhabung VIPA-Baugruppen sind mit hochintegrierten Bauelementen in MOS-
elektrostatisch Technik bestickt. Diese Bauelemente sind hoch empfindlich gegenuber
gefahrdeter Uberspannungen, die z.B. bei elektrostatischer Entladung entstehen.

Baugruppen Zur Kennzeichnung dieser gefahrdeten Baugruppen wird nachfolgendes

Symbol verwendet:

Das Symbol befindet sich auf Baugruppen, Baugruppentragern oder auf
Verpackungen und weist so auf elektrostatisch gefahrdete Baugruppen hin.

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kénnen durch Energien und Span-
nungen zerstort werden, die weit unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des
Menschen liegen. Hantiert eine Person, die nicht elektrisch entladen ist, mit
elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen, kénnen diese Spannungen auf-
treten und zur Beschadigung von Bauelementen filhren und so die
Funktionsweise der Baugruppen beeintrachtigen oder die Baugruppe un-
brauchbar machen. Auf diese Weise beschadigte Baugruppen werden in
den wenigsten Fallen sofort als fehlerhaft erkannt. Der Fehler kann sich
erst nach langerem Betrieb einstellen.

Durch statische Entladung beschadigte Bauelemente kénnen bei Tem-
peraturdnderungen, Erschitterungen oder Lastwechseln zeitweilige Fehler
zeigen.

Nur durch konsequente Anwendung von Schutzeinrichtungen und ver-
antwortungsbewusste Beachtung der Handhabungsregeln lassen sich
Funktionsstérungen und Ausfélle an elektrostatisch gefahrdeten Baugrup-
pen wirksam vermeiden.

Versenden von Verwenden Sie fur den Versand immer die Originalverpackung.
Baugruppen

Messen und Andern  Bei Messungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen sind folgende
von elektrostatisch Dinge zu beachten:

gBefahrdeten » Potenzialfreie Messgerate sind kurzzeitig zu entladen.
augruppen
* Verwendete Messgerate sind zu erden.

Bei Anderungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist darauf zu
achten, dass ein geerdeter L6étkolben verwendet wird.

Achtung!

Bei Arbeiten mit und an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist auf
ausreichende Erdung des Menschen und der Arbeitsmittel zu achten.

1-2 HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 1 Grundlagen

Ubersicht System 100V

Allgemeines

Zentrales
System

Zentrales System

mit DP-Slave

Dezentrales
System

Das System 100V von VIPA ist ein kompaktes zentral wie dezentral
einsetzbares Automatisierungssystem von VIPA. Das System ist ausgelegt
fur Anwendungen im unteren und mittleren Leistungsbereich.

Bei einem System 100V Modul sind CPU bzw. Buskoppler oder CPU und
Buskoppler zusammen mit Ein-/Ausgabefunktionen in einem Gehause
integriert.
System 100V Module werden direkt auf eine 35 mm Normprofilschiene
montiert.

Sie kénnen bei der Mikro-SPS die Anzahl der E/As mit Erweiterungs-
modulen vergrofRern bzw. Uber Busverbinder System 200V Module
ankoppeln. Die nachfolgende Abbildung soll Ihnen den Leistungsumfang
des System 100V vermitteln:

System 100V

‘ dezentral ‘ ‘ zentral ‘
\ \
\ \ \ \
CANopen-Slave PROFIBUS-DP-Slave _ Mikro-SPS Mikro-SPS
mit Ein-/Ausgabe- mit Ein-/Ausgabe- m;LEL':K/) ﬁ::gfnb:' mit Ein-/Ausgabe-
Funktionen Funktionen PROFIBUS-DP-Slave Funktionen

erweiterbar mit

System 100V Erweiterungsmodule
System 200V Module

Das zentrale System besteht aus einer CPU und integrierten E/A-
Funktionen. Die CPU ist befehlskompatibel zur S7-300 von Siemens und
kann mit den S7-Programmiertools von Siemens und VIPA via MPI pro-
grammiert und projektiert werden.

Uber Busverbinder kénnen Sie Module aus der System 200V Familie
ankoppeln bzw. die Anzahl der E/As durch Anschluss von System 100V
Erweiterungsmodulen vergrof3ern.

Die CPUs sind in verschiedenen Varianten verfigbar.

Dieses System besitzt neben CPU und integrierten E/A-Funktionen
zuséatzlich einen PROFIBUS-DP-Slave, der sich in den CPU-Adressbereich
einblendet.

Beim dezentralen System ist an Stelle der CPU ein PROFIBUS-DP-Slave
bzw. ein CANopen-Slave mit E/A-Funktionen integriert. Das System ist
nicht erweiterungsfahig.

HB100D - CPU - Rev. 15/03 1-3
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Allgemeine Beschreibung System 100V

Aufbau/MaRe ¢ Normprofil-Hutschiene 35mm
* MalRe Grundgehause:
4fach breit: (BxHXT) in mm: 101,6x76x48 in Zoll: 4x3x1,9
6fach breit: (BXHXT) in mm: 152,4x76x48 in Zoll: 6x3x1,9

Montage Die Montage eines System 100V Moduls erfolgt durch Aufschnappen auf
eine Normprofil-Hutschiene.

7 7 7

ORISR )

A

= [
S
-

q

% ZN e
——

Demontage v

Jedem Erweiterungsmodul liegt ein 1fach Busverbinder bei. Bei Einsatz
von Erweiterungsmodulen ist vor der Montage auf der rechten Seite von
hinten der 1fach Busverbinder anzustecken.

VIPS CPU 115  DI8xDC24v DI 8xDC24V DO8DC24V DO 8xDC24V
1 1620NDC24V
{20pDC2AY, 0

R RUN o rogopooom. o5
IK sTOP
0

=~ MRST
PW

Betriebssicherheit « Anschluss liber Federzugklemmen, Aderquerschnitt 0,08...2,5mm?
» Vollisolierung der Verdrahtung bei Modulwechsel

» EMV-Festigkeit ESD/Burst gemaf IEC 61000-4-2 / IEC 61000-4-4
(bis Stufe 3)

» Schockfestigkeit gemal IEC 60068-2-6 / IEC 60068-2-27 (1G/12G)

Umgebungs- » Betriebstemperatur: 0 ... +60°C
bedingungen « Lagertemperatur: -25 ... +70°C
» Relative Feuchte: 5 ... 95% ohne Betauung
» Lufterloser Betrieb

1-4 HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Einbaumale

MontagemaRe /
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e—— 48 mm ——»|

—— ca.70mm ——
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CPU 11x mit ¢ 51mm —¥
EasyConn von e 45mm —— ]
VIPA

11 mm

A\

\\\\\\\\\\\\\\\F

76 mm

e——  65mm —

85 mm
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Handbuch VIPA System 100V Teil 1 Grundlagen

Aufbaurichtlinien

Allgemeines

Was bedeutet
EMV?

Mogliche
Storeinwirkungen

Die Aufbaurichtlinien enthalten Informationen tber den stdrsicheren Aufbau
des System 100V. Es werden die Wege beschrieben, wie Stérungen in Ihre
Steuerung gelangen kénnen, wie die elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV), sicher gestellt werden kann und wie bei der Schirmung vorzugehen
ist.

Unter Elektromagnetischer Vertraglichkeit (EMV) versteht man die
Fahigkeit eines elektrischen Gerates, in einer vorgegebenen elektro-
magnetischen Umgebung fehlerfrei zu funktionieren ohne vom Umfeld
beeinflusst zu werden bzw. das Umfeld in unzulassiger Weise zu beein-
flussen.

Alle System 100V Komponenten sind fur den Einsatz in Industrie-
umgebungen entwickelt und erfullen hohe Anforderungen an die EMV.
Trotzdem sollten Sie vor der Installation der Komponenten eine EMV-
Planung durchfihren und mégliche Stoérquellen in die Betrachtung ein-
beziehen.

Elektromagnetische Stérungen kénnen sich auf unterschiedlichen Pfaden
in lhre Steuerung einkoppeln:

» Elektromagnetische Felder (HF-Einkopplung)

* Magnetische Felder mit energietechnischer Frequenz
» E/A-Signalleitungen

* Bus-System

e Stromversorgung

» Schutzleiter

Je nach Ausbreitungsmedium (leitungsgebunden oder -ungebunden) und
Entfernung zur Stérquelle gelangen Stérungen Uber unterschiedliche
Kopplungsmechanismen in Ihre Steuerung.

Man unterscheidet:

» galvanische Kopplung
» kapazitive Kopplung

* induktive Kopplung

» Strahlungskopplung

HB100D - CPU - Rev. 15/03 1-7



Teil 1 Grundlagen

Handbuch VIPA System 100V

Grundregeln zur Haufig genlgt zur Sicherstellung der EMV das Einhalten einiger
Sicherstellung der  elementarer Regeln. Beachten Sie beim Aufbau der Steuerung deshalb die
EMV folgenden Grundregeln.

Achten sie bei der Montage l|hrer Komponenten auf eine gut
ausgefuhrte flachenhafte Massung der inaktiven Metallteile.

- Stellen sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem
Erde/Schutzleitersystem her.

- Verbinden Sie alle inaktiven Metallteile gro¥flachig und impedanzarm.

- Verwenden Sie nach Méglichkeit keine Aluminiumteile. Aluminium
oxidiert leicht und ist flr die Massung deshalb weniger gut geeignet.
Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgemalie

Leitungsfihrung.

- Teilen Sie die Verkabelung in Leitungsgruppen ein. (Starkstrom,
Stromversorgungs-, Signal- und Datenleitungen).

- Verlegen Sie Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen
immer in getrennten Kanalen oder Bundeln.

- Fdhren sie Signal- und Datenleitungen mdglichst eng an Masse-
flachen (z.B. Tragholme, Metallschienen, Schrankbleche).

Achten sie auf die einwandfreie Befestigung der Leitungsschirme.
- Datenleitungen sind geschirmt zu verlegen (Details siehe unten).

- Analogleitungen sind geschirmt zu verlegen. Bei der Ubertragung von
Signalen mit kleinen Amplituden kann das einseitige Auflegen des
Schirms vorteilhaft sein.

- Legen Sie die Leitungsschirme direkt nach dem Schrankeintritt
grof¥flachig auf eine Schirm-/Schutzleiterschiene auf, und befestigen
Sie die Schirme mit Kabelschellen.

- Achten Sie darauf, dass die Schirm-/Schutzleiterschiene impedanz-
arm mit dem Schrank verbunden ist.

- Verwenden Sie fir geschirmte Datenleitungen metallische oder
metallisierte Steckergehause.

Setzen Sie in besonderen Anwendungsfallen spezielle EMV-

MalRnahmen ein.

- Erwagen Sie bei Induktivitdten den Einsatz von Léschgliedern.

- Vermeiden Sie bei der Beleuchtung von Schranken Leuchtstoff-
lampen.

Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotential und erden Sie nach
Méglichkeit alle elektrischen Betriebsmittel.

- Achten Sie auf den gezielten Einsatz der ErdungsmalRnahmen. Das
Erden der Steuerung dient als Schutz- und Funktionsmaf3nahme.

- Verbinden Sie Anlagenteile und Schranke mit dem System 100V
sternférmig mit dem Erde/Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die
Bildung von Erdschleifen.

- Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen und
Schranken ausreichend dimensionierte Potenzialausgleichsleitungen.

1-8
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Schirmung von Elektrische, magnetische oder elektromagnetische Storfelder werden durch
Leitungen eine Schirmung geschwacht; man spricht hier von einer Dampfung.

Uber die mit dem Gehause leitend verbundene Schirmschiene werden
Storstrome auf Kabelschirme zur Erde hin abgeleitet. Hierbei ist darauf zu
achten, dass die Verbindung zum Schutzleiter impedanzarm ist, da sonst
die Storstrome selbst zur Storquelle werden.

Bei der Schirmung von Leitungen ist folgendes zu beachten:

Verwenden Sie moéglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht.
Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.

In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beidseitig
auflegen. Nur durch den beidseitigen Anschluss der Schirme erreichen
Sie eine gute Stérunterdriickung im héheren Frequenzbereich.

Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch einseitig aufgelegt werden.
Dann erreichen Sie jedoch nur eine Dampfung der niedrigen Fre-
quenzen. Eine einseitige Schirmanbindung kann gunstiger sein, wenn:

- die Verlegung einer Potenzialausgleichsleitung nicht durchgefiihrt
werden kann

- Analogsignale (einige mV bzw. pA) Gbertragen werden
- Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.

Benutzen Sie bei Datenleitungen fir serielle Kopplungen immer
metallische oder metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm der
Datenleitung am Steckergehause.

Bei stationarem Betrieb ist es empfehlenswert, das geschirmte Kabel
unterbrechungsfrei abzuisolieren und auf die Schirm-/Schutzleiter-
schiene aufzulegen.

Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus
Metall. Die Schellen missen den Schirm grof¥flachig umschlieen und
guten Kontakt ausiben.

Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schrank auf
eine Schirmschiene auf. Flihren Sie den Schirm bis zum Modul weiter,
legen Sie ihn dort jedoch nicht erneut auf!

Bitte bei der Montage beachten!

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann Uber den
beidseitig angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom flieRen.

Abhilfe: Potenzialausgleichsleitung

HB100D - CPU - Rev. 15/03 1-9



Teil 1 Grundlagen Handbuch VIPA System 100V

1-10 HB100D - CPU - Rev. 15/03



Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Ubersicht Die Mikro-SPS CPU 11x erhalten Sie in verschiedenen Ausfiihrungen auf
die in diesem Kapitel weiter eingegangen werden soll.

Hier finden Sie Informationen Uber Aufbau, Anschlussbilder, Arbeitsweise
und technische Daten.
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x Handbuch VIPA System 100V

Systemubersicht

Allgemein

Mit einer Mikro-SPS CPU 11x haben Sie immer ein abgeschlossenes
System mit CPU und Ein-/Ausgabe-Modulen.

Die CPUs haben eine MP?-Schnittstelle und unterstiitzen das Standard-
MPI-Protokoll sowie serielle Punkt-zu-Punkt-Kommunikation.

Damit ist in Verbindung mit dem "Green Cable" von VIPA eine direkte und
kostenglnstige Programmierung moglich.

Die Mikro-SPS wird direkt auf eine 35mm Normprofilschiene montiert.

Die CPU 11x hat ein Netzteil integriert, das Uber dig Front mit DC 24V zu
versorgen ist. Das Netzteil ist gegen Verpolung und Uberstrom geschitzt.

Abhangig vom Typ der CPU 11x besitzt sie Zahler-, Alarm- und Impuls-
ausgabe-Funktionen, Mdglichkeiten zur Systemerweiterung und 2 Potis zur
Vorgabe von Analogwerten.

L L L L L

FRLLLELLLL

&

Sicherheitshinweise zum Einsatz von DIO-Kanalen

Achtung!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende
Spannung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.
Weiter ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und
Ausgabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes
Eingabesignal versorgt werden kann.

Auch bei ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem Ein-
gangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv.

Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls fihren.

2-2
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Mikro-SPS

Die Mikro-SPS des Systems 100V eignet sich besonders zum Einsatz in
Steuerungen mit einer geringen Anzahl von Ein-/Ausgangen, bei denen in
der Vergangenheit auf den Einsatz einer SPS verzichtet wurde.

Folgende System 100V Mikro-SPS CPUs stehen zur Verfugung:

i 5
= 3|8 5
5 |2 |85 gle| £
g 2. /538l s | 818 [25|&8 & | &
= < | 2N Q = o2 SEln|ln Q
L <L 0 © + © cC .|:@® S e
9 — e - | =0 © © M X | DD |0 © ©
= 5 30 |ag| © o o8| 2 9|2 £
5122|3523 &) 2ls5¢E/8|32| 3 | 3
2 | =% | =3 |E5| § S 25|22 S| 2 &
2SS 8S(8S 2 B |5239|S| 8| s
o c O cO | cO]| £ S | O g £ mw|lx Q =
S | <O | <A <Al i < |IN|E|x|a| < ()
[Mikro-SPS Digitale E/A
112-4BH02 4-fach| 8(12) | 8(4) - | 3Byte |3Byte| 4/- | - | - | - | 8/16kB | 50mA
114-6BJ02 6-fach| 16(20) | 8(4) - |3Byte|3Byte| 4/4 | 2| - | - |16/24kB| 80mA
114-6BJ03 6-fach| 16(20) | 8(4) 3Byte [3Byte | 4/4 | 2 | - | - |24/32kB| 80mA
114-6BJ04 6-fach| 16(20) | 8(4) - | 3Byte |3Byte| 4/4 | 2| - | - [32/40kB| 80mA
114-6BJ52 6-fach| 16 8 |3Byte|3Byte| 4/4 | - | - | - [16/24kB|150mA
114-6BJ53 6-fach| 16 8 |3Byte|3Byte| 4/4 | - | - | - [24/32kB|150mA
114-6BJ54 6-fach| 16 8 |3Byte |3Byte| 4/4 | - | - | - [32/40kB|150mA
115-6BL02 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte |3Byte| 4/4 | 2 | - | - |16/24kB| 90mA
115-6BL03 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte|3Byte| 4/4 | 2 | - | - |24/32kB| 90mA
115-6BL04 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte [3Byte| 4/4 | 2 | - | - |32/40kB| 90mA
115-6BL12 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte|3Byte| 4/4 | 2 |232] - |16/24kB|100mA
115-6BL13 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte|3Byte| 4/4 | 2 |232] - |24/32kB|100mA
115-6BL 14 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte [3Byte| 4/4 | 2 |232| - |32/40kB|100mA
115-6BL22 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte |3Byte| 4/4 | 2 | - | ja |16/24kB|160mA
115-6BL23 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte [3Byte| 4/4 | 2 | - | ja |24/32kB|160mA
115-6BL24 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte |3Byte| 4/4 | 2 | - | ja |32/40kB|160mA
115-6BL32 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte [3Byte| 4/4 | 2 |485| - |16/24kB|110mA
115-6BL33 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte |3Byte| 4/4 | 2 |485| - |24/32kB|110mA
115-6BL34 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte [3Byte| 4/4 | 2 |485| - |32/40kB|110mA
115-6BL72 6-fach| 16(20) | 16(12) | - |3Byte|3Byte| 4/4 | 2 | - | - |16/24kB| 90mA
HB100D - CPU - Rev. 15/03 2-3
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CPU 112

CPU 114
CPU 115

CPU 115DP

CPU 1156SER

Erweiterungs-
module

» CPU mit Ein-/Ausgabekomponenten
» Potenzialtrennung je E/A-Gruppe bzw. -Peripherie
» Befehlskompatibel zu S7-300 von Siemens

« MP?|-Schnittstelle zur Dateniibertragung zwischen PC und CPU bzw.
zwischen verschiedenen MPI-Teilnehmern

*  MMC-Speichermodul extern
» Echtzeituhr

Wie CPU 112 zusatzlich mit
* Anschluss flr Erweiterungsmodule

» Max. 4 Eingange parametrierbar als High-speed Counter (max. 30kHz)
oder Alarmeingang

» Max. 2 Ausgange parametrierbar als Impulsausgang mit Standard-PWM
oder hochfrequenter-PWM bis max. 50kHz (nicht CPU 114-6BJ5x)

* Analog-Potentiometer (2)
Wie CPU 115 zusatzlich mit PROFIBUS-DP Slave

Wie CPU 115 zusatzlich CPU 115-6BL1x mit RS232-Schnittstelle
CPU 115-6BL3x mit RS485-Schnittstelle.

Zur Erweiterung |hrer Mikro-SPS kénnen Sie bis zu 4 Erweiterungsmodule
anschliel’en. Es besteht auch die Mdglichkeit zum Anschluss von bis zu 4
Modulen aus der System 200V Familie. Eine Kombination aus Erwei-
terungs- und System 200V Modulen, die in der Summe 4 ergibt, ist
ebenfalls mdglich.

Bei der Mikro-SPS CPU mit der Best.-Nr. VIPA 115-6BL72 kbnnen Sie
maximal 7 Module anbinden.

Bitte beachten Sie, dass der Ausgangsstrom der Buserweiterung maximal
0,9A betragen darf!

Nahere Informationen zu den Erweiterungsmodulen finden Sie im
Handbuch HB100_EM.

T
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Allgemeines

CPU-
Eigenschaften

Eine CPU ist ein intelligentes Modul. Hier werden Ihre Steuerungspro-
gramme ausgefiihrt. Je nachdem wie leistungsfahig Ihr System sein soll,
kénnen Sie zwischen drei CPUs wahlen.

Diese CPUs 11x sind flr kleine und mittlere Anwendungen mit integriertem
24V-Netzteil. Die CPUs enthalten einen Standardprozessor mit internem
Programmspeicher fir die Speicherung des Anwenderprogramms. Weiter
besitzt jede CPU 11x an der Front einen Steckplatz fiir ein Speichermodul.

Jede CPU hat einen MPI-Anschluss und ist befehlskompatibel zu S7-300
von Siemens.

Durch Anschluss von bis zu 4 Erweiterungsmodulen (max. 7 Module bei
VIPA 115-6BL72) kénnen Sie die Anzahl lhrer Ein-/Ausgange erhéhen. Da
fur die Systeme 100V und 200V identische Rickwandbusverbinder
eingesetzt werden, kdnnen Sie auch bis zu 4 (7) Module der System 200V
Familie anbinden.

Mit der CPU-Serie haben Sie Zugriff auf die Peripherie-Module des System
200V. Sie kénnen uber standardisierte Befehle und Programme Sensoren
abfragen und Aktoren steuern.

Uber die integrierte MPI-Schnittstelle kdnnen Sie Ihre CPU projektieren.

Die weitere Beschreibung in diesem Kapitel bezieht sich auf die CPU-
Familie CPU 11x.

» Befehlskompatibel zu S7-300 von Siemens

» Projektierung tUber den Siemens SIMATIC Manager
* Integriertes 24V-Netzteil

» Potenzialtrennung je E/A-Gruppe bzw. -Peripherie

» Arbeits-/Ladespeicher: 16/24 kByte (8/16 kByte nur CPU 112)
11x-xxxx3: Arbeits-/Ladespeicher 24/32 kByte
11x-xxxx4: Arbeits-/Ladespeicher 32/40 kByte

« Max. 4 Eingange parametrierbar als High-speed Counter” (max. 30kHz)
oder Alarmeingang

« Max. 2 Ausgange parametrierbar als Impulsausgang” ? mit Standard-
PWM oder hochfrequenter-PWM bis max. 50kHz

+ 2 Analog-Potentiometer” zur Vorgabe von Analogwerten
* PROFIBUS-DP-Slave bei CPU 11xDP integriert

* Internes Flash-ROM

» Batteriegepufferte Echtzeituhr

» Steckplatz fur Memory-Card MMC

« MP?-Schnittstelle

» Integrierter V-BUS-Controller zur Steuerung der System 100V und 200V
Peripherie-Module

o 256 Zeiten
o 256 Zahler
« 8192 Bits Merker

" nicht CPU 112 (112-4BH02)
2 hicht CPU 114 (114-6BJ5x)
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Handbuch VIPA System 100V

Aufbau CPU 11x

Frontansicht | I CPU 115
CPU 11x RN > RUN
s STOP
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[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[6]

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[6]
[7]

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

[6]
[7]

Betriebsartenschalter
RUN/STOP/RESET
Diagnose LEDs
MP?l-Schnittstelle
Steckplatz MMC-
Speicherkarte
Anschluss fiir DC 24V-
Spannungsversorgung
2 Analogpotentiometer
(nicht CPU 112)

Betriebsartenschalter
RUN/STOP/RESET
Diagnose LEDs
MP?|-Schnittstelle
Steckplatz MMC-
Speicherkarte
Anschluss fur DC 24V-
Spannungsversorgung
2 Analogpotentiometer
PROFIBUS-DP-Slave
Schnittstelle

Betriebsartenschalter
RUN/STOP/RESET
Diagnose LEDs
MP?|-Schnittstelle
Steckplatz MMC-
Speicherkarte
Anschluss fur DC 24V-
Spannungsversorgung

2 Analogpotentiometer
VIPA 115-6BL1x: RS232
VIPA 115-6BL3x: RS485
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Komponenten

CPU 11x

LEDs

Spannungs-
versorgung

Betriebsarten-
schalter
RUN/STOP/MRST

Die hier fir die CPU 11x beschriebenen Komponenten sind auch Bestand-
teil aller in diesem Handbuch vorgestellten CPUs mit Ausnahme der
CPU 112. Die CPU 112 besitzt weder Zahlereingange, noch Impulsaus-
gange. Auch kann die CPU 112 bezlglich Modulausbau nicht erweitert
werden. Alarmeingange besitzt jede CPU.

Die CPUs 11x besitzen verschiedene LEDs, die der Busdiagnose und der
Programm-Statusanzeige dienen. Die Verwendung und die jeweiligen
Farben dieser Diagnose-LEDs finden Sie in der nachfolgenden Tabelle.

Diese LEDs sind Bestandteil jeder in diesem Handbuch vorgestellten CPU.

Bez. |Farbe |Bedeutung

R grin CPU befindet sich in RUN-Betriebszustand.

S gelb CPU befindet sich in STOP-Betriebszustand.

D grun nur CPU 11xDP
D (DataExchange) zeigt an, dass eine Kommunikation
uber PROFIBUS stattfindet.

PW |grin Signalisiert die eingeschaltete CPU.

SF rot Leuchtet bei Systemfehler (Hardwaredefekt)

FC gelb Leuchtet, sobald Variablen geforced (fixiert) werden.

MC |gelb Ein Blinken zeigt Zugriffe auf die MMC an.

Die CPU besitzt ein eingebautes Netzteil. Der Anschluss erfolgt Gber drei
Anschlussklemmen an der Frontseite.

Das Netzteil ist mit DC 24V zu versorgen. Uber die Versorgungsspannung
werden neben der CPU-Elektronik auch die angeschlossenen
Erweiterungsmodule Uber den Rickwandbus versorgt.

Die CPU-Elektronik ist nicht galvanisch von der Versorgungsspannung
getrennt. Das Netzteil ist gegen Verpolung und Uberstrom geschitzt.

Hinweis!
Bitte achten Sie auf richtige Polaritat bei der Spannungsversorgung.

Mit dem Betriebsartenschalterkbnnen Sie zwischen den Betriebsarten
STOP und RUN wahlen. Die Betriebsart ANLAUF wird von der CPU
automatisch zwischen STOP und RUN ausgefuhrt.

Mit der Tasterstellung Memory Reset (MRST) fordern Sie das Url6schen
bzw. einen Firmwareupdate von einer gesteckten MMC an.

HB100D - CPU - Rev. 15/03 2-7



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x Handbuch VIPA System 100V

Steckplatz MMC-
Speicherkarte

Batteriepufferung
fiir Uhr und RAM

Internes
Flash-ROM

Als externes Speichermedium kénnen Sie hier ein MMC-Speichermodul
von VIPA einsetzen (Best.-Nr.: VIPA 953-0KX10). Ein Zugriff auf MMC
erfolgt immer nach URLOSCHEN.

Von VIPA erhalten Sie ein externes MMC-Lesegerat (Best.-Nr: VIPA 950-
0ADOO). Hiermit kdbnnen Sie Ihre MMCs am PC beschreiben bzw. lesen.

Die MMCs werden mit dem File-System FAT16 vorformatiert ausgeliefert.
Somit ist es moglich, Programme am PC zu erstellen, diese auf die MMC
zu kopieren und durch Stecken in die VIPA CPU zu Ubertragen.

Mittels der MMC koénnen Sie auf einfache Weise einen Firmwareupdate
Ihres System 100V durchfihren.

Naheres hierzu finden Sie im Kapitel "Einsatz CPU 11x"

Jede CPU 11x besitzt einen internen Akku, der zur Sicherung des RAMs
bei Stromausfall dient. Zusatzlich wird auch die interne Echtzeituhr tber
den Akku gepuffert.

Der Akku wird direkt Uber die eingebaute Spannungsversorgung Uber eine
Ladeelektronik geladen und gewahrleistet eine Pufferung fir mindestens 30
Tage.

Achtung!
Der Akku muss in Ordnung sein, damit die CPU in Betrieb gehen kann.
Bei einem Fehler des eingebauten Akkus, geht die CPU in STOP und

meldet einen Sammelfehler. In diesem Fall sollte die CPU Uberpruft
werden. Setzen Sie sich hierzu mit der VIPA in Verbindung!

Zusatzlich zum batteriegepufferten RAM besitzt die CPU 11x ein internes
Flash-ROM in der Grof3e des Ladespeichers.

Uber den Schreibbefehl Zielsystem > RAM nach ROM kopieren aus den
Zielsystem-Funktionen des Hardware-Konfigurator von Siemens werden
die Inhalte des Ladespeichers in das Flash-ROM Ubertragen und gleich-
zeitig auf eine eventuell gesteckte MMC geschrieben.

Die CPU greift nur dann auf die Inhalte des Flash-ROMs zurtick, wenn der
Akku flir das batteriegepufferte RAM leer ist.

Das Flash-ROM wird durch URLOSCH_I_EN nicht geldscht. Das Flash-ROM
kénnen Sie léschen, indem Sie URLOSCHEN durchfihren und mit der
Zielsystem-Funktion RAM nach ROM kopieren den nun leeren Lade-
speicher in das Flash-ROM Ubertragen.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass bei einem Schreibbefehl eine Fehlermeldung
ausgegeben wird, wenn keine MMC gesteckt ist.

Die Daten werden aber trotzdem im internen Flash-ROM gesichert.

2-8
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MP2-Schnittstelle

Die MP?-Schnittstelle dient zur Dateniibertragung zwischen CPUs und
PCs. Die MP?-Schnittstelle hat 2 Schnittstellen in einer Schnittstelle
vereint:
* MPI-Schnittstelle
In einer Buskommunikation kénnen Sie Programme und Daten zwischen
den CPUs transferieren, die Uber MPI verbunden sind.

* RS232-Schnittstelle
Serielle Datenubertragung mittels Green Cable von VIPA.

Wichtige Hinweise zum Einsatz von MPI-Kabeln

Bei Einsatz eines MPI-Kabels an den CPUs von VIPA ist darauf zu achten,
dass der Pin 1 nicht verbunden ist. Dies kann zu Transferproblemen fihren
und ggf. an der CPU einen Defekt herbeiflihren!

Insbesondere PROFIBUS-Kabel von Siemens wie beispielsweise das
Kabel mit der Best.-Nr. 6XV1 830-1CH30 darf an der MP?l-Buchse nicht
betrieben werden.

Fir Schaden, die aufgrund der Nichtbeachtung dieser Hinweise und bei
unsachgemalem Einsatz entstehen, Gbernimmt die VIPA keinerlei Haftung!

Zur seriellen Ubertragung von lhrem PC aus ist ein MPI-Umsetzer
erforderlich. Sie kébnnen aber auch von VIPA das "Green Cable" (Best.-Nr.
VIPA 950-0KB00) beziehen.

Das Green Cable ist ein grines Verbindungskabel, das ausschliellich zum
Einsatz an VIPA System-Komponenten konfektioniert ist. Es handelt sich
hierbei um ein Programmier- und Downloadkabel fiir VIPA CPUs mit MP?I-
Buchse sowie VIPA Feldbus-Master

Die MP?l-Buchse hat folgende Pinbelegung:

9polige Buchse

Pin Belegung

1 reserviert (darf nicht belegt sein)

M24V

RxD/TxD-P (Leitung B)

RTS

M5V

PS5V

P24V

RxD/TxD-N (Leitung A)

OO N O OB WDN

n.c.
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MPI-Verbindung
PC - CPU via

Green Cable
MPI-Adr.=2 (default)

Zum Einsatz des Green Cable in Verbindung mit der MP?-Buchse sind
folgende Einstellungen im Siemens SIMATIC Manager durchzufiihren:

» Starten Sie den Siemens SIMATIC Manager

« Offnen Sie mit Extras > PG/PC-Schnittstelle einstellen das Dialogfenster
fur den MPI-Adapter und wahlen Sie aus der Liste
"PC-Adapter (MPI)", ggf. missen Sie diesen erst hinzufiigen.

» Sobald Sie auf [Eigenschaften...] klicken, 6ffnet sich ein Dialogfenster mit
Registern.

* Im Register "MPI" sollten Sie die Standard-Vorgaben verwenden. Bitte
beachten Sie, dass sich [Standard] auch auf das Register
"Lokaler Anschluss" auswirkt.

e Geben Sie im Register "Lokaler Anschluss" den gewiinschten COM-Port

und zur Kommunikation iber MP?l die Ubertragungsrate 38400bps an
und schlieRen Sie mit [OK] beide Dialogfenster.

Zum Test verbinden Sie die COM-Schnittstelle lhres PCs mit der MP?I-
Buchse lhrer CPU Uber Green Cable.

Uber Zielsystem > Erreichbare Teilnehmer anzeigen finden Sie lhre CPU
mit der voreingestellten MPI-Adresse 2.

Wichtige Hinweise zum Einsatz des Green Cable

Bei Nichtbeachtung der nachfolgenden Hinweise kénnen Schaden an den
System-Komponenten entstehen.

Fir Schaden, die aufgrund der Nichtbeachtung dieser Hinweise und bei
unsachgemalem Einsatz entstehen, bernimmt die VIPA keinerlei Haftung!

Hinweis zum Einsatzbereich

Das Green Cable darf ausschlief3lich direkt an den hierflr vorgesehenen
Buchsen der VIPA-Komponenten betrieben werden (Zwischenstecker sind
nicht zulassig). Beispielsweise ist vor dem Stecken des Green Cable ein
gestecktes MPI-Kabel zu entfernen.

Zurzeit unterstiitzen folgende Komponenten das Green Cable:
VIPA CPUs mit MP?I-Buchse sowie die Feldbus-Master von VIPA.

Hinweis zur Verlangerung

Die Verlangerung des Green Cable mit einem weiteren Green Cable bzw.
die Kombination mit weiteren MPI-Kabeln ist nicht zuldssig und fuhrt zur
Beschadigung der angeschlossenen Komponenten!

Das Green Cable darf nur mit einem 1:1 Kabel (alle 9 Pin 1:1 verbunden)
verlangert werden.

2-10
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Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Zahler-/ Alarm-
eingange,
Impulsausgange

Die ersten 4 Eingange von X3 konnen als Zahler oder als Alarmeingang
parametriert werden. Die letzten beiden Ausgange des Ausgangsbereichs
X5 kénnen Sie als Impulsausgange schalten ).

Die Eigenschaften und das Verhalten der Ein- bzw. Ausgange bestimmen
Sie mit dem Hardware-Konfigurator in den CPU-Parametern.

Im Auslieferungszustand sind diese Funktionen deaktiviert.

Alarmeingang

In der Funktionalitat "Alarmeingang” wird nach einer wahlbaren Ver-
zégerungszeit und Flankenauswertung ein Alarm ausgeldst.

Zahlereingang

Mit der Einstellung "Zahler" kénnen Sie Uber die 4 Eingange max. 4
Zahler mit einer Frequenz von bis zu 30kHz ansteuern. Eine Alarm-
ausgabe bei Grenzwertiberschreitung ist parametrierbar.

Folgende Zahlermodi stehen Ihnen zur Verfligung:
Impulse

Belegt einen Eingang und zahlt bei jedem Impuls in die parametrierte
Richtung (max. 4 Zahler).

Impuls mit Richtung

Belegt 2 Eingange und zahlt bei jedem Impuls in die mit dem 2. Eingang
vorgegebene Richtung (max. 2 Zahler)

Impuls mit Hardware-Tor

Belegt 2 Eingange, wobei Eingang 1 den Zahler und Eingang 2 die
Freigabe ansteuert.

Drehgeber 1fach, 2fach, 4fach

Dient zum Anschluss von max. 2 Drehgebern. 1 Drehgeber belegt zwei
Eingange.

Impulsausgang *)

Die letzten beiden Ausgange von X5 koénnen als pulsweitenmodulierter
(PWM) Ausgang parametriert werden. Hierbei ist eine Frequenz bis max.

50kHz moglich. Durch Parametrierung von Zeitvorgaben ermittelt die CPU
eine Impulsfolge mit dem entsprechenden Impuls-/Pauseverhaltnis.

VIPA Sﬁﬁilclﬁ DI 8xDC24V DIBXDC24V DO 8xDC24V 0,5A DO 8xDC24V 0,50 [1] Zahler bZW.
R RUN 01 to12mpcasv0s J(;W x4 xS X8 ..
SSTOP O 9 10 @ 1O+ @ h AL+l @ h Alarme|ngange
MRST hold e ¥ |2 ol | |2Ho|de | rHol(e ] & '
Pw HhlCall |04 e] E Iz Bzl b [2] Impulsausgénge
s O 1=m|cz | |+ O2l{a] |«H- 7| khi2|la] kb
Fc == el e I} (s H3((e | [sHs|(@ | s3|(a] b
Mc“F’,'z a4l || s[4 ] |e[4|(e ] 6H4[(@] B
| 5|\ & 7115 R (720 | A (=72 R 4
Hel(e | |8 ge|(e s lp|leg || Bll6l\e [ B 2
Cre O7iCe || o7 |l [oOF|(e o7 @1 o
PPz O (e pod |(glf poOF|(e [ oOF|(@ | |d
298] Q O
L+ M _PE VIPA 115-6BLO27B

Hinweis!

Eine nahere Beschreibung und die Parametrierung dieser Funktionen
finden Sie im Kapitel "Einsatz Mikro-SPS CPU 11x".

*) nicht CPU 112 (112-4BH02) und CPU 114 (114-6BJ5x)
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x Handbuch VIPA System 100V

Default Adressbele-  Sofern keine Hardwarekonfiguration durchgefiihrt wurde, werden folgende
gung der CPU 11x Adressen in der CPU 11x belegt:

Adressbelegung
Eingabebereich
0...2 DI
3...127 frei fiir weitere Eingdange
128, 129 Poti P1
130, 131 Poti P2
132...135 reserviert
136...139 Zahler 0
140...143 Zahler 1
144..147 Zahler 2
148...151 Zahler 3
152...1021 frei fur weitere Eingange
1022 reserviert
Adressbelegung
Ausgabebereich
0..2 DO
3...1021 frei fir weitere Ausginge
1022 reserviert
Potentiometer An der Front befinden sich 2 Potentiometer zur direkten Vorgabe von

Analogwerten (nicht bei CPU 112).

Die Potentiometer belegen je 1 Eingangs-Wort. DefaultmaRig sind die
Potentiometer auf folgenden Adressen abgelegt: P1: 128, P2: 130.

Die Adresszuweisung fur die Potentiometer erfolgt in lhrem Hardware-
Konfigurator in den CPU-Parametern.

Sie kdnnen Werte einstellen zwischen Oh und 03FFh.

2-12 HB100D - CPU - Rev. 15/03
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CPU 11xDP Zusatzlich zu den unter CPU 11x erklarten Komponenten besitzt die
CPU 11xDP einen PROFIBUS-Anschluss.

PROFIBUS-DP- Uber eine 9polige RS485-Schnittstelle binden Sie Ihre Mikro-SPS
Schnittstelle CPU 11xDP in Ihren PROFIBUS ein.

Die Anschlussbelegung dieser Schnittstelle zeigt folgende Abbildung:

9polige Buchse

Pin Belegung
/ 1 n.c.
s Os 2 n.c. |
(a4 3 RxD/TxD-P (Leitung B)
Os O3 4 RTS
O7 5 M5V
Os Oz 6 P5V
O 7 n.c.
\ 8 RxD/TxD-N (Leitung A)
9 n.c.
LED Die CPU 11xDP besitzt zusatzlich eine LED "D" (DataExchange), die den

Datenaustausch tber die PROFIBUS-DP-Schnittstelle anzeigt.

HB100D - CPU - Rev. 15/03 2-13
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CPU 11xSER Zusatzlich zu den unter CPU 11x aufgefiihrten Komponenten besitzt die
CPU 115-6BL1x eine RS232-Schnittstelle und die CPU 115-6BL3x eine
RS485-Schnittstelle.

RS232- Uber den 9poligen Stecker kénnen Sie eine serielle Punkt-zu-Punkt-Ver-
Schnittstelle bindung herstellen.

9poliger Stecker (CPU 115-6BL1x)

Pin RS232
" 1 CD-
@6@1 2 RxD
62 3 TxD
&7 55 4 DTR-
£)8 5 GND
52" 6 DSR-
&5 7 RTS-
\J 8 CTS-
9 RI-
RS485- Uber die 9polige Buchse kénnen Sie eine serielle Punkt-zu-Punkt-Ver-
Schnittstelle bindung herstellen.

9poliger Buchse (CPU 115-6BL3x)

Pin RS485

/ 1 n.c.

6 O 2 n.c.
()2 3 RxD/TxD-P (Leitung B)

O s 4 RTS

e 5 M5V

Os O+ 6 P5V

Os 7 n.c.
— 8 RxD/TxD-N (Leitung A)

9 n.c.
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Aufbau der Ein-/Ausgange

Eingabe-Teil

Statusanzeige
Steckerbelegung

Der digitale Eingabe-Teil eines System 100V-Moduls erfasst die binaren
Steuersignale aus der Prozessebene und legt diese in einem definierbaren
Adressbereich der CPU ab.

Jeder Eingabe-Kanal belegt 1 Bit und zeigt seinen Zustand Uber eine grine
LED an.

Die Nenneingangsspannung betragt DC 24V. Hierbei bewirken 0 ... 5V den
Signalzustand "0" und 15 ... 28,8V den Signalzustand "1".

Die Ein- und Ausgabebereiche belegen in der CPU immer 3Byte Eingabe-
und 3Byte Ausgabedaten.

Wie schon weiter oben erwahnt, kdnnen Sie den ersten 4 Eingabekanalen
Zahler- bzw. Alarm-Eigenschaften zuweisen. Die Zuweisung erfolgt mit
dem Hardware-Konfigurator in den CPU-Parametern. Naheres hierzu
finden Sie im Kapitel "Einsatz Mikro-SPS CPU 11x".

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (grun) DI 8xDC24V 1 nicht belegt
E+0.0 bis E+0.7 e 2 Eingang E+0.0*
ab ca. 15V wird das H |\ 1 3 Eingang E+0.1*
Signal "1" erkannt und die > (5 O0 2 4 Eingang E+0.2*
entsprechende LED @ |3 . .
angesteuert 2@ |4 S E!ngang E+0.3
I A 6 Eingang E+0.4
AL | F e 7 Eingang E+0.5
0 Z : 8  Eingang E+0.6
L T2z 1 o 9 Eingang E+0.7
(@ || g 10 Masse
*) An X3 parametrierbar als Zahler bzw. Alarm-Eingang.
Prinzipschaltbild Eingang
Eingabe-Teil —
Opto-Koppler R A 7K DC 24V
V-Bus >& Xﬁ
il
Mintern
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Ausgabe-Teil Der Ausgabe-Teil ist zuséatzlich mit DC 24V Uber den Frontstecker zu
versorgen (siehe Anschlussbilder). Die anliegende Versorgungsspannung
wird Uber die griine LED (L+) angezeigt.

Jeder digitale Ausgabe-Kanal zeigt seinen Zustand Uber eine grine LED
an. Bei aktiviertem Ausgang leuchtet die zugehorige LED.

Bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss leuchtet die mit "F" be-
zeichnete Fehler-LED rot. Jeder Ausgabekanal ist mit max. 0,5A belastbar.

Die Ein- und Ausgabebereiche belegen in der CPU immer 3Byte Eingabe-
und 3Byte Ausgabedaten.

Wie schon weiter oben erwahnt, kénnen Sie den letzten beiden Ausgabe-
kanalen des Ausgangsbereichs X5 Impulsfunktionen zuweisen.

Die Zuweisung erfolgt mit dem Hardware-Konfigurator in den CPU-
Parametern. Naheres hierzu finden Sie im Kapitel "Einsatz Mikro-SPS

CPU 11x".
Statusanzeige
Steckerbelegung
LED Beschreibung Pin Belegung
L+ LED (grin) DO 8xDC24V 1 Versorgungsspg. DC 24V
Versorgungsspannung liegt - 2 Ausgang A+0.0
an =g 1 3 Ausgang A+0.1
.0....7 LEDs (grun) ™ :-‘1’ 2 4 Ausgang A+0.2
A+0.0 bis A+0.7 ::2 4 5 Ausgang A+0.3
sobald ein Ausgang aktiv H 5 6 Ausaang A+0.4
ist, wird die entsprechende — :'4 S gang )
LED angesteuert . 3 7 Ausgang A+0.5
F LED (rot) - :6 6 8 Ausgang A+0.6*
Fehler bei Uberlast, |7 9 9 Ausgang A+0.7
Uberhitzung oder —> |JF 10 10 Versorgungsspg. Masse
Kurzschluss

*)  An X5 parametrierbar als Impuls-Ausgang mit einem max. Ausgangsstrom von 0,5A pro Kanal.

Prinzipschaltbild Ausgang
Ausgabe-Teil

>
V-Bus V= LED L

Opto-Koppler

:‘ 6 DC 24V

Mintern
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Ein-/Ausgabe-
Teil

Der Ein-/Ausgabe-Teil besteht aus 4 E/A-Kanadlen, die als Ein- bzw.
Ausgabe-Kanal eingesetzt werden kénnen und 4 Ausgabe-Kanalen. Jeder
der 4 E/A-Kanalen besitzt eine Diagnosefunktion, d.h. sobald ein Ausgang
aktiv ist, wird der zugehdrige Eingang auf "1" gesetzt.

Der Ein-/Ausgabe-Teil ist mit DC 24V (ber den Frontstecker zu versorgen
(siehe Anschlussbilder). Die anliegende Versorgungsspannung wird Uber
die grine LED (L+) angezeigt.

Die Ein- und Ausgabebereiche belegen in der CPU immer 3Byte Eingabe-
und 3Byte Ausgabedaten.

Bei einem Kurzschluss an der Last, wird der Eingang auf "0" gezogen und
durch Auswertung des Eingangs kann der Fehler erkannt werden.

Bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss leuchtet die mit "F" be-
zeichnete Fehler-LED rot. Jeder Ausgabekanal ist mit max. 0,5A belastbar.

Wie schon weiter oben erwahnt, kénnen Sie den letzten beiden Ausgabe-
kanalen des Ausgangsbereichs X5 Impulsfunktionen zuweisen. Die
Zuweisung erfolgt mit dem Hardware-Konfigurator in den CPU-Parametern.
Naheres hierzu finden Sie im Kapitel "Einsatz Mikro-SPS CPU 11x".

Achtung!
Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende
Spannung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.

Weiter ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und
Ausgabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes
Eingabesignal versorgt werden kann.

Auch bei ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem Ein-
gangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv.

Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls fiihren.

HB100D - CPU - Rev. 15/03 2-17



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

L+ LED (grun)
Versorgungsspannung liegt
an

.0....3 LEDs (grun)
E/A+0.0 bis E/A+0.3
sobald E/A=1 wird die
entsprechende LED
angesteuert

A4....7 LEDs (grun)
A+0.4 bis A+0.7
sobald ein Ausgang aktiv

ist, wird die entsprechende
LED angesteuert
F LED (rot) Fehler bei

Uberlast, Uberhitzung oder
Kurzschluss

DIO/DO 4/4xDC24

=
+

© 00 N O ga b WN =

TN > o s o o
@@&@@@@@@Qﬂ

S

© 00 NOoO OOk WN -~

-
o

Belegung

Versorgungsspg. DC 24V
Ein-/Ausgang E/A+0.0
Ein-/Ausgang E/A+0.1
Ein-/Ausgang E/A+0.2
Ein-/Ausgang E/A+0.3
Ausgang A+0.4
Ausgang A+0.5
Ausgang A+0.6*
Ausgang A+0.7*
Versorgungsspg. Masse

*)  An X5 parametrierbar als Impuls-Ausgang mit einem max. Ausgangsstrom von 0,5A pro Kanal.

I

Optokoppler

LED

N

Jeg

Prinzipschaltbild Ein-/Ausgabe
Ein-/Ausgabe-Teil
V-Bus
il
Mintern
il
Mintern
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Relais-Ausgabe Die Relais-Ausgabe ist in 2 Gruppen mit jeweils 4 Relais aufgeteilt. Eine
LED fir Fehler und fir anliegende Lastspannung gibt es hier nicht. Die
Relais-Ausgabe-Einheit ist nicht diagnosefahig.

Statusanzeige

Steckerbelegung
LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LED (grin) DO 8xRelais 1 Versorgungsspg. Ca
A+0.0 bis A+0.7 o ca 2 Relais-Ausg. A+0.0
. . H (e | 1 =—E— .
sobald ein Ausgang aktiv Tl a ]l b 2 3 Relais-Ausg. A+0.1
ist, wird die entsprechende dalte |l s M 4 Relais-Ausg. A+0.2
LED angesteuert oo e 5  Relais-Ausg. A+0.3
| Hefle]l s - ) A
(| R 6 Relais-Ausg. A+0.4
el 7 Relais-Ausg. A+0.5
L gekel 8 8  Relais-Ausg. A+0.6
O (el Jo x] 9 Relais-Ausg. A+0.7
10  Versorgungsspg. Cb
Prinzipschaltbild w5y Relais-Ausgabemodul Hinweis: Bitte beim Einsatz von
Relais-Ausgabe s induktiven Lasten eine
> geeignete  Schutzbe-
AC 230V
- %/ /5 30v schaltung verwenden
e el (z.B. RC-Kombination).
I |
Mintern
Maximale Schaltleistung Lebensdauer
"- .551-;14.' _l I
£y g 50 :
& 3 = a0 i boom el
i 2 -\31 an 1 |
B9 &= I | I |
oo s 10 ; AC: 125 V' matstive load
] Ei & = T DG 30 W resiinvg |nad
(Ve = i A 250 Y msisive inad
4o 1 ! LI 1
! LT

« Contact volage, ¥ 035 1 2 345 10 100
= Swiching capacky, A
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Handbuch VIPA System 100V

Anschlussbilder
Mikro-SPS VIPA 112-4BH02:
CPU 112 DI 8(12)xDC 24V / DO 8(4)xDC 24V 0,5A
]| DIO
EBO EB1
ABO
X3 X4
1 1 2L+
2 QjD 1
3 _— 3 ]
s -
5 — 5 —
/" ™DC = i ~™\DC
6 - tj24v 6 _/2av
T T
8 - 8 1 |
9 _— 9 D
10 1™ 10 2M
Mikro-SPS VIPA 114-6BJ02/3/4:
CPU 114 DI 16(20)xDC 24V / DO 8(4)xDC 24V 0,5A
DI DI DIO
EBO EB1 EB2
ABO
X3 X4 X5
1 1 1 3L+
2 2 Z{D i
3 - 3 1l 3 Ij[ e
4 — | 4 — 4 ﬁ*
5 — ! 5 | 5
~~DC DC ~ \DC
o | Chwse | Thae Dﬁ L T
r. - r. [ |
8 — 8 — 8 0 |
s — | s — | 9 |
10 ™ 10 2M 10 3M
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Mikro-SPS VIPA 114-6BJ52/3/4:
CPU 114R DI 16xDC 24V / DO 8xRelais
DI DI DO
EBO EB1 ABO
X3 X4 X5
1 1 1 Ca
2 - 2 2
2
3 — 8 3 {} & AC 230V
4 — | 4 — 4 D & DC 30V
5 4 5 — 5 |
~~\DC ~DC
6 | (_sz 6 | {7 24V 6 i
e o T {F— L ac2sov
8~ 8 8 ] Y bcsov
9 — 9 — 9 D
10 1M 10 2M 10 Cb
Mikro-SPS VIPA 115-6BLx2/3/4:
CPU 115 DI 16(20)xDC 24V / DO 16(12)xDC 24V 0,5A
DI DI DIO DO
EBO EB1 EB2 AB1
ABO
X3 X4 X5 X6
! L 1 3L+ 1 4L+
2 2 24|:ﬁ_L i 2 D
s s - 3ﬂ— %
4 4 - ‘Lcﬁ:' 4
5 ] 5 5 B 5
46 ®DC . 7>DC ij_L %DC T& ~~DC
> — Ty > — | Joav < 24V /24V
_D—
7 — ] o 7 | 7
e e R | RS
10 M 10 2M 10 3M 10 am,
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Blockschaltbild

Das nachfolgende Blockschaltbild zeigt den prinzipiellen Hardwareaufbau
des CPU-Teils:

Spannungstiberwachung RUN/STOP/MR

RESET || Takt

DC 24v Spannungs-
PW versorgung

Prozessor Memory-Card

Clock

MPI

System 100V
Schnittstellenlogik

System 200V
Rickwandbus
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Funktionssicherheit der VIPA CPUs

Sicherheits-
mechanismen

Die CPUs besitzen Sicherheitsmechanismen wie einen Watchdog (100ms)
und eine parametrierbare Zykluszeitiberwachung (parametrierbar min.
1ms), die im Fehlerfall die CPU stoppen bzw. einen RESET auf der CPU
durchfiihren und diese in einen definierten STOP-Zustand versetzen.

VIPA CPUs sind funktionssicher ausgelegt und besitzen folgende System-

eigenschaften:

Ereignis betrifft Effekt
RUN - STOP |allgemein BASP (Befehls-Ausgabe-Sperre) wird gesetzt.
zentrale digitale Ausgange | Die Ausgange werden auf OV gesetzt.
zentrale analoge Ausgange |Die Spannungsversorgung fur die Ausgabe-
Kanale wird abgeschaltet.
dezentrale Ausgange Die Ausgange werden auf OV gesetzt.
dezentrale Eingange Die Eingédnge werden vom Slave konstant gelesen
und die aktuellen Werte zur Verfigung gestellt.
STOP - RUN |allgemein Zuerst wird das PAE geldscht, danach erfolgt der

bzw. Netz-Ein

zentrale analoge Ausgange

dezentrale Eingange

Aufruf des OB100. Nachdem dieser abgearbeitet
ist, wird das BASP zuriickgesetzt und der Zyklus
gestartet mit:

PAA I6schen - PAE lesen —» OB1.

Das Verhalten der Ausgange bei Neustart kann
voreingestellt werden.

Die Eingange werden vom Slave konstant gelesen
und die aktuellen Werte zur Verfigung gestellt.

RUN

allgemein

Der Programmablauf ist zyklisch und damit
vorhersehbar:
PAE lesen —~ OB1 — PAA schreiben.

PAE: = Prozessabbild der Eingange
PAA: = Prozessabbild der Ausgange

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Arbeitsweise des CPU-Teils

Allgemein

Programme

Diese CPUs mit integriertem 24V-Netzteil sind fir kleine und mittlere
Anwendungen geeignet. Die CPU enthalt einen Standardprozessor mit
internem Programmspeicher. Sie erhalten ein leistungsfahiges Gerat zur
Prozessautomatisierung innerhalb der System 100V Familie.

In einer CPU gibt es folgende Arbeitsweisen:

zyklische Bearbeitung

Die zyklische Bearbeitung stellt den Hauptanteil aller Vorgange in der
CPU. In einem endlosen Zyklus werden die gleichen Bearbeitungsfolgen
wiederholt.

zeitgesteuerte Bearbeitung

Erfordern Prozesse in konstanten Zeitabschnitten Steuersignale, so kén-
nen Sie neben dem zyklischen Ablauf zeitgesteuert bestimmte Aufgaben
durchfiinren z.B. zeitunkritische Uberwachungsfunktionen im Sekunden-
raster.

alarmgesteuerte Bearbeitung

Soll auf ein Prozesssignal besonders schnell reagiert werden, so ordnen
Sie diesem einen alarmgesteuerten Bearbeitungsabschnitt zu. Ein
Alarm kann in Ihrem Programm eine Bearbeitungsfolge aktivieren.

Bearbeitung nach Prioritét

Die oben genannten Bearbeitungsarten werden von der CPU nach
Wichtigkeitsgrad behandelt (Prioritat). Da auf ein Zeit- oder Alarm-
ereignis schnell reagiert werden muss, unterbricht zur Bearbeitung
dieser hochprioren Ereignisse die CPU die zyklische Bearbeitung,
reagiert auf diese Ereignisse und setzt danach die zyklische Bearbeitung
wieder fort. Die zyklische Bearbeitung hat daher die niedrigste Prioritat.

Das in jeder CPU vorhandene Programm unterteilt sich in:

Systemprogramm

Das Systemprogramm organisiert alle Funktionen und Ablaufe der CPU,
die nicht mit einer spezifischen Steuerungsaufgabe verbunden sind.

Anwenderprogramm

Hier finden Sie alle Funktionen, die zur Bearbeitung einer spezifischen
Steuerungsaufgabe erforderlich sind. Schnittstellen zum System-
programm stellen die Operationsbausteine zur Verfugung.

2-24
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Operanden

Prozessabbild und
Peripherie

Merker

Zeiten und Zihler

Datenbausteine

Die CPU 11x stellt lhnen fir das Programmieren folgende Operan-
denbereiche zur Verfligung:

» Prozessabbild und Peripherie
* Merker

e Zeiten und Zahler

» Datenbausteine

Auf das Prozessabbild der Aus- und Eingange PAA/PAE kann lhr An-
wenderprogramm sehr schnell zugreifen.

Sie haben Zugriff auf folgende Datentypen:
Einzelbits, Bytes, Worter, Doppelwdrter.

Sie kdnnen mit Ihrem Anwenderprogramm Uber den Bus direkt auf die
Peripherie zugreifen.

Folgende Datentypen sind mdglich: Bytes, Warter, Blocke.

Der Merkerbereich ist ein Speicherbereich, auf den Sie Gber lhr Anwender-
programm mit entsprechenden Operationen zugreifen kénnen. Verwenden
Sie den Merkerbereich fur oft bendtigte Arbeitsdaten.

Sie kénnen auf folgende Datentypen zugreifen: Einzelbits, Bytes, Worter,
Doppelworter

Sie kénnen mit lhrem Anwendungsprogramm eine Zeitzelle mit einem Wert
zwischen 10ms und 9990s laden. Sobald lhr Anwenderprogramm eine
Startoperation ausflihrt, wird dieser Zeitwert um ein durch Sie vorge-
gebenes Zeitraster dekrementiert, bis Null erreicht wird.

Fir den Einsatz von Zahlern konnen Sie Zahlerzellen mit einem An-
fangswert laden (max. 999) und diesen hinauf- bzw. herunterzahlen.

Zusatzlich besitzt Thre Mikro-SPS HSC-Eingange (high-speed-counter), die
Sie parametrieren kénnen.

Ein Datenbaustein enthalt Konstanten bzw. Variablen im Byte-, Wort- oder
Doppelwortformat. Mit Operanden kénnen Sie immer auf den aktuellen
Datenbaustein zugreifen.

Sie haben Zugriff auf folgende Datentypen: Einzelbits, Bytes, Worter,
Doppelworter.
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Handbuch VIPA System 100V

Technische Daten

112-4BH02 Artikelnr. 112-4BH02
Bezeichnung CPU 112
Technische Daten Stromversorgung
Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 50 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A
1%t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Riickwandbus -
Verlustleistung 5W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 8 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fur Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fur Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v
max. zuldssiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzégerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzégerung von "1" nach "0" 3 ms
Eingangskennlinie IEC 61131-2, Typ 1
EingangsdatengrofRe 3 Byte
Technische Daten digitale Ausgédnge
Anzahl Ausgénge 8 (4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A
40°C
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A
60°C
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom
Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzogerung von "0" nach "1" max. 100 ps
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 112-4BH02
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)
Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A

AusgangsdatengréfRe

3 Byte

Technische Daten Zdhler

Anzahl Zahler

Zahlerbreite

maximale Eingangsfrequenz

maximale Zahlfrequenz

Betriebsart Inkrementalgeber

Betriebsart Impuls/Richtung

Betriebsart Impuls

Betriebsart Frequenzmessung

Betriebsart Periodendauermessung

Gate-Anschluss mdglich

Latch-Anschluss méglich

Reset-Anschluss maglich

Zahler-Ausgang moglich

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

ja

Alarme

ja

Prozessalarm

ja

Diagnosealarm

ja

Diagnosefunktion

nein

Diagnoseinformation auslesbar

maoglich

Versorgungsspannungsanzeige

grine LED

Sammelfehleranzeige

rote SF-LED

Kanalfehleranzeige

keine

Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu

8

zwischen Kanalen und Rickwandbus

v

Isolierung gepruft mit

DC 500 V

PWM Daten

PWM Kanale

PWM-Zeitbasis

Periodendauer

minimale Pulsbreite

Ausgangstyp

Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert

16 KB

Ladespeicher maximal

16 KB

Arbeitsspeicher integriert

8 KB

Arbeitsspeicher maximal

8 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten
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Artikelnr. 112-4BH02
Bitoperation, min. 0,25 ps
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047

max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine

Anzahl OBs 14

maximale OB-GroR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -

Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0...1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GréRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8

maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1

Fehler OB

Uhrzeit

Uhr gepuffert v

Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d

Art der Pufferung Vanadium Rechargeable

Lithium Batterie

Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8

Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)

Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingange voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgédnge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 12
Digitale Ausgange 8

Digitale Eingénge zentral 12
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Artikelnr.

112-4BH02

Digitale Ausgange zentral

8

Integrierte digitale Eingdnge

8 (12)

Integrierte digitale Ausgange

8 (4)

Analoge Eingange

Analoge Ausgéange

Analoge Eingange zentral

Analoge Ausgange zentral

Integrierte analoge Eingange

Integrierte analoge Ausgange

Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation

Globale Datenkommunikation

Anzahl GD-Kreise max.

GroRe GD-Pakete, max.

S7-Basis-Kommunikation

S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag

N
o o8}
= 5
o| |@

D

S7-Kommunikation

S7-Kommunikation als Server

NNARNERR

S7-Kommunikation als Client

S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag

160 Byte

Anzahl Verbindungen gesamt

16

Funktionalitiat Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung

MP2|

Physik

RS485

Anschluss

9polige SubD Buchse

Potenzialgetrennt

MPI

v

MP2| (MPI/RS232)

v

Punkt-zu-Punkt-Kopplung

Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max.

RN
(o]

PG/OP Kommunikation

AN

Routing

Globale Datenkommunikation

S7-Basis-Kommunikation

S7-Kommunikation

ANRNRNENE

S7-Kommunikation als Server

S7-Kommunikation als Client

Ubertragungsgeschwindigkeit, min.

19,2 kbit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max.

187,5 kbit/s

Gehause

Material

PPE /PA 6.6

Befestigung

Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

101,6 x 76 x 48 mm

Gewicht 219 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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114-6BJ02

Artikelnr. 114-6BJ02
Bezeichnung CPU 114
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 80 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8 (4)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Artikelnr. 114-6BJ02
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Artikelnr. 114-6BJ02
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 136
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Artikelnr. 114-6BJ02
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 8 (4)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 266 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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114-6BJ03

Artikelnr. 114-6BJ03
Bezeichnung CPU 114
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 80 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8 (4)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 114-6BJ03
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 136
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 114-6BJ03
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 8 (4)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 266 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja

HB100D - CPU - Rev. 15/03

2-37



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

114-6BJ04

Artikelnr. 114-6BJ04
Bezeichnung CPU 114
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 80 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8 (4)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 114-6BJ04
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 114-6BJ04
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 136
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 114-6BJ04
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 8 (4)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 266 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

114-6BJ52

Artikelnr. 114-6BJ52
Bezeichnung CPU 114R
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 150 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 pA
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 30 V/ AC 230 V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 8 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem -
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem -
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 10 ms
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 5ms
Mindestlaststrom -
Lampenlast -
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 10 Hz

Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven
Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 114-6BJ52
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -
Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja
Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale -
PWM-Zeitbasis -
Periodendauer -
minimale Pulsbreite -
Ausgangstyp -

Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max. 1
Baugruppen je Baugruppentrager 4
Anzahl DP-Master integriert -
Anzahl DP-Master tber CP 4
Betreibbare Funktionsbaugruppen 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN -
Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min. 0,25 us
Wortoperation, min. 1,2 Us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 114-6BJ52
Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréi3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0...1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-Grolie 16 KB
Nummernband FCs 0..1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10 s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingénge 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgédnge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 144
Digitale Ausgange zentral 136
Integrierte digitale Eingange 16
Integrierte digitale Ausgange 8
Analoge Eingange 512
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 114-6BJ52
Analoge Ausgéange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP2|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehause

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 280 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

114-6BJ53

Artikelnr. 114-6BJ53
Bezeichnung CPU 114R
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 150 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 pA
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 30 V/ AC 230 V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 8 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem -
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem -
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 10 ms
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 5ms
Mindestlaststrom -
Lampenlast -
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 10 Hz

Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven
Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes
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Artikelnr. 114-6BJ53
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -
Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja
Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale -
PWM-Zeitbasis -
Periodendauer -
minimale Pulsbreite -
Ausgangstyp -

Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max. 1
Baugruppen je Baugruppentrager 4
Anzahl DP-Master integriert -
Anzahl DP-Master tber CP 4
Betreibbare Funktionsbaugruppen 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN -
Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min. 0,25 us
Wortoperation, min. 1,2 Us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys
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Artikelnr. 114-6BJ53
Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréi3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0...1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-Grolie 16 KB
Nummernband FCs 0..1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10 s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingénge 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgédnge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 144
Digitale Ausgange zentral 136
Integrierte digitale Eingange 16
Integrierte digitale Ausgange 8
Analoge Eingange 512
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Artikelnr. 114-6BJ53
Analoge Ausgéange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP2|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehause

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 280 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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114-6BJ54

Artikelnr. 114-6BJ54
Bezeichnung CPU 114R
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 150 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 pA
Verlustleistung 7W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 30 V/ AC 230 V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 8A
60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 8 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem -
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem -
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 10 ms
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 5ms
Mindestlaststrom -
Lampenlast -
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 10 Hz

Schaltfrequenz bei induktiver Last

Schaltfrequenz bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der induktiven
Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

Ansprechschwelle des Schutzes
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Artikelnr. 114-6BJ54
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -
Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja
Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale -
PWM-Zeitbasis -
Periodendauer -
minimale Pulsbreite -
Ausgangstyp -

Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max. 1
Baugruppen je Baugruppentrager 4
Anzahl DP-Master integriert -
Anzahl DP-Master tber CP 4
Betreibbare Funktionsbaugruppen 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN -
Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min. 0,25 us
Wortoperation, min. 1,2 Us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys
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Artikelnr. 114-6BJ54
Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréi3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0...1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-Grolie 16 KB
Nummernband FCs 0..1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10 s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingénge 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgédnge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 144
Digitale Ausgange zentral 136
Integrierte digitale Eingange 16
Integrierte digitale Ausgange 8
Analoge Eingange 512
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Artikelnr. 114-6BJ54
Analoge Ausgéange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP2|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehause

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 280 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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115-6BL02

Artikelnr. 115-6BL02
Bezeichnung CPU 115
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 90 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 8,5W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Artikelnr. 115-6BL02
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Artikelnr. 115-6BL02
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Artikelnr. 115-6BL02
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20
Integrierte digitale Ausgange 16 (12
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 292 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

115-6BL03

Artikelnr. 115-6BL03
Bezeichnung CPU 115
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 90 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 8,5W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL03
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL03
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL03
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (129
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 292 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

115-6BL04

Artikelnr. 115-6BL04
Bezeichnung CPU 115
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 90 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 8,5W
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL04
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL04
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144

2-64

HB100D - CPU - Rev. 15/03




Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL04
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v

Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16

PG/OP Kommunikation v

Routing -

Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHXxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 292 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

115-6BL12

Artikelnr. 115-6BL12
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 100 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL12
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL12
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS232
Anschluss 9poliger SubD Stecker
Potenzialgetrennt -

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation

PtP-Kommunikation v
Schnittstelle potentialgetrennt -
Schnittstelle RS232 v

Schnittstelle RS422
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Schnittstelle RS485 -
Anschluss 9poliger SubD Stecker

Ubertragungsgeschwindigkeit, min.

150 bit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max.

115,2 kbit/s

Leitungsldnge, max.

15 m

Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII

Protokoll STX/ETX

Protokoll 3964(R)

NER

Protokoll RK512

Protokoll USS Master

Protokoll Modbus Master

Protokoll Modbus Slave

N

Spezielle Protokolle

Gehause

Material

PPE /PA 6.6

Befestigung

Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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115-6BL13

Artikelnr. 115-6BL13
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 100 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us

2-72

HB100D - CPU - Rev. 15/03



Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL13
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS232
Anschluss 9poliger SubD Stecker
Potenzialgetrennt -

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation

PtP-Kommunikation v
Schnittstelle potentialgetrennt -
Schnittstelle RS232 v

Schnittstelle RS422

2-74

HB100D - CPU - Rev. 15/03




Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL13
Schnittstelle RS485 -

Anschluss 9poliger SubD Stecker
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 150 bit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 115,2 kbit/s
Leitungsldnge, max. 15 m
Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII v

Protokoll STX/ETX v

Protokoll 3964(R) v

Protokoll RK512 -

Protokoll USS Master v

Protokoll Modbus Master v

Protokoll Modbus Slave v

Spezielle Protokolle -

Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm
Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT) 152,4 x 76 x 48 mm
Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508 ja

HB100D - CPU - Rev. 15/03 2-75



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

115-6BL14

Artikelnr. 115-6BL14
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 100 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS232
Anschluss 9poliger SubD Stecker
Potenzialgetrennt -

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation

PtP-Kommunikation v
Schnittstelle potentialgetrennt -
Schnittstelle RS232 v

Schnittstelle RS422
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Schnittstelle RS485 -
Anschluss 9poliger SubD Stecker

Ubertragungsgeschwindigkeit, min.

150 bit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max.

115,2 kbit/s

Leitungsldnge, max.

15 m

Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII

Protokoll STX/ETX

Protokoll 3964(R)

NER

Protokoll RK512

Protokoll USS Master

Protokoll Modbus Master

Protokoll Modbus Slave

N

Spezielle Protokolle

Gehause

Material

PPE /PA 6.6

Befestigung

Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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115-6BL22

Artikelnr. 115-6BL22
Bezeichnung CPU 115DP
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 160 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Artikelnr. 115-6BL22
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Artikelnr. 115-6BL22
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Artikelnr. 115-6BL22
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung DP
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave ja
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s

Funktionalitat PROFIBUS Slave

PG/OP Kommunikation

Routing

S7-Kommunikation

S7-Kommunikation als Server
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Artikelnr. 115-6BL22
S7-Kommunikation als Client -

Direkter Datenaustausch (Querverkehr) -

DPV1 -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 9,6 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 12 Mbit/s
Automatische Baudratesuche -
Ubergabespeicher Eingénge, max. 64 Byte
Ubergabespeicher Ausginge, max. 64 Byte
Adressbereiche, max. 1

Nutzdaten je Adressbereich, max. 64 Byte
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 330 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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115-6BL23

Artikelnr. 115-6BL23
Bezeichnung CPU 115DP
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 160 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Artikelnr. 115-6BL23
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung DP
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave ja
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s

Funktionalitat PROFIBUS Slave

PG/OP Kommunikation

Routing

S7-Kommunikation

S7-Kommunikation als Server
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S7-Kommunikation als Client -

Direkter Datenaustausch (Querverkehr) -

DPV1 -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 9,6 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 12 Mbit/s
Automatische Baudratesuche -
Ubergabespeicher Eingénge, max. 64 Byte
Ubergabespeicher Ausginge, max. 64 Byte
Adressbereiche, max. 1

Nutzdaten je Adressbereich, max. 64 Byte
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 330 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Artikelnr. 115-6BL24
Bezeichnung CPU 115DP
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 160 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL24
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL24
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4

GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung DP
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v

MPI -

MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave ja
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s

Funktionalitat PROFIBUS Slave

PG/OP Kommunikation

Routing

S7-Kommunikation

S7-Kommunikation als Server
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL24
S7-Kommunikation als Client -

Direkter Datenaustausch (Querverkehr) -

DPV1 -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 9,6 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 12 Mbit/s
Automatische Baudratesuche -
Ubergabespeicher Eingénge, max. 64 Byte
Ubergabespeicher Ausginge, max. 64 Byte
Adressbereiche, max. 1

Nutzdaten je Adressbereich, max. 64 Byte
Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 330 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

115-6BL32

Artikelnr. 115-6BL32
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 110 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL32
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Ladespeicher maximal 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB
Arbeitsspeicher maximal 16 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL32
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL32
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20
Integrierte digitale Ausgange 16 (12
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen
PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4
GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen
Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -
MPI v
MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v
MPI -
MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI
Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation
PtP-Kommunikation v

v

Schnittstelle potentialgetrennt

Schnittstelle RS232

Schnittstelle RS422
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL32
Schnittstelle RS485 v
Anschluss 9polige SubD Buchse

Ubertragungsgeschwindigkeit, min.

150 bit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max.

115,2 kbit/s

Leitungsldnge, max.

500 m

Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII

Protokoll STX/ETX

Protokoll 3964(R)

NER

Protokoll RK512

Protokoll USS Master

Protokoll Modbus Master

Protokoll Modbus Slave

N

Spezielle Protokolle

Gehause

Material

PPE /PA 6.6

Befestigung

Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

115-6BL33

Artikelnr. 115-6BL33
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 110 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL33
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 32 KB
Ladespeicher maximal 32 KB
Arbeitsspeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher maximal 24 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Handbuch VIPA System 100V Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Artikelnr. 115-6BL33
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL33
Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen
PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4
GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen
Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -
MPI v
MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v
MPI -
MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI
Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation
PtP-Kommunikation v

v

Schnittstelle potentialgetrennt

Schnittstelle RS232

Schnittstelle RS422
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Artikelnr. 115-6BL33
Schnittstelle RS485 v

Anschluss 9polige SubD Buchse
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 150 bit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 115,2 kbit/s
Leitungsldnge, max. 500 m
Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII v

Protokoll STX/ETX v

Protokoll 3964(R) v

Protokoll RK512 -

Protokoll USS Master v

Protokoll Modbus Master v

Protokoll Modbus Slave v

Spezielle Protokolle -

Gehduse

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm
Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT) 152,4 x 76 x 48 mm
Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C
Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508 ja
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115-6BL34

Artikelnr. 115-6BL34
Bezeichnung CPU 115SER
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zulassiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (im Leerlauf) 110 mA
Stromaufnahme (Nennwert) 1A
Einschaltstrom 58 A

17t 0,38 A%s

max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 9w
Verpolschutz v
Technische Daten digitale Eingédnge

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fur Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO méglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgédnge

Anzahl Ausgange 16 (12
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-125 mV)
Strom

Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem L+ (-0,8 V)
Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 ys
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A
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Artikelnr. 115-6BL34
AusgangsdatengréfRe 3 Byte
Technische Daten Zahler

Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss mdglich v
Latch-Anschluss méglich -
Reset-Anschluss maglich -
Zahler-Ausgang mdglich -

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar moglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepruft mit DC 500 V
PWM Daten

PWM Kanale 2

PWM-Zeitbasis

PWM 0,1ms/1ms / HF-PWM
2,5...50kHz

Periodendauer

PWM 2...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 2,5...50kHz

minimale Pulsbreite

PWM 1...60000 * Zeitbasis /
HF-PWM 4...60000us

Ausgangstyp Highside
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 40 KB
Ladespeicher maximal 40 KB
Arbeitsspeicher integriert 32 KB
Arbeitsspeicher maximal 32 KB

Speicher geteilt 50% Code / 50% Daten

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512
MB

Ausbau

Baugruppentrager max.

Baugruppen je Baugruppentrager

Anzahl DP-Master integriert

Anzahl DP-Master tiber CP

Betreibbare Funktionsbaugruppen

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP

[ N N (NG I NG PN

Betreibbare Kommunikationsbaugruppen LAN

Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min.

0,25 us
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Artikelnr. 115-6BL34
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. 2,6 Us
Gleitpunktarithmetik, min. 50 ys

Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256

S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Z&hler Remanenz voreingestellt Z0..27

Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit
Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15
Anzahl Datenbausteine 2047
max. Datenbausteingré3e 16 KB
Nummernband DBs 1...2047
max. Lokaldatengréf3e je Ablaufebene 1024 Byte
max. Lokaldatengréf3e je Baustein 1024 Byte
Bausteine
Anzahl OBs 14
maximale OB-GréR3e 16 KB
Gesamtanzahl DBs, FBs, FCs -
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Nummernband FBs 0..1023
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRe 16 KB
Nummernband FCs 0...1023
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb | 1
Fehler OB
Uhrzeit
Uhr gepuffert v
Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Art der Pufferung Vanadium Rechargeable
Lithium Batterie
Ladezeit fur 50% Pufferungsdauer 20 h
Ladezeit fur 100% Pufferungsdauer 48 h
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) 10s
Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Uhrzeit Synchronisation -
Synchronisation iber MPI -
Synchronisation Gber Ethernet (NTP) -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)
Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Prozessabbild einstellbar -
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Eingdnge maximal 128 Byte
Prozessabbild Ausgénge maximal 128 Byte
Digitale Eingange 8192
Digitale Ausgange 8192
Digitale Eingange zentral 148
Digitale Ausgange zentral 144
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Integrierte digitale Eingdnge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Analoge Eingange 512
Analoge Ausgange 512
Analoge Eingange zentral 32
Analoge Ausgange zentral 16
Integrierte analoge Eingénge -
Integrierte analoge Ausgange -
Kommunikationsfunktionen
PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v
Anzahl GD-Kreise max. 4
GroRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitdt Sub-D Schnittstellen
Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -
MPI v
MP?l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Bezeichnung COM
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt v
MPI -
MP?l (MPI/RS232) -
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung v
Funktionalitat MPI
Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v
Routing -
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Point-to-Point Kommunikation
PtP-Kommunikation v

v

Schnittstelle potentialgetrennt

Schnittstelle RS232

Schnittstelle RS422

HB100D - CPU - Rev. 15/03

2-109



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL34
Schnittstelle RS485 v
Anschluss 9polige SubD Buchse

Ubertragungsgeschwindigkeit, min.

150 bit/s

Ubertragungsgeschwindigkeit, max.

115,2 kbit/s

Leitungsldnge, max.

500 m

Point-to-Point Protokolle

Protokoll ASCII

Protokoll STX/ETX

Protokoll 3964(R)

NER

Protokoll RK512

Protokoll USS Master

Protokoll Modbus Master

Protokoll Modbus Slave

N

Spezielle Protokolle

Gehause

Material

PPE /PA 6.6

Befestigung

Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 302 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Artikelnr. 115-6BL72
Bezeichnung CPU 115
Technische Daten Stromversorgung

Versorgungsspannung (Nennwert) DC 24V
Versorgungsspannung (zuldssiger Bereich) DC 20,4...28,8 V
Verpolschutz v
Stromaufnahme (Nennwert) 90 mA
Einschaltstrom 58 A

1%t 0,38 A%s
max. Stromabgabe am Rickwandbus 0,8 A
Verlustleistung 8,5W
Verpolschutz v

Anzahl Eingénge 16 (20)
Leitungsldnge geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24 V
Verpolschutz der Lastnennspannung v
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) |-

Nennwert DC 24V
Eingangsspannung fir Signal "0" DCO0..5V
Eingangsspannung fir Signal "1" DC 15...28,8 V
Eingangsstrom fir Signal "1" 7 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO maglich v

max. zulassiger BERO-Ruhestrom 1,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3 ms

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

3 Byte

Technische Daten digitale Ausgénge

Anzahl Ausgange 16 (12)
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung DC 24V
Verpolschutz der Lastnennspannung -
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) | 50 mA
Ausgangsspannung "1"-Signal bei minimalem L+ (-0,8 V)
Strom

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

40°C

Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 4 A

60°C

Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsspannung "1"-Signal bei maximalem -

Strom

Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" max. 100 ys
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" max. 350 us
Mindestlaststrom -
Lampenlast 5W
Schaltfrequenz bei ohmscher Last max. 1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last max. 0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast max. 10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven L+ (-52 V)

Abschaltspannung

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

Ansprechschwelle des Schutzes

1A

AusgangsdatengréfRe

3 Byte

Technische Daten Zahler
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Anzahl Zahler 4
Zahlerbreite 32 Bit
maximale Eingangsfrequenz 30 kHz
maximale Zahlfrequenz 30 kHz
Betriebsart Inkrementalgeber v
Betriebsart Impuls/Richtung v
Betriebsart Impuls v
Betriebsart Frequenzmessung -
Betriebsart Periodendauermessung -
Gate-Anschluss moglich v
Latch-Anschluss moglich -
Reset-Anschluss moglich -
Zahler-Ausgang moglich -
Lade- und Arbeitsspeicher

Ladespeicher integriert 24 KB
Arbeitsspeicher integriert 16 KB

Memory Card Slot

MMC-Card mit max. 512

Ausbau

Baugruppentrager max. 1
Baugruppen je Baugruppentrager 4

Anzahl DP-Master integriert -

Anzahl DP-Master Uber CP 4
Betreibbare Funktionsbaugruppen 4
Betreibbare Kommunikationsbaugruppen PtP 4

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige ja

Alarme ja
Prozessalarm ja
Diagnosealarm ja
Diagnosefunktion nein
Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Versorgungsspannungsanzeige grine LED
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
Kanalfehleranzeige keine
Potenzialtrennung

zwischen den Kanalen in Gruppen zu 8
zwischen Kanélen und Ruckwandbus v
Isolierung gepriift mit DC 500 V
Befehlsbearbeitungszeiten

Bitoperation, min. 0,25 us
Wortoperation, min. 1,2 us
Festpunktarithmetik, min. -
Gleitpunktarithmetik, min. -
Zeiten/Zahler und deren Remanenz

Anzahl S7-Zahler 256
S7-Zahler Remanenz einstellbar von 0 bis 64
S7-Zahler Remanenz voreingestellt Z0..27
Anzahl S7-Zeiten 256

S7-Zeiten Remanenz

einstellbar von 0 bis 128

S7-Zeiten Remanenz voreingestellt

keine Remanenz

Datenbereiche und Remanenz

Anzahl Merker 8192 Bit

Merker Remanenz einstellbar einstellbar von 0 bis 256
Merker Remanenz voreingestellt MBO .. MB15

Anzahl Datenbausteine 2047
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max. DatenbausteingréRe 16 KB
max. LokaldatengréfRe je Ablaufebene 1024 Byte
Bausteine

Anzahl OBs 14
maximale OB-GréRRe 16 KB
Anzahl FBs 1024
maximale FB-GroRe 16 KB
Anzahl FCs 1024
maximale FC-GroRRe 16 KB
maximale Schachtelungstiefe je Prioklasse 8
maximale Schachtelungstiefe zusatzlich innerhalb |1

Fehler OB

Uhrzeit

Uhr gepuffert 4

Uhr Pufferungsdauer (min.) 30d
Genauigkeit (max. Abweichung je Tag) -

Anzahl Betriebsstundenzahler 8
Wertebereich Betriebsstundenzahler 32767
Uhrzeit Synchronisation -
Adressbereiche (Ein-/Ausgénge)

Peripherieadressbereich Eingange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange 1024 Byte
Peripherieadressbereich Eingadnge dezentral 1024 Byte
Peripherieadressbereich Ausgange dezentral 1024 Byte
Prozessabbild Eingdnge voreingestellt 128 Byte
Prozessabbild Ausgange voreingestellt 128 Byte
Digitale Eingénge 16 (20)
Digitale Ausgénge 16 (12)
Integrierte digitale Eingénge 16 (20)
Integrierte digitale Ausgange 16 (12)
Kommunikationsfunktionen

PG/OP Kommunikation v
Globale Datenkommunikation v

Anzahl GD-Kreise max. 4

GrolRe GD-Pakete, max. 22 Byte
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Basis-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 76 Byte
S7-Kommunikation v
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
S7-Kommunikation Nutzdaten je Auftrag 160 Byte
Anzahl Verbindungen gesamt 16
Funktionalitit Sub-D Schnittstellen

Bezeichnung MP?|
Physik RS485
Anschluss 9polige SubD Buchse
Potenzialgetrennt -

MPI v

MP2l (MPI/RS232) v
DP-Master -
DP-Slave -
Punkt-zu-Punkt-Kopplung -
Funktionalitiat MPI

Anzahl Verbindungen, max. 16
PG/OP Kommunikation v

Routing

HB100D - CPU - Rev. 15/03

2-113



Teil 2 Hardwarebeschreibung Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Artikelnr. 115-6BL72
Globale Datenkommunikation v
S7-Basis-Kommunikation v
S7-Kommunikation 4
S7-Kommunikation als Server v
S7-Kommunikation als Client -
Ubertragungsgeschwindigkeit, min. 19,2 kbit/s
Ubertragungsgeschwindigkeit, max. 187,5 kbit/s
Gehause

Material PPE / PA 6.6
Befestigung Profilschiene 35mm

Mechanische Daten

Abmessungen (BxHxT)

152,4 x 76 x 48 mm

Gewicht 292 g
Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis 60 °C
Lagertemperatur -25 °C bis 70 °C

Zertifizierungen

Zertifizierung nach UL508

ja
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Teil 3

Ubersicht

Inhalt

Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Zu Beginn des Kapitels erhalten Sie Informationen zum Aufbau und zur
Inbetriebnahme des System 100V. Mit der Adressierung und Angaben zu
den Adressbereichen, die vom System 100V defaultmaRig belegt werden,
fahrt das Kapitel fort, gefolgt von der Vorgehensweise bei der Projektierung
und Parametrierung der CPU.

Ein weiterer Bestandteil dieses Kapitels ist die Beschreibung der
Betriebszustande, das Urléschen, der Firmwareupdate, der Einsatz der
MMC und MPI-Schnittstelle.

Mit Angaben zu VIPA-spezifischen Diagnoseeintrdgen und den
Testfunktionen "Variable steuern und beobachten" endet dieses Kapitel.
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Aufbau und Inbetriebnahme

Checkliste fiir die
Inbetriebnahme

Montage/Demontage

-

Verdrahtung

)

Schalten Sie die Stromversorgung ab.

Bauen Sie Ihr System auf.
Verdrahten Sie Ihr System.

Schalten Sie die Stromversorgung ein.

Fihren Sie Urloschen durch.
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System 100V Module werden auf 35mm Normprofilschienen montiert.

Zur Montage setzen Sie das zu ste-
ckende Modul von oben in einem
Winkel von ca. 45Grad auf die Trag-
schiene und drehen Sie das Modul
nach unten, bis es horbar auf der
Tragschiene einrastet.

Zur Demontage ist die Verriegelung
mit einem Schraubendreher nach
unten zu ziehen und das Modul von
der Hutschiene abzuheben.

Jedem Erweiterungsmodul liegt ein
1fach Busverbinder bei. Bei Einsatz
von Erweiterungsmodulen ist vor der
Montage auf der rechten Seite von
hinten der 1fach Busverbinder anzu-
stecken.

Dricken Sie mit einem passenden Schraubendreher die Federklemme in
der rechteckigen Offnung nach hinten und fihren Sie durch die runde
Offnung den Draht ein.

Durch Herausziehen des Schraubendrehers wird der Draht sicher gehalten.

3-2
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Anlaufverhalten
Stromversorgung Nach dem Einschalten der Stromversorgung geht die CPU in den
einschalten Betriebszustand Uber, der am Betriebsartenschalter eingestellt ist.
Sie kdnnen jetzt aus |hrem Projektier-Tool heraus tber MPI |hr Projekt in
die CPU dubertragen bzw. eine MMC mit |hrem Projekt stecken und
Urldschen ausflihren.
Urléschen Die nachfolgende Abbildung zeigt die Vorgehensweise:
R R R R \
Rp b B2 Epl EE
R R R R
N s N e N Ve N s
p ~ - N - N - N
PW PW PW PW
SF SF SF SF
FC FC FC FC
MC MC MC MC
3 Sec.
Hinweis!
Das Ubertragen des Anwenderprogramms von der MMC in die CPU erfolgt
immer nach Urléschen!
Anlauf im Im Auslieferungszustand ist die CPU urgeldscht.
Auslieferungs- Nach einem STOP - RUN Ubergang geht die CPU ohne Programm in
zustand RUN.

Anlauf mit giiltigen
Daten in der CPU

Anlauf bei leerem
Akku

Die CPU geht mit dem Programm, das sich im batteriegepufferten RAM
befindet, in RUN.

Der Akku wird direkt Uber die eingebaute Spannungsversorgung Uber eine
Ladeelektronik geladen und gewahrleistet eine Pufferung fur ca. 30 Tage.
Wird dieser Zeitraum Uberschritten, kann es zur vollkommenen Entladung
des Akkus kommen. Hierbei wird das batteriegepufferte RAM geldscht.

In diesem Zustand fuhrt die CPU ein Urléschen durch. Ist eine MMC
gesteckt, wird das Programm auf der MMC in das RAM Ubertragen.
Ansonsten greift die CPU auf das Programm im internen Flash zu und
transferiert dies in das RAM.

Dieser Vorgang wird im Diagnosepuffer unter folgendem Eintrag fest-
gehalten: "Start Urldschen automatisch (ungepuffert NETZ-EIN)".

Nach einem Anlauf mit leerem Akku geht die CPU in STOP.
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Prinzip der Adressierung

Ubersicht

Automatische
Adressierung

Signalzustinde in
Prozessabbild

Lese- und
Schreibzugriffe

Beim Hochlauf der CPU werden automatisch die Ein- und Ausgabeteile in
den Adressbereich der CPU ab Adresse 0 eingebunden. Ein- und Ausga-
beteil belegen jeweils 3Byte. Die Adresse, ab der Ein- bzw. Ausgangsdaten
abgelegt werden, kénnen Sie in lhrem Projektiertool andern.

Die Adressanderung der Ein-/Ausgabeperipherie erfolgt im Siemens
SIMATIC Manager in Form eines virtuellen PROFIBUS-Systems. Da die
PROFIBUS-Schnittstelle auch softwareseitig standardisiert ist, kbnnen wir
auf diesem Weg gewabhrleisten, dass Uber die Einbindung einer GSD-Datei
die Funktionalitdt in Verbindung mit dem Siemens SIMATIC Manager
jederzeit gegeben ist.

Ihr Projekt Ubertragen Sie seriell Gber die MPI-Schnittstelle in Thre CPU.

Hinweis!

Fir die Projektierung der CPUs werden fundierte Kenntnisse im Umgang
mit dem Siemens SIMATIC Manager vorausgesetzt!

Damit die Ein- und Ausgabebereiche gezielt angesprochen werden kon-
nen, mussen ihnen bestimmte Adressen in der CPU zugeordnet werden.

Bei der CPU gibt es einen Peripheriebereich (Adresse 0 ... 1023) und ein
Prozessabbild der Ein- und Ausgange (je Adresse 0 ... 127).

Beim Hochlauf der CPU vergibt diese automatisch, von 0 an aufsteigend,
je 3 Adressen flr den Eingangs- und 3 Adressen fur den Ausgangsbereich.

Die Signalzustédnde der unteren Adresse (0 ... 127) werden zusatzlich in
einem besonderen Speicherbereich, dem Prozessabbild, gespeichert.

Nach jedem Zyklusdurchlauf wird das Prozessabbild aktualisiert.

Das Prozessabbild ist in zwei Teile gegliedert:
» Prozessabbild der Eingange (PAE)
* Prozessabbild der Ausgange (PAA)

Peripheriebereich Prozessabbild
0 0

Digitalmodule | =———p> : Eingénge

: . PAE
127 127
128 0

" | Analogmodule : Ausgange

PAA

1023 127

Uber Lese- bzw. Schreibzugriffe auf die Peripheriebytes oder auf das
Prozessabbild kdnnen Sie die Module ansprechen.

3-4
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Beispiel zur
automatischen
Adresszuordnung

PAE

rel. Adr. Peripheriebereich

Die nachfolgende Abbildung soll die automatische Adresszuordnung

nochmals verdeutlichen:

Zeile: 1

I

CPU 11x
DI 8xDC24V

» DO 8xDC24V

0

N o=

A

Default Adress-
belegung der

w

127 Eingangs-Byte 127

L DI 8xDC24V

Eingangs-Byte 0 <

Eingangs-Byte 1 ¢

Eingangs-Byte 2

™~

Eingangs-Byte 3

Hinweis!

— »|DIO 8xDC24V

/

je 3 Byte belegt

Ausgangs-Byte 127 | 127

Peripheriebereich rel. Adr PAA
Ausgangs-Byte 0 0
Ausgangs-Byte 1 1
Ausgangs-Byte 2 2
Ausgangs-Byte 3 3 >

Bitte beachten Sie, dass durch den lesenden und schreibenden Zugriff auf
dieselbe Adresse unterschiedliche Module angesprochen werden konnen.

Sofern keine Hardwarekonfiguration durchgefthrt wurde, sind folgende
Adressen in der CPU 11x belegt:

CPU 11x
Adressbelegung | Funktion
Eingabebereich
0..2 DI
3..127 frei fir weitere DI
128, 129 Poti P1
130, 131 Poti P2
132...135 reserviert
136...139 Zahler 0
140...143 Zahler 1
144..147 Zahler 2
148...151 Zahler 3
152...1021 frei fir weitere Al
Adresszuordnung

andern durch
Projektierung

Adressbelegung
Ausgabebereich

Funktion

0...2
3..127
128...1021

DO
frei fiir weitere DO
frei fiir weitere AO

Sie kénnen jederzeit durch Einsatz des Siemens SIMATIC Manager die

bildbereich (0...127) legen.

Adresszuordnung andern und Ein-/Ausgabebereiche in den Prozessab-

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Schnelleinstieg Projektierung

Ubersicht

Voraussetzungen

Kompatibilitat zu
Siemens SIMATIC
Manager uber
GSD-Datei

Die Adresszuordnung, Parametrierung und PROFIBUS-DP-Projektierung
erfolgt im Siemens SIMATIC Manager in Form eines virtuellen PROFIBUS-
Systems. Da die PROFIBUS-Schnittstelle auch softwareseitig
standardisiert ist, kdnnen wir auf diesem Weg gewahrleisten, dass Uber die
Einbindung einer GSD-Datei die Funktionalitdt in Verbindung mit dem
Siemens SIMATIC Manager jederzeit gegeben ist.

Ihr Projekt wird (iber die MP?I-Schnittstelle in Ihre CPU (ibertragen

» Siemens SIMATIC Manager auf PC bzw. PG installiert
e GSD-Dateien in Hardware-Konfigurator eingebunden
 serielle Verbindung zur CPU (z.B. Gber das "Green Cable" von VIPA)

Hinweis!
Zur Projektierung werden fundierte Kenntnisse im Umgang mit dem

Siemens SIMATIC Manager und dem Hardware-Konfigurator von Siemens
vorausgesetzt!

Die Projektierung einer CPU 11x erfolgt im Siemens SIMATIC Manager in
Form eines virtuellen PROFIBUS-Systems auf Basis der CPU 315-2DP.

Aufgrund der standardisierten softwareseitigen PROFIBUS-Schnittstelle
kénnen wir durch Einbindung einer GSD-Datei die Funktionalitdt der
System 100V Familie im Siemens SIMATIC Manager zur Verfigung stellen.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind
folgende Schritte durchzufiihren:

 PROFIBUS-DP-Master System mit CPU 315-2DP (6ES7 315-2AF03)
projektieren. Bitte verwenden Sie zur Projektierung ab der VIPA-
CPU-Firmware 3.5.0 die CPU 6ES7-315-2AF03 V1.2 von Siemens.

 PROFIBUS-Slave mit Adresse 1 anfiigen.
« Auf Steckplatz 0 des Slave-Systems lhre CPU 11x einbinden.

3-6
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Projektierung als
virtuelles
PROFIBUS-Master-
System

Legen Sie im Siemens SIMATIC Manager ein neues Projekt System
300 an und flgen Sie aus dem Hardwarekatalog eine Profilschiene ein.

Sie finden die CPU mit PROFIBUS-Master im Hardwarekatalog unter:
Si mat i ¢300/ CPU- 300/ CPU315- 2DP/ 6ES7 315- 2AF03- 0ABO

Figen Sie die CPU 315-2DP (6ES7 315-2AF03-0AB0 V1.2) ein.
Geben Sie eine PROFIBUS-Adresse (aulRer 1) fur Ihren Master an

Klicken Sie auf "DP" und stellen Sie in unter Objekteigenschaften die
Betriebsart "DP Master" ein und bestatigen Sie |hre Eingabe mit OK.

Durch Klick mit der rechten Maustaste auf "DP" o6ffnet sich das
Kontextmenl. Wahlen Sie "Mastersystem einfliigen" aus. Legen Sie
Uber NEU ein neues PROFIBUS-Subnetz an.

CPU 11x Den CPU-Teil missen Sie explizit einbinden.

projektieren .

Hangen Sie an das Subnetz das System "VIPA _CPU11x". Sie finden
dieses im Hardware-Katalog unter PROFIBUS DP > Weitere Feldgerate
> 10 > VIPA_System_100V. Geben Sie diesem Slave die PROFIBUS-
Adresse 1 (VIPA_11x.GSD erforderlich).

Platzieren Sie in lhrem Konfigurator auf dem Steckplatz 0 lhre
System 100V CPU, wie z.B. 115-6BL02.

Der Steckplatz 0 ist zwingend erforderlich!

Die Adressbereiche der Ein-/Ausgabe-Peripherie werden angelegt und
kénnen jederzeit gedndert werden.

Sichern Sie |hr Projekt.

CPU 11xDP- Zur Anbindung an einen DP-Master sind fur das System 100V folgende
projektieren Schritte erforderlich:

CPU 315-2DP mit DP-Master-System projektieren (Adresse 2)

PROFIBUS-Slave "VIPA_CPU11x" mit Adresse 1 anfligen
(VIPA_11x.GSD erforderlich)

Auf Steckplatz 0 des Slave-Systems die CPU-Typ 11xDP einbinden.
PROFIBUS-Parameter der CPU 11xDP einstellen.

Parameter der Ein-/Ausgabe-Peripherie einstellen.

Projektierung via MPI in die CPU 11xDP Ubertragen.

Schritte der Fir die Master-Seite sind folgende Schritte durchzuflhren:

Master-Projek- .
tierung

CPU mit DP-Master-System projektieren (Adresse 2)

PROFIBUS-Slave "VIPA_CPU11xDP" anfigen
(VIPA04Dx.GSD erforderlich).

Die PROFIBUS Ein- und Ausgabebereiche ab Steckplatz 0 in Byte bzw.
Wort angeben.
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Bezug zwischen In der nachfolgenden Abbildung ist die Projektierung auf Slave- und
Master und Slave Masterseite nochmals zusammengefasst:

CPU 11xDP (GSD: VIPA_11x.GSD) Mastersystem (GSD: VIPA04Dx.GSD)

= (0)UR

PROFIBUS(1): DP-Mastersystem [1) PROFIBUS[T ) DP-Mastersystem (11

1
T 2 315-2DP (2AF03-0ABO00]
Rl

3 PB-
Adr.:1

1
2 315-2DP (2AF03-0AB00!
A |[] oPbacy ]

F
E

Steck- | Bau-
platz gruppe

Steck- | Bau-
platz gruppe

> 0 CPU 11xDP 0 Output (Bytes)

Erweiterungs-
Module

1 ‘ 1 Input (Bytes)

Achtung!

Die Langenangaben fur Ein- und Ausgabe-Bereich missen mit den
Byteangaben bei der Master-Projektierung Ubereinstimmen. Ansonsten
kann keine PROFIBUS-Kommunikation stattfinden (Slave-Ausfall).

Hinweis!

Sollte es sich bei Ihrem DP-Master-System um ein System 200V von VIPA
handeln, so kénnen Sie durch Anbindung eines "DP100V"-Slave-Systems
die direkt gesteckten Module projektieren.

Damit dieses Projekt von der VIPA-CPU als zentrales System erkannt wird,

muissen Sie dem "DP100V"-Slave-System die PROFIBUS-Adresse 1 zu-
weisen!

Bitte beachten Sie bei Einsatz des IM 208 PROFIBUS-DP-Master, dass
dieser einen Firmwarestand ab V3.0 besitzt; ansonsten kann dieser
an der CPU 11x mit Firmwarestand ab V3.0 nicht betrieben werden.
Die Firmwarestande entnehmen Sie bitte dem Aufkleber, der sich auf
der Riickseite des jeweiligen Moduls befindet.

Auf den folgenden Seiten finden Sie eine nahere Beschreibung der
Projektierung und der Parametriermoglichkeiten Ihres System 100V.
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Vorbereitung zur Projektierung der Mikro-SPS CPU 11x

Allgemein

Voraussetzung

Hardware-
Konfigurator von
Siemens
installieren

GSD-Datei
einbinden

Damit die Ein-/Ausgabe Peripherie gezielt angesprochen werden kann,
mussen ihr bestimmte Adressen in der CPU zugeordnet werden.

Die Adresszuordnung und die Parametrierung erfolgt im Siemens SIMATIC
Manager in Form eines virtuellen PROFIBUS-Systems. Da die PROFIBUS-
Schnittstelle softwareseitig standardisiert ist, kénnen wir auf diesem Weg
gewahrleisten, dass Uber die Einbindung einer GSD-Datei die
Funktionalitat in Verbindung mit dem Siemens SIMATIC Manager jederzeit
gegeben ist.

Ihr Projekt Ubertragen Sie seriell Gber die MPI-Schnittstelle in Thre CPU.

Folgende Voraussetzungen missen fir die Projektierung erfillt sein:
» Siemens SIMATIC Manager auf PC bzw. PG installiert

» GSD-Dateien in Hardware-Konfigurator von Siemens eingebunden
* serielle Verbindung zur CPU (z.B. "Green Cable" von VIPA).

Hinweis!

Fir die Projektierung der CPU werden fundierte Kenntnisse im Umgang
mit dem Siemens SIMATIC Manager und dem Hardware-Konfigurator von
Siemens vorausgesetzt!

Der Hardware-Konfigurator ist Bestandteil des Siemens SIMATIC
Manager. Er dient der Projektierung. Die Module, die hier projektiert
werden kénnen, entnehmen Sie dem Hardware-Katalog.

Fir den Einsatz der System 100V Module ist die Einbindung der
System 100V Module tUber die GSD-Datei von VIPA im Hardwarekatalog
erforderlich.

» Kopieren Sie die mitgelieferte VIPA-GSD-Datei VI PA_11x. GSD in lhr
GSD-Verzeichnis ... \siemens\step7\s7data\gsd.

» Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.
» SchlielRen Sie alle Projekte.

* Gehen Sie auf Extras > Neue GSD-Datei installieren.
» Geben hier VIPA_11x.GSD an.

» Aktualisieren Sie den Hardware-Katalog tber
Extras > Katalog aktualisieren.

Die Module des System 100V von VIPA sind jetzt im Hardwarekatalog
integriert und konnen projektiert werden.
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Handbuch VIPA System 100V

Projektierung Mikro-SPS CPU 11x

Projektierung als

virtuelles
PROFIBUS-

Master-System

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, ist die Mikro-
SPS CPU 11x als ein virtuelles PROFIBUS-System nach folgenden
Vorgehensweisen zu projektieren:

Legen Sie ein neues Projekt System 300 an.
Flgen Sie aus dem Hardwarekatalog eine Profilschiene ein.

Sie finden die CPU mit PROFIBUS-Master im Hardwarekatalog unter:
Si mat i ¢300/ CPU- 300/ CPU315- 2DP/ 6ES7 315- 2AF03- 0ABO

Figen Sie die CPU 315-2DP (6ES7 315-2AF03-0ABO0) ein.
Geben Sie eine PROFIBUS-Adresse (aul3er 1) fur Ihren Master an.

Klicken Sie auf DP und stellen Sie in unter Objekteigenschaften die
Betriebsart "DP Master" ein und bestatigen Sie lhre Eingabe mit OK.

Durch Klick mit der rechten Maustaste auf "DP" o6ffnet sich das
Kontextmenl. Wahlen Sie "Master-System einfigen" aus. Legen Sie
Uber NEU ein neues PROFIBUS-Subnetz an.

Mikro-SPS Um, wie schon weiter oben erwahnt, zum Siemens SIMATIC Manager
projektieren kompatibel zu sein, missen Sie den CPU-Teil explizit einbinden.
 Hangen Sie an das Subnetz das System "VIPA CPU11x". Sie finden
dies im Hardware-Katalog unter PROFIBUS DP > Weitere Feldgerate >
IO > VIPA_System_100V. Geben Sie diesem Slave die PROFIBUS-
Adresse 1 (VIPA_11x.GSD erforderlich).
* Platzieren Sie in Ihrem Konfigurator auf dem Steckplatz 0 Ihre
System 100V CPU, wie z.B. 115-6BL02.
[1lHw Konfig - [System 100V (Konfiguration) — System mnv] =8|
@) Station Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster HiFe =181 x|
DlSls= %) S| Ele| _I_II__I_I_I\
= suchen | o]
|
1 7 -] Sensorik -
2 [FlcPums2oP -] SIMADYN
-0 SIMATIC
PROFIBUS(T) DP-Masterspstemn (1) {2 SIMODRIVE
#-_] SIMOREG
{1 SIMOVERT
{1 P0g
=] Weiters FELDGERATE J
SRRl
23 ET200M
£
-(Z1 VIPA_SPEEDbus
B
a | o e
| (1) vPa_CRUTI - misﬁgﬂ
Steckplatz DPKennung ] E-Adresse Addiesse | Kemmentar | : mggjgﬁ?;ﬂ
2407 115-6BLO2 CPU 115 01032 0.2 0.2 T1568LO0 CPU
i g N
g 115-6BL20 CPU
T1568L21 CPU
11568122 CPU
11568131 CPU
11568132 CPU
L h_.i_l
CPU. Ambeitsspeicher 16KB. E
DITE/DDWE intedrient, MPl-Anschiuf,
et Aufbau bis 4 Baugruppen
Driicken Sie F1, um Hife 2u erhalken [ [
Der Steckplatz 0 ist zwingend erforderlich!
Die Adressbereiche der Ein-/Ausgabe-Peripherie werden angelegt und
kénnen jederzeit gedndert werden.
» Sichern Sie |hr Projekt.
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Erweiterungs- und Sie haben die Moglichkeit Uber die Steckplatze 1...4 weitere Module in lhr
System 200V Module  System 100V einzubinden. Bei der Mikro-SPS CPU mit der Best.-Nr.
projektieren VIPA 115-6BL72 kdnnen Sie maximal 7 Module anbinden.

Zur Anbindung wahlen Sie das entsprechende Modul im Hardware-Katalog
aus und platzieren Sie dieses auf dem entsprechenden Steckplatz.

Mikro-SPS 11x

PROFIBUS(1]): DP-Masterzystem (11

315-2DP [ 2AF03-0ABO 1
SF A

‘ Adr.:2

Steck- | Bau-
‘ platz | gruppe
‘ 0 11X-XXXX

1
‘ . Erweiterungs-

. Module
‘ 4(7)
Parametrierung Den CPU-Teil parametrieren Sie Uber die Eigenschaften der Siemens

CPU 315-2DP. Die Parametrierung der Ein-/Ausgabe-Peripherie erfolgt im
virtuellen PROFIBUS-System Uber die Eigenschaften der CPU 11x.

Mikro-SPS 11x

Parameter
CPU 11x

PROFIBUS[1): DP-M asterspstem 11
T

315-2DP [ 2AF03-0AB0 }
LA

Steck- | Bau-

platz gruppe
Parameter
0 1 1x-xxxx"

E/A-Peripherie

Erweiterungs-
Module

Die Parametriermdglichkeiten sind auf den Folgeseiten beschrieben.
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Handbuch VIPA System 100V

Parametereinstellung System 100V CPU

Ubersicht

Vorgehensweise

Unterstiitzte
Parameter

Die allgemeinen Parameter, die den CPU-Teil lhres System 100V
betreffen, sind im Hardware-Konfigurator von Siemens unter den Eigen-
s

=15l x|
=181 x|

21 Suchen | n:l: i
Prafil: Standard i

=} SIMATIC 300 -

®-(] CPao0
Uhizeitslarme | Weckalsme | Disgnoss/Ubr | Schutz | Kommunikstion | £ cPU-300

Allgemein | Arlsuf | Zuklus/Takimerker | Remanenz | Alaime w0 CPU T2
- CPU 312 1FM
CPU 3152 DP [ (3 CPU 3120
[beitsspeicher BAKE: 0.3ms/kAW: MPT+ DP-Anschiuf (DP-Master oder = | B3 CPU 13
DP-Slave]; mehzsiiger Aufbau bis 32 Baugruppen, Sende- und @00 CPU 3130
Empfangsfahigkeit fiir direkten Datenaustausch, Aquidistanz, Routing. L ¢
57K ommurikation (ladhare: FB/FCs), Firmware 1.2 = tg g EEH :EEE E;
[ [ CPU 314

[ CPU 3141FM
-] CPU 314C2DP
~Schrittstell - CPU 314C-2 PP
4] @] CPU 315

Tup: MPI =] CPU 3152DP

&= o R Adresse: 2 © [g] ses7 I152eF00.048
B ||| e [ & Vemetat Nein Eigenschaften. e

8] 5ES7 315-28F02-048
1
Eﬂ CPU 3152 DP \E Kommentar
OF d

Dlsfe 8 (7] 51 le| sl 5 2120l

= [0UR

L -]
f CPU 3152 DP
g o= .

Bestel-Nr / Firmware

Name:

4

- 0[] BEST 315.24F03048
Akl b
< KaAl
iz

EEST 315.26F 82 008
(-] BEST 315.24F83.048
EES7 31524610048

| Abbrechen Hile (-3 CPU 315F-2 0P
- CPU 316
I | | I I L CPU 316-20P
[ CPU 3172
\ 1 T ron 7 2 oG ‘!L!
4 »
FEG7 315247000680 <] %,
(beitsspeichar BAKR: 0. 3me kA, 3
MPL DP-&nschiud [DP-Master oder
D Slave: mehizeiger Aufbsubis o |

™

| (oo | o o | e,

=)

Durch Doppelklick auf die CPU 315-2DP gelangen Sie in das
Parametrierfenster flr lhre CPU. Uber die Register haben Sie Zugriff auf
alle Parameter Ihrer System 100V CPU.

Bitte beachten Sie, dass zur Zeit nicht alle Parameter unterstitzt werden.

Die CPU wertet nicht alle Parameter aus, die Sie in lhrem Projektiertool
einstellen kénnen. Folgende Parameter werden zur Zeit in der CPU
ausgewertet:

Allgemein: Uhrzeitalarm:
MPI-Adresse der CPU OB10:  Ausflihrung
Baudrate (19,2kBaud, 187kBaud) Aktiv
maximale MPI-Adresse Startdatum

Anlauf: Uhrzeit

Anlauf bei Sollausbau ungleich...  Weckalarm:
Fertigmeldung durch Baugruppe OB35:  Ausflihrung
Ubertragung der Parameter an...  zyklus / Taktmerker :

Remanenz: Zyklustiberwachungszeit

Anzahl Merkerbytes ab MBO
Anzahl S7-Timer ab TO
Anzahl S7-Zahler ab Z0

Schutz:
Schutzstufe durch Passwort ...

Zyklusbelastung durch Kommuni-
kation ...

OB85-Aufruf bei Peripherie-
zugriffsfehler

Taktmerker mit Merkerbytenummer
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Parametereinstellung System 100V Peripherie

Ubersicht

Vorgehensweise

Adresse/Kennung

Ausgang/Eingang

Die Mikro-SPS CPU 11x besitzt verschiedene Parameter, die Sie im
Hardware-Konfigurator von Siemens unter den jeweiligen CPU-"Eigen-
schaften" einstellen konnen:

» Die Einstellungen, welche die CPU betreffen, finden Sie unter den
Eigenschaften der CPU 315-2 DP.

» Einstellungen, welche die Ein-/Ausgabe-Peripherie betreffen, befinden
sich in den "Eigenschaften" der System 100V CPU wie z.B. der 115-
6BLO2.

Nachfolgend soll die Parametrierung lhrer System 100V Ein-/Ausgabe-
Peripherie beschrieben werden.

Zur Parametrierung klicken Sie auf den "VIPA_CPU11x" PROFIBUS-Slave.
Auf dem Steckplatz wird lhre System 100V CPU angezeigt.

Durch Doppelklick auf die System 100V CPU gelangen Sie in das
Dialogfenster "Eigenschaften DP-Slave".

Uber die Register haben Sie Zugriff auf alle Parameter der Mikro-SPS
CPU 11x, die nachfolgend beschrieben sind.

[ Hw Konfig - [System 1 _15lx
Wl station Bearbeiten E em  Ansicht  Exl enst _15]x
Dl(2-l9 % | wle] sl o] 52 sl
j Sucher: | ﬂﬂ: aj
Frafi Standard -
= [0IUR =l
1 = £ (1 VIFA_System_100v =
A, o o s 1 G
P oF [ Universalmodul
3 Adhesse / Kennung  Parametieren | - [§ nz4sHoocPu iz Do
1 - [@ m4s8s00CPU 114 DIO:
5 Parameter [ wert = - [@ 1488001 CPU 114 DID:
L] =1/23) Stationsparameter | - [@ 14eB0zCPU 114 DI0;
= By - [§ 14s0s0CPU 114 DIO:
& 0: FurktionfWerztgerung Keine Funktion T1568LO0CPU 115010
1: Funktionj¥erzagerung Keine Funktion 1§ 11585101 CRULA15 DIO:
21 Furktionj¥erzagerung Keine Funktion -~ [ Ee RSO
| [E] K 3: Funktionj¥erzsgerung Keine Funktion = [ 11580111 CRU15 DIO:
0: Flankenauswahl Kein AlarmjZahlen - [§ MBEBLIZCPUTISDI0
1 Flankenauswahl Kein Alarmjzahlen = |4 15EBL20CPU1T50P .
4 2: Flankenauswahl Kein Alarm/zahlen J—l : 115:68L21 CPU1TSDPC
%t Flankenauswahl Kein Alarmjizahlen Lo |4 1156BL22 CPU1TSDP T

shler: Peripherie Adresse 136 [ 1156BL31 CRUTTS DID
shler 0: Richtung Aus [ 1158BL32CPUNTS DID
123-4EHO0 DIBXDC24v T
123-4E100 DIE-DC24Y [
123-4E110DIEDC24V [
123-4E.20 DIERAC230V
123-4ELDODITEDC24Y |
203-1CA00 IM208 CAN
205-1DF01 [M208 DP

: 205-1DF10 [M208 DP

i 208-1DP11 [M208 DP
M‘ Ll i 208-2DP10 [M208 DP

221-1BFO0 DI8=DC24Y

:I:l [1] WIP&_CPUT1x

] Zahler 1: Richtung Aus
w“kp"“ DA i 2 shler 2: Richtung Aus
shler 3: Richtung Aus

shler 0: OberefUntere Grenze [

=] Z8hler 1: OberejUntere Grenze [
(] Z8hler 2: OberejUntere Grenze [ -

TT 11

FRTRTENTES

221-1BF10 DIg-DC24Y 0,
221-1BF20 DIB-DC24Y & s

ZLIEA
[l ——
X

CPU, Arbeitsspeicher 16KB.,

cinzeiliger dwfbau bis 4 Baugiuppen

Nachfolgend sind alle Parameter aufgeflhrt:

Eingabe- und Ausgabebereich belegen jeweils 3Byte im Adressbereich der
CPU. Geben Sie hier die jeweilige Anfangsadresse an, ab der die 3Bytes
abgelegt werden sollen.

Wertebereich: 0 ... 125
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Parametrieren

K x: Funktion/

Verzégerung

K x: Flanken-

auswahl

Hier haben Sie folgende Parametriermoéglichkeiten:

Zahler-/Alarmverhalten der ersten 4 Eingange
Adresszuweisung flr die Potis P1 und P2
PWM-Ausgabeverhalten der letzten 2 Ausgange von X5

Eigenschaften - DP-Slave .

Adresse / Kennung  Parametrieren |

x|

Parameter

| Wwhert

[543 Stationsparameter

-[Z] K 0: Funktion/Verztgerung
-[Z] K 1: Funktion/Verztgerung
(] K 2: Funktion/verztgerung
(] K 3: Funktion/verztgerung
(] ¥ 0: Flankenauswahl

[Z] ¥ 1: Flankenauswahl

[Z] K 2: Flankenauswahl

-[Z] K 3: Flankenauswahl

(2] 2ahler: Peripherie Adresse
-[Z] 2ahler 0: Richtung

[Z] 2ahler 1: Richtung

-[Z] 2ahler 2: Richtung

(] 2&hler 3: Richtung

] zahler 0:
(] 2ahler 1:
2] 2ahler 2:

COberefUntere Grenze
ObereflUntere Grenze
ObereflUntere Grenze

Keine Funkkion

Keine Funkkion

Keine Funkkion

Keine Funkkion

Kein Alarm/Zahlen

Kein AlarmZahlen

Kein AlarmZahlen

Kein AlarmZahlen

136

fus

Hus

Aus

Aus

0

0

0

|

Abbrechen | Hite |

Nachfolgend sind die Parameter aufgefihrt:

Hiermit aktivieren und deaktivieren Sie je Kanal x die Alarm- bzw.
Zahlerfunktionen. Mdgliche Funktionen:

Keine Funktion

Alarm: 0,1ms Verzégerung
Alarm: 0,5ms Verzégerung
Alarm: 3ms Verzégerung
Alarm: 15ms Verzogerung
Zahler: Impulse

Zahler: Impulse mit Richtung
Zahler: Drehgeber 1fach
Zahler: Drehgeber 2fach
Zahler: Drehgeber 4fach
Zahler: Impulse mit HW-Tor

Uber diesen Parameter bestimmen Sie, ob auf steigende oder auf fallende
Flanken ein Alarm ausgelost bzw. gezahlt wird.
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Handbuch VIPA System 100V Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Zahler: Peripherie
Adresse

Zahler x: Richtung

Zahler x: Obere/
Untere Grenze

Alarmart

Analogeingang
Peripherie-
Adresse (P1, P2)

PWM-Parameter

Geben Sie hier die Anfangsadresse an, ab der die Ir]_halte der 4 Zahler
abgelegt werden. Die Lange betragt 16Byte. Durch Uberschreiben der
Inhalte kénnen Sie diese mit einem Zahlerwert vorbelegen.
Wertebereich: 0 ... 1008

Defaulteinstellung: 136 (Zahler 0) ... 151 (Zahler 3)

Mit diesem Parameter geben Sie bei aktiviertem Zahler die Zahlrichtung
VOr.

Durch Angabe einer oberen bzw. unteren Grenze kénnen Sie einen Zahler
realisieren, der bei Erreichen der Grenze ggf. einen Alarm ausgibt, sich
automatisch zurtckstellt und erneut mit dem Zahlen beginnt.

Aktivieren Sie hier den Alarm-Prozess, der von einem Zahler bzw. von
einem Alarm-Eingang abgesetzt werden kann, sobald die Alarmbedingung
erfullt ist. Folgende Alarmarten kénnen Sie parametrieren:

* Prozessalarm

* Prozess+Diagnosealarm

Hinweis!

Aus softwaretechnischen Griinden ist darauf zu achten, dass die
Verzogerungszeit fur alle 4 Alarmeingange gleich parametriert ist.

Auf der Frontseite des System 100V befinden sich die Potentiometer P1
und P2. Hiermit kdnnen Sie Werte zwischen 0 und 1023 vorgeben, die im
Peripheriebereich der CPU abgelegt werden.

Defaultmaflig werden die Werte von P1 auf 128, 129 und die Werte von P2
auf 130, 131 hintereinander abgelegt.

Sie koénnen dem Bereich auch eine andere Anfangsadresse zuordnen,
indem Sie unter "Analogeingang Peripherie Adresse" eine andere Adresse
angeben.

Wertebereich: 0 ... 1020

Je nach eingestelltem PWM-Modus kénnen Sie hier Zeitparameter fir die
Pulsweitenmodulation vorgeben. Eine nahere Beschreibung zu den PWM-
Parametern finden unter "Einsatz PWM".
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Einsatz Zahler- und Alarm-Eingang

Ubersicht

Zahleingange

Zahler: Impulse

Zahler: Impulse
mit Richtung

Richtung:
"Hochzahlen"

Richtung
"Runterzahlen”

Abhangig von der CPU 11x kénnen Sie die ersten 4 Eingange von X3 als
Zahler- bzw. Alarmeingang parametrieren. Die Eigenschaften und das
Verhalten der Eingadnge bestimmen Sie im Hardware-Konfigurator des
Siemens SIMATIC Managers in den CPU-Parametern der CPU 11x. Im
Auslieferungszustand sind diese Funktionen deaktiviert.

Sie haben auch die Mdglichkeit zur Laufzeit unter Verwendung des VIPA-
SFC 224 die Zahlerparameter zu andern. Naheres hierzu finden Sie im
Handbuch "VIPA Operationsliste Standard" (HBOO_OPL_STD).

UIPA CPU 115 DI 8xDC24V

DI 16(20xDC24V
R| RUN DI 16(12)xDC24V 0,5A

s STOP

MRST

PW
SF O

Fc =
Mc "
|

el &

DC2

Zahler bzw. Alarmeingange

N o o plw N - o

VRRRNRIR DR
x
> o oo W

A
x1|000 x|2U
000 UQ ala

L+ M PE VIPA 115-6BL02A5

Uber den Parameter K x: Funktion/Verzégerung kénnen Sie mit der
Einstellung "Zahler ..." Uber die 4 Eingdnge max. 4 Zahler mit einer
Frequenz von bis zu 30kHz ansteuern. Zusatzlich ist bei Grenzwertiber-
schreitung eine Alarmausgabe parametrierbar.

Folgende Zahlermodi stehen lhnen zur Verfugung:
e Zahler: Impulse

» Zahler: Impulse mit Richtung

o Zahler: Drehgeber 1fach

» Zahler: Drehgeber 2fach

e Zahler: Drehgeber 4fach

o Zahler: Impulse mit HW-Tor

Belegt einen Eingang und zahlt bei jedem Impuls in die parametrierte
Richtung. In dieser Funktionalitat stehen maximal 4 Zahler zur Verfugung.

Belegt 2 Eingange und zahlt bei jedem Impuls am 1. Eingang in die mit
dem 2. Eingang vorgegebene Richtung. In dieser Funktionalitat stehen
maximal 2 Zahler zur Verfugung. Hier kdnnen Sie Uber den Parameter
Richtung die Polaritdt des Richtung-Eingangs auf folgende Weise
beeinflussen:

Aufwarts zahlen durch Low- und abwarts zahlen durch High-Pegel am
Richtung-Eingang.

Aufwarts zahlen durch High- und abwarts zahlen durch Low-Pegel am
Richtung-Eingang.

3-16
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Handbuch VIPA System 100V Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Zahler: Impuls mit
Hardware-Tor

Zahlerverhalten

Zahlrichtung
aufwarts

Zahlrichtung
abwarts

Belegt 2 Eingange, wobei Eingang 1 den Zahler und Eingang 2 die
Freigabe (Tor) ansteuert.

Die Zahlerwerte liegen, sofern kein Limit vorgegeben ist, im Bereich zwi-
schen 00000000h und FFFFFFFFh. Erreicht der Zahlerstand beim Aufwérts-
zahlen FFFFFFFFh, so beginnt er wieder bei 00000000h. Erreicht der Zahler
beim Abwartszahlen 00000000h, so beginnt er wieder bei FFFFFFFFh.

Durch Angabe einer oberen bzw. unteren Grenze (Limit) kbnnen Sie den
Zahlerbereich eingrenzen. Sobald der Limit-Wert erreicht wird, erfolgt ein
Alarm, sofern in der Parametrierung aktiviert. Durch Einsatz des SFC 224
kénnen Sie den Zahler wahrend der Laufzeit beeinflussen, wie z.B. mit
einem Startwert laden (Preset). Das Zahlerverhalten ist in den
nachfolgenden Abbildungen nochmals zusammengefasst.

counter 4
FFFFFFFFh T
Alarm Alarm Alarm
Limit
Preset
00000000h >
time
counter 4
FFFFFFFFh T
Preset
Alarm Alarm Alarm Alarm
Limit
00000000h >
time
counter 4
FFFFFFFFh T
Alarm Alarm Alarm
Limit
Preset
00000000h >
time
counter 4
FFFFFFFFh T
Preset
Alarm Alarm Alarm Alarm
Limit
00000000h >
time
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Maximale
Zahlerfrequenz

Die maximale Zahlerfrequenz wird durch folgende Faktoren beeinflusst:

Anzahl aktivierter Zahler

Mit steigender Anzahl aktivierter Zahler verringert sich die maximale

Zahlerfrequenz.

« PWAM aktiviert bzw. deaktiviert

Durch Aktivierung einer Pulsweitenmodulation (PWM) als "normale"
bzw. hochfrequente PWM, verringert sich die maximale Zahlerfrequenz.

o Zéahlweise periodisch bzw. fortlaufend
Die maximale Zahlerfrequenz sinkt sobald ein periodisches Zahlerver-

halten parametriert ist.

Bei der periodischen Zahlweise werden, wahrend des Zahlvorgangs,
standig Zahlerwert und ein vorgegebenes Limit verglichen.

Bei fortlaufender Zahlweise zahlt der Zahler von einem Startwert bis
zum Uberlauf. Dies beeinflusst die maximale Zahlerfrequenz weniger.

Der nachfolgenden Tabelle kénnen Sie die maximalen Zahlerfrequenzen

(kHz) enthehmen:

PWM deaktiviert / HF-PWM aktiviert

Anzahl der Zahler fortlaufende periodische
Zahlweise Zahlweise

1 Zahler 30kHz 27kHz

2 Zahler 23kHz 19kHz

3 Zahler 19kHz 16kHz

4 Zahler 15kHz 13kHz

PWM aktiviert

Anzahl der Zahler fortlaufende periodische
Zahlweise Zahlweise

1 Zahler 16kHz 16kHz

2 Zahler 14kHz 14kHz

3 Zahler 13kHz 13kHz

4 Zahler 11kHz 11kHz

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass bei Einsatz von Inkrementalgebern sich die
angegebene maximale Frequenz halbiert!

3-18
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Drehgeber
1 Encoder 1
2— A
3— B

Encoder 2 T

4 — A
5— B
10 M

Drehgeber 1fach

Aufwartszahlen

In dieser Funktionalitdt kénnen Sie bis zu 2 Drehgeber anschliel3en. Bei
Parametrierung "Zahler: Drehgeber..." sind immer 2 Eingange (A, B) zum
Anschluss eines Drehgebers geschaltet. Hierbei werden Einstellungen flr
den jeweiligen 2. Eingang (B) ignoriert.

‘T SR

Bei Drehgeber 1fach wird bei jeder fallenden Flanke am jeweiligen 1.
Eingang (A) entsprechend der Drehrichtung der Zahler um 1 dekrementiert
bzw. inkrementiert. Hierbei gilt

Jede fallende Flanke an Eingang A inkrementiert den Zahler um 1, wenn
zu diesem Zeitpunkt der Eingang B auf HIGH liegt.

TdL2zeH <—><—>‘ TelHzaH
\ /
TelH Tell
/. —
] ] ii / ] ]
] #nasz | chle%‘ L L
00000000 /00000001 00000002 ) 000000003 ) 00000004 J 00000005 J 00000006 )

Counter  XXXX K

Abwartszahler

Jede steigende Flanke am Eingang A dekrementiert den internen Zahler
um 1, wenn zu diesem Zeitpunkt der Eingang B auf HIGH liegt.

TdL2cH

<—>4—>‘ TelH2dH

THOH oL |

A
—>»| |«— IreH2d
‘ > TelH2d
Counter oo | 00000000 )\ FFFFFFFF_)_FFFFFFFE ) FFFFFFFD FFFFFFFC | FFFEFFFB ) FFFFFFFA )
Drehgeber 2fach Jede steigende bzw. fallende Flanke des Signals am 1. Eingang (A)

Aufwartszahler

—>

verandert den Zahlerstand um 1. Hierbei beeinflusst der Pegel von
Eingang B die Zahlrichtung.

Der Zahler wird um 1 inkrementiert, wenn bei steigender Flanke des
Signals A der Eingang B auf LOW liegt, oder bei fallender Flanke von A
der Eingang B auf HIGH liegt.

TdL2eIH > TelH2aH
B RS
i i c ,

>

chIHZd

Counter  yyxxx

L« TreH2dl

00000000 >< 00000001 >< 00000002 >< 00000003 ><00000004 y 00000005 } 00000006 ><00000007 ><00000008 ><00000009
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x Handbuch VIPA System 100V

Abwartszahler Der Zahler wird um 1 dekrementiert, wenn bei steigender Flanke des
Signals A der Eingang B auf HIGH liegt, oder bei fallender Flanke von A
der Eingang B auf LOW liegt.

TdL2¢|H |<«>{<—>{ TcIH2dH
B | |
TelH Tell
A J J
W

—>| TreH2d < TclH2d
Counter XXXXX 00000000 )\ FFFFFFFF >< rrrrrr H:><rrrrrrru><. FFFFFFC \ FFFFFFF u><r—|—r—|—|—|—|—A><|—|—|—|—|—|—|—9 H—H—H—I—BX ....... 7
Drehgeber 4fach Jede steigende bzw. fallende Flanke an einem der Eingange A bzw. B veran-

dert den Zahlerstand um 1, wobei die Zahlrichtung vom Pegel des anderen
Eingangs (B bzw. A) abhangt.

Aufwartszahler Der Zahler wird dann um 1 inkrementiert, wenn bei steigender Flanke an B
der Eingang A auf HIGH liegt, bzw. wenn bei fallender Flanke an B der Ein-
gang A auf LOW liegt, oder wenn bei steigender Flanke an A der Eingang
B auf LOW liegt, bzw. bei fallender Flanke an A der Eingang B auf HIGH
liegt.

TelH2oH
B |

—>» < TreH2d
Counter  XXXX 00000000
Abwartszahler Der Zahler wird dann um 1 dekrementiert, wenn bei steigender Flanke an B

der Eingang A auf LOW liegt, bzw. wenn bei fallender Flanke an B der
Eingang A auf HIGH liegt, oder wenn bei steigender Flanke an A der
Eingang B auf HIGH liegt, bzw. bei fallender Flanke an A der Eingang B

auf LOW liegt.
TdLZCIHﬂ:LTdHi/—\—/—\
B —
< JeH | Tell |
A —
—» |« TreH2d
Counter  xxxx 00000000
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Handbuch VIPA System 100V Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Alarmeingange

Verzégerungszeit

Flankenauswahl

Die ersten 4 Eingange von X3 koénnen als Alarmeingange parametriert
werden. In der Funktionalitat "Alarmeingang" wird nach einer wahlbaren
Verzogerungszeit und Flankenauswertung ein Alarm ausgelost.

Die Verzogerungszeit ist die Zeit, die ein Signal anliegen muss, damit ein
Alarm ausgel6st wird.

Hierbei qilt:
» steigende Flanke mit Auswertung des High-Pegels
» fallende Flanke mit Auswertung des Low-Pegels

Hinweis!

Aus softwaretechnischen Grinden ist darauf zu achten, dass die
Verzdgerungszeit fur alle 4 Alarmeingange gleich parametriert ist.

Achten Sie auf identische Verzogerungszeiten fur alle Alarmeingange.
Hierbei kdnnen Sie aus folgenden Verzdgerungszeiten wahlen:

» Keine Funktion (keine Verzdgerung)
* Alarm: 0,1ms Verzdgerung

» Alarm: 0,5ms Verzdgerung

* Alarm: 3ms Verzdgerung

» Alarm: 15ms Verzdgerung

Je nach Flankentyp, den Sie Uber die Flankenauswahl einstellen kénnen
erhalten Sie folgendes Alarmverhalten:

Alarm bei steigender Flanke:

E+x.0
(Pin)

E+x.0
(PAE)

Alaﬁrm

Alarm |_|

(OB 40)

< Verzogerung —> —>Ver- <—
' ’ i zOge-:
i orung :
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Handbuch VIPA System 100V

Mischkonfiguration
Zahler- und Alarm-
Eingang

Alarm bei fallender Flanke:

E+x.0

(Pin)

E+x.0

(PAE) :
AIa;rm

Alarm |_|

(OB 40) i ) é
<— Verzbgerung —>

Alarm auf beide Flanken:

—><Ver- <—
i z6ge-:
© rung

E+x.0
(Pin)

E+x.0
(PAE)

Alarm

Alarm |_|

Alarm

]

(OB 40) <— Verzdgerung ~>

«— Verzdgerung —>

Auf eine gleichzeitige Verwendung der Eingange als Zahler- und Alarm-
eingang sollte verzichtet werden, da durch Setzen einer Verzégerungszeit
bei der Alarmeinstellung die maximale Zahlfrequenz beeinflusst wird:

Verzégerungszeit

0,1ms 5kHz

0,5ms 2kHz
3ms 333,33Hz
15ms 66,67Hz

max. Zahlfrequenz

In folgenden Fallen kann eine Mischkonfiguration trotzdem sinnvoll sein:

Impuls und Richtung

Der Richtung-Eingang kann auch als Zahler bzw. Alarm-Eingang para-
metriert werden. Auf diese Weise kénnen Sie Richtungsanderungen mit-
zahlen bzw. bei einer Richtungsanderung einen Alarm auslosen.

Impuls mit Hardware-Tor

Einen Toreingang konnen Sie ebenfalls als Zahler bzw. Alarm-Eingang
parametrieren, um so die Anzahl der Toranderungen (Offnen/Schliel3en)

mitzuzahlen bzw. einen Alarm auszuldsen.

3-22
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Handbuch VIPA System 100V Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x

Einsatz PWM

Ubersicht

Was ist PWM?

Abhangig von der CPU 11x kénnen Sie die letzten beiden Ausgange des
Ausgangbereichs X5 als Impulsausgang parametrieren. Sie haben die
Méglichkeit die Eigenschaften und das Verhalten der Ausgange Uber den
Eigenschaften-Dialog der CPU 11x in der Hardware-Konfiguration zu
bestimmen. Im Auslieferungszustand sind diese Funktionen deaktiviert und
die beiden Kanale sind als Standard-Ausgange geschaltet.

Sie kénnen auch zur Laufzeit unter Verwendung der VIPA SFCs 223
(PWM) und 225 (HF_PWM) die PWM-Parameter dndern. Naheres hierzu
finden Sie im Handbuch "VIPA  Operationsliste = Standard"
(HBOO_OPL_STD).

u":iﬁ CPU1125 DI 8xDC24V DI8xDC24V DO 8xDC24V 0,5A DO 8xDC24V 0,5A|

R RUN ‘?,\12‘52’,2‘332‘2va X3 X
s sTOP 7 ‘

MRST

1
1

L+

=
T

~
™

Pw
ISF O
Fc =

MC le

P’

|
=
DC24
2 A
x1000 x|z
ciete] pORO:S

o o
L+ M PE VIPA115768L02_A§

N s w iy ©o
© ® N> O b N =
N s w iy o
©®~No o bs 0N = B
TJo > w v o o
DD (DD D DD (DD D
ST ST ST B SIS I EST BN oS

Tl®w N o O &

PWM

@%%@%%%%%%D
=

SIS BT ESTESTIESTIESTI IS S
S oo ¥ o o &
Mmoo o s w s o

[

S
S

PWM steht flr Pulsweitenmodulation. Durch Vorgabe von Zeitparametern
ermittelt die CPU eine Impulsfolge mit dem gewilnschten Impuls-/
Pauseverhaltnis und gibt diese Uber den entsprechenden Ausgabekanal
aus. Fur die Pulsweitenmodulation stehen lhnen 2 Modi zur Verfluigung:

e Standard PWM (kurz: PWM)
Vorgabe: Zeitbasis, Periode, Tastverhaltnis und minimale Impulsdauer

» Hochfrequente PWM (kurz: HF-PWM)
Vorgabe: Frequenz, Tastverhaltnis und minimale Impulsdauer

Die PWM-Parameter stehen in folgendem Verhaltnis:

A
Ausgang
DO

Periodendauer

v

Impulsdauer Impuls- Zeit

pause

Tastverhaltnis [ A A N
500 700 1000

Periodendauer = PWM Zeitbasis x PWM Periode

(bei HF-PWM gilt: Periodendauer = 1 / HF PWM Freq)
Impulsdauer = (Periodendauer / 1000) x PWM Tastverhaltnis
Impulspause = Periodendauer - Impulsdauer

Impulsdauer und Impulspause missen immer gréRer sein als min Impuls
(minimale Impulsdauer)!
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Teil 3 Einsatz Mikro-SPS CPU 11x Handbuch VIPA System 100V

Lastverhalten

Anschluss eines
Antriebs

PWM
parametrieren

In der nachfolgenden Tabelle finden Sie die Flankensteilheit bei ver-
schiedenen Lasten am PWM-Ausgang. Als "steigende Flanke" wird der
Zeitpunkt mit Erreichen von 20,4V festgelegt. Als "fallende Flanke" wird der
Zeitpunkt mit Erreichen von 2,0V festgelegt.

Last steigende Flanke fallende Flanke min. Zeit
10 000Q [0,098us 113,000ps 113,098ps
3 000Q |0,096ps 25,000us 25,096us
1000Q [0,096us 7,5us 7,596ps
574Q 0,098us 4,380us 4,478us
82Q 0,100us 0,394ps 0,494ps
47Q 0,100us 0,270ps 0,370ps

Der PWM-Ausgang besitzt keinen aktiven Treiber auf OV, aus diesem
Grund ist die Zeit fur die fallende Flanke abhangig von der Last.

Der nachfolgenden Abbildung kénnen Sie entnehmen, wie Sie einen
Antrieb mit PWM-Leistungssteller an Ihr System 100V anschlief3en:

Pin L+
1
DC 24V PWM
Drive —
PWM Out —
8 D —
9 \ |
10 ®
M

Aktivierung und Parametrierung erfolgt im Register "Parametrieren" der
CPU 11x:

Eigenschaften - DP-Slave | x|

Adresse / Kennung  Parametrieren |

Farameter et il
-[#] Z&hler 3: Richtung A
-[Z] Zahler 0: Obere/Untere Grenze 1]
-] z&hler 1: Obere/Untere Grenze 1]
|-[] za&hler 2: Obere/Untere Grenze 0
I-[Z] zahler 3: Obere/Untere Grenze 0
[Z] Alarmart Kein Alarm
-[Z] Analogeingang Peripherie Adresse 128
HE] Kanal 0 HF ein
-] PwM Zeitbasis kanal 0 0,1 ms
-[Z] PwM Zeitbasis kanal 1 0,1 ms
-[&] P Petiade kanal O 0
-[Z] PWM Periode kKanal 1
-] PWM Tastverhaltnis Kanal 0 0
-] PwM Tastverhaltnis Kanal 1 0
2] PwM min. Impuls Kanal 0 0
[Z] PMer rim, Imnpuls Kanal 1 i
L[Z] HF P'M Freq.(Hz) k. 0/1 2500
[}D Hex-Parametrierung -
Abbrechen | Hite |

Nachfolgend sind die Parameter fur PWM aufgefihrt:
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PWM Mode

PWM Zeitbasis
(nur bei PWM)

PWM Periode
(nur bei PWM)

PWM Tast-
verhaltnis

PWM min.
Impulsdauer

HF PWM Freq.
(nur bei HF-PWM)

Hiermit aktivieren bzw. deaktivieren Sie die (HF)-PWM-Funktion fir den
entsprechenden Kanal. Bei deaktivierter PWM-Funktion kann der
entsprechende Kanal als "normaler" Ausgabe-Kanal verwendet werden.
Fir jeden der 2 Kanale kénnen Sie entweder PWM oder HF-PWM
einstellen. Es kann immer nur eine PWM-Art gewahlt werden. Das Mischen
von PWM und HF-PWM ist nicht moglich.

Bei PWM-Mode: PWM wahlen Sie Uber die Zeitbasis (timebase) die
Auflésung und den Wertebereich der Impuls-, Perioden- und der
Mindestimpulsdauer je Kanal.

Als Zeitbasis konnen Sie 0,1ms oder 1ms einstellen.

Bei PWM-Mode: PWM bestimmen Sie mit diesem Parameter die Dauer der
Periode, die sich durch Multiplikation mit der Zeitbasis ergibt.

Wertebereich: 2 ... 60000

Durch Angabe des Tastverhaltnisses (duty) in Promille bestimmen Sie je
Kanal das Verhaltnis zwischen Impulsdauer und Impulspause bezogen auf
eine Periode.

1 Promille = 1 Zeitbasis

Ist die errechnete Impulsdauer kein Vielfaches der Zeitbasis, wird auf die
nachst kleinere Zeitbasis-Grenze abgerundet.

Wertebereich: 1 ... 1000

Durch Angabe einer minimalen Impulsdauer (MinLen) werden
Schalthandlungen nur dann durchgefiihrt, wenn der Impuls die hier
eingestellte minimale Zeitdauer Uberschreitet.

Hiermit kénnen Sie sehr kurze Schaltimpulse (Spikes), die von der
Peripherie nicht mehr registriert werden kénnen, ausfiltern.

Bitte beachten Sie, dass die Zeitbasis fir die minimale Impulsdauer vom
eingestellten PWM-Mode abhangt:

» PWM-Mode: PWM
Die Zeitbasis wird Gber "PWM Zeitbasis" vorgegeben in 0,1ms oder 1ms.
Wertebereich: 1 ... 60000

» PWM-Mode: HF-PWM
Die Zeitbasis fur die minimale Impulsdauer ist ps.

Die kleinste minimale Impulsdauer betragt 4 pus.
Wertebereich: 4 ... 60000

Bei PWM-Mode: HF-PWM dient dieser Parameter zur Vorgabe von einer
Frequenz fir beide Kanale. Zusammen mit dem Tastverhaltnis und der
minimalen Impulsdauer ermittelt hieraus die CPU eine Impulsfolge mit dem
gewlnschten Impuls-/Pauseverhaltnis.

Die Frequenz ist in Hz vorzugeben.
Wertebereich: 2500 ... 50000
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Handbuch VIPA System 100V

Diagnose und Alarm

Ubersicht

Alarmart

Prozessalarm

Folgende Ereignisse kdnnen einen Alarm auslésen, sofern parametriert:

Erreichen von 0 beim Abwartszahlen
Erreichen von Limit beim Auf- bzw. Abwartszahlen

Steigende Flanke an Alarm-Eingang mit Auswertung des High-Pegels
nach Ablauf der parametrierten Verzégerungszeit

Fallende Flanke an Alarm-Eingang mit Auswertung des Low-Pegels
nach Ablauf der parametrierten Verzégerungszeit

Uber die Hardware-Konfiguration koénnen Sie folgende Alarmarten
projektieren:

Prozessalarm

Ein Prozessalarm bewirkt den Aufruf des OB 40. Innerhalb des OB 40
kénnen Sie Uber entsprechende Lokaldoppelworte Informationen zum
auslésenden Ereignis finden.

Prozess+Diagnosealarm

Ein Diagnosealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarm-
bearbeitung im OB 40 fir das gleiche Ereignis ein weiterer Prozess-
alarm ausgelost wird. Hierbei wird die aktuelle OB40-Bearbeitung
unterbrochen und in den OB 82 zur Diagnosealarmbearbeitung
verzweigt.

Bei einem Prozessalarm wird der OB 40 aufgerufen. Hier haben Sie die
Moglichkeit Uber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse des Moduls zu
finden, das den Prozessalarms ausgel6st hat.

Mit Lokaldoppelwort 8 kénnen Sie auf die Daten zugreifen, die das Modul
im Alarmfall bereitstellt. Die Bytes haben folgende Belegung:

Lokalbyte Bit7...Bit0

8 Bit 3 ... 0: Eingang, der den Alarm ausgeldst hat
Bit 0: E+0.0
Bit 1: E+0.1
Bit 2: E+0.2
Bit 3: E+0.3
Bit 7 ... 4: reserviert

9 reserviert

10 Bit 3 ... 0: Zustand des Eingangs
Bit 0: E+0.0
Bit 1: E+0.1
Bit 2: E+0.2
Bit 3: E+0.3
Bit 7 ... 4: reserviert

11 reserviert
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Diagnosealarm

Datensatz 0
Diagnose (kommend)

Datensatz 0
Diagnose (gehend)

Sobald Sie in der Parametrierung "Prozessalarm+Diagnosealarm"
projektiert haben, kann ein Ereignis auf dem gleichem Kanal, fir das
aktuell eine Prozessalarmbearbeitung stattfindet, einen Diagnosealarm
auslosen.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU die Prozessalarm-
Bearbeitung und verzweigt in den OB 82 fur Diagnose (kommend). In
diesem OB koénnen Sie durch entsprechende Programmierung mit den
SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnoseinformationen abrufen und auf die
Diagnose reagieren. Nach Ende der Diagnosealarmbearbeitung wird tber
eine Sammeldiagnosemeldung "Prozessalarm verloren" der CPU mitgeteilt,
dass zwischenzeitlich weitere Prozessalarme aufgetreten sind. Danach
erfolgt die weitere Bearbeitung des Anwenderprogramms. Die Diagnose-
daten sind bis zum Verlassen des OB 82 konsistent.

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, automatisch eine Diagnosemeldung (gehend).

Nachfolgend sind die Datensatze fir Diagnose (kommend) und Diagnose
(gehend) aufgefliihrt

Datensatz O

Lokalbyte |Bit7 ...Bit0

8 Bit 3 ... 0: Modulklasse
1000: Funktionsmodul
Bit 7 ... 4: reserviert

9 Bit 0: Stérung im Modul
Bit 1: interner Fehler
Bit 7 ... 2: reserviert

10 Bit 5 ... O: reserviert
Bit 6: Prozessalarm verloren
Bit 7: reserviert

11 Bit 7 ... 0 00h (fix)

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, eine Diagnosemeldung (gehend).

Datensatz O

Lokalbyte |Bit7...Bit0

8 Bit 3 ... 0: Modulklasse
1000: Funktionsmodul
Bit 7 ... 4: reserviert

9 Bit 0: Stérung im Modul
Bit 1: interner Fehler
Bit 7 ... 2: reserviert

10 00h (fix)

11 00h (fix)
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Projekt transferieren

Ubersicht

Transfer tiber
MPI

Abschluss-
widerstand

Vorgehensweise

Es bestehen 2 Méglichkeiten fiir den Transfer Ihres Projekts in die CPU:
» Transfer Gber MPI
* Transfer Gber MMC bei Einsatz eines MMC-Lesers

Der Aufbau eines MPI-Netzes ist prinzipiell gleich dem Aufbau eines
1,5MBaud PROFIBUS-Netzes. Das heildt, es gelten dieselben Regeln und
Sie verwenden fir beide Netze die gleichen Komponenten zum Aufbau.

DefaultmafRig wird das MPI-Netz mit 187kBaud betrieben.

Jeder Busteilnehmer identifiziert sich mit einer eindeutigen MPI-Adresse
am Bus.

Sie verbinden die einzelnen Teilnehmer Uber Busanschlussstecker und das
PROFIBUS-Buskabel.

Eine Leitung muss mit ihrem Wellenwiderstand abgeschlossen werden.
Hierzu schalten Sie den Abschlusswiderstand am ersten und am letzten
Teilnehmer eines Netzes oder eines Segments zu.

Achten Sie darauf, dass die Teilnenmer, an denen der Abschluss-
widerstand zugeschaltet ist, wahrend des Hochlaufs und des Betriebs
immer mit Spannung versorgt sind.

* Verbinden Sie lhr PG bzw. Ihren PC tUber MPI mit Ihrer CPU.
Sollte lhr Programmiergerat keine MPI-Schnittstelle besitzen, kénnen
Sie flr eine serielle Punkt-zu-Punkt-Ubertragung von lhrem PC an MPI
das "Green Cable" von VIPA verwenden.

Das "Green Cable" hat die Best.-Nr. VIPA 950-0KB00 und darf nur bei
den VIPA CPUs der Systeme 100V, 200V, 300V und 500V eingesetzt
werden.

» Konfigurieren Sie die MPI-Schnittstelle Ihres PC.

* Mit Zielsystem > Laden in Baugruppe in Ihrem Projektiertool Ubertragen
Sie |Ihr Projekt in die CPU.

* Zur zusatzlichen Sicherung lhres Projekts auf MMC stecken Sie eine
MMC und Ubertragen Sie mit Zielsystem > RAM nach ROM kopieren
Ihr Anwenderprogramm auf die MMC.

Wahrend des Schreibvorgangs blinkt die "MC"-LED auf der CPU.
Systembedingt wird zu frih ein erfolgter Schreibvorgang gemeldet. Der
Schreibvorgang ist erst beendet, wenn die LED erlischt.
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MPI
konfigurieren

Vorgehensweise

PG/PC-5chnittstelle einstellen
Zugitfzweg |

Zugangspunkt der Applikation:

Hinweise zur Konfiguration einer MPI-Schnittstelle finden Sie in der
Dokumentation zu lhrer Programmiersoftware.

An dieser Stelle soll lediglich der Einsatz des "Green Cable" von VIPA in
Verbindung mit dem Programmiertool von Siemens gezeigt werden.

Das "Green Cable" stellt Gber MPI eine serielle Verbindung zwischen der
COM-Schnittstelle des PCs und der MP?I-Schnittstelle der CPU her.

Achtung!

Das "Green Cable" diirfen Sie ausschlieBlich auf den MP?I-Schnittstellen
der Systeme 100V, 200V, 300V und 500V von VIPA einsetzen.

» Starten Sie den Siemens SIMATIC Manager.
» Wahlen Sie unter Extras > PG/PC-Schnittstelle einstellen

- Es 6ffnet sich ein Dialogfenster, in dem Sie die zu verwendende MPI-
Schnittstelle konfigurieren kénnen.

» Wahlen Sie in der Auswahlliste "PC Adapter (MPI)" aus; ggf. missen
Sie diesen erst hinzufligen und klicken Sie auf [Eigenschaften]

- In den folgenden 2 Unterdialogen kénnen Sie, wie in der Abbildung
gezeigt, Ihren PC-Adapter konfigurieren:

Eigenschaften - PC Adapter[MP1) .

Im Register "MPI" sollten Sie die
Standard-Vorgaben verwen-
den.

il | Lokaler Anschiuf |

7~ Stationzte

IS?UNL\NE [STEF 7]  -» PC AdapterdMPI)
[Standard fur STEF 7]

Bitte beachten Sie, dass sich

Benutzte Schnittstellenp ierung:

g

[Standard] auch auf das

[PC AdapterMFI)

Register "Lokaler Anschluss"

—Metzbezogen

‘ Kopieren. Ubettragungsgeschwindigkeit Im aUSWirkt.
EPTrcEpreFRITEUS) Lischen ﬂuchstsTel\nshmeladleje. i -~
[Parametrierung Ihres PC Adapters flir ein
PN O | Standard || Abbrechen | Hie |
5
i i : uswahlen... z . . .
[H'"Z“f“ge"ﬁ"“eme"' [ oo | e « Geben Sie im Register "Lokaler
Anschluss" den gewtinschten
QK Abbrechen Hilfe: .
oot _— COM-Port und zur Kommuni-
“DB“""g“”gsgmhw'”d'g"e“ kation mit dem Green Cable
iiber MP?| die Ubertragungs-
rate 38400bps an.
» SchlieBen Sie mit [OK] beide
Dialogfenster.
(1] I Standard Abbrechen Hilfe:
Test Zum Test verbinden Sie die COM-Schnittstelle Ihres PCs mit der MP?I-

Buchse |hrer CPU lber Green Cable.

Uber Zielsystem > Erreichbare Teilnehmer anzeigen finden Sie lhre CPU
mit der voreingestellten MPI-Adresse 2
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Transfer tber
MMC

Transfer
MMC—RAM—ROM

Transfer

RAM - MMC .ROM

Kontrolle des
Transfervorgangs

Als externes Speichermedium kommt eine MMC zum Einsatz. Die MMC
(Multi Media Card) dient auch als externes Transfermedium fur Programme
und Firmware, da Sie unter anderem das PC-kompatible FAT16 Filesystem
besitzt. Mit Urléschen oder PowerON wird automatisch von der MMC
gelesen. Es dirfen sich mehrere Projekte und Unterverzeichnisse auf
einem MMC-Speichermodul befinden. Bitte beachten Sie, dass sich Ihr
aktuelles Projekt im Root-Verzeichnis befindet und einen der nachfolgend
beschriebenen Dateinamen hat.

Immer nach Urléschen und PowerON versucht die CPU ein Anwender-
programm von der MMC in das batteriegepufferte RAM bzw. in den Flash-
Speicher zu laden.

Hierbei kdnnen Sie je nach gewlnschter Funktionalitdt folgende Datei-
namen fur lhr Projekt vergeben:

+ S7PROG.WLD
Nach Urléschen wird das Anwenderprogramm S7PROG.WLD in das
batteriegepufferte RAM ubertragen.

» S7PROGF.WLD (ab Firmware-Version V. 3.8.6)
Nach Urléschen wird das Anwenderprogramm S7PROGF.WLD in das
batteriegepufferte RAM und zusatzlich in den Flash-Speicher Uber-
tragen. Ein Zugriff auf den Flash-Speicher erfolgt nur bei leerer
Pufferbatterie, sofern keine MMC mit Anwenderprogramm gesteckt ist.

+ AUTOLOAD.WLD
Nach PowerON wird das Anwenderprogramm AUTOLOAD.WLD in das
batteriegepufferte RAM ubertragen.

Bei einer in der CPU gesteckten MMC wird durch einen Schreibbefehl der
Inhalt des batteriegepufferten RAMs als STPROG.WLD auf die MMC Uber-
tragen. Den Schreibbefehl starten Sie aus dem Hardware-Konfigurator von
Siemens uber Zielsystem > RAM nach ROM kopieren. Wahrend des
Schreibvorgangs blinkt die "MC"-LED. Erlischt die LED, ist der Schreib-
vorgang beendet. Gleichzeitig erfolgt ein Schreibvorgang in den internen
Flash-Speicher der CPU. Ist keine MMC gesteckt, erhalten Sie system-
bedingt vom Siemens SIMATIC Manager eine Fehlermeldung, die Sie hier
ignorieren kénnen.

Nach einem Schreibvorgang auf die MMC wird ein entsprechendes ID-
Ereignis im Diagnosepuffer der CPU eingetragen. Zur Anzeige der Diagno-
seeintrage gehen Sie im Siemens SIMATIC Manager auf Zielsystem >
Baugruppenzustand. Uber das Register "Diagnosepuffer” gelangen Sie in
das Diagnosefenster. Folgende Ereignisse kdnnen auftreten:

Ereignis-ID Bedeutung
0xE100 MMC-Zugriffsfehler
OxE101 MMC-Fehler Filesystem
OxE102 MMC-Fehler FAT
O0xE200 MMC schreiben beendet
0xE300 Internes Flash schreiben beendet
Informationen zu den Ereignis-IDs sind am Ende des Kapitels zu finden.

Hinweis!

Ist das Anwenderprogramm gréfRer als der Anwenderspeicher in der CPU,
wird der Inhalt der MMC nicht in die CPU ubertragen. Flhren Sie vor der
Ubertragung eine Komprimierung durch, da dies nicht automatisch erfolgt.
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Betriebszustande

Ubersicht

Betriebszustand
STOP

Betriebszustand
ANLAUF

Betriebszustand
RUN

Die CPU kennt 3 Betriebszustande:

Betriebszustand STOP
Betriebszustand ANLAUF
Betriebszustand RUN

In den Betriebszustdnden ANLAUF und RUN kénnen bestimmte Ereignisse
auftreten, auf die das Systemprogramm reagieren muss. In vielen Fallen
wird dabei ein fir das Ereignis vorgesehener Organisationsbaustein als
Anwenderschnittstelle aufgerufen.

Das Anwenderprogramm wird nicht bearbeitet.

Hat zuvor eine Programmbearbeitung stattgefunden, bleiben die Werte
von Zahlern, Zeiten, Merkern und des Prozessabbilds beim Ubergang in
den STOP-Zustand erhalten.

Die Befehlsausgabe ist gesperrt, d.h. alle digitalen Ausgaben sind ge-
sperrt.
RUN-LED aus

STOP-LED an

Wahrend des Ubergangs von STOP nach RUN erfolgt ein Sprung in
den Anlauf-Organisationsbaustein OB 100. Die Lange des OBs ist nicht
beschrankt. Auch wird der Ablauf zeitlich nicht Gberwacht. Im Anlauf-OB
kdénnen weitere Bausteine aufgerufen werden.

Beim Anlauf sind alle digitalen Ausgaben gesperrt, d.h. die Befehlsaus-
gabesperre ist aktiv.

RUN-LED blinkt
STOP-LED aus

Wenn die CPU einen Anlauf fertig bearbeitet hat, geht Sie in den Betriebs-
zustand RUN uber.

Das Anwenderprogramm im OB 1 wird zyklisch bearbeitet, wobei
zusatzlich alarmgesteuert weitere Programmteile eingeschachtelt wer-
den konnen.

Alle im Programm gestarteten Zeiten und Zahler laufen und das
Prozessabbild wird zyklisch aktualisiert.

Das BASP-Signal (Befehlsausgabesperre) wird deaktiviert, d.h. alle
digitalen Ausgange sind freigegeben.

RUN-LED an
STOP-LED aus
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Urloschen

Ubersicht

Urldschen liber
Betriebsarten-
schalter

Beim Urléschen wird der komplette Anwenderspeicher geléscht. Ihre Daten
auf der MMC bleiben erhalten.

Sie haben 2 Mdglichkeiten zum Urléschen:
» Urldschen Uber Betriebsartenschalter
» Urléschen Uber Siemens SIMATIC Manager

Hinweis!

Vor dem Laden lhres Anwenderprogramms in lhre CPU sollten Sie die
CPU immer urloschen, um sicherzustellen, dass sich kein alter Baustein
mehr in lhrer CPU befindet.

Voraussetzung

lhre CPU muss sich im STOP-Zustand befinden. Stellen Sie hierzu den
CPU-Betriebsartenschalter auf "ST" - die S-LED leuchtet.

Urléschen

» Bringen Sie den Betriebsartenschalter in Stellung MR und halten Sie ihn
ca. 3 Sekunden. - Die S-LED geht von Blinken Uber in Dauerlicht.

» Bringen Sie den Betriebsartenschalter in Stellung ST und innerhalb von
3 Sekunden kurz in MR dann wieder auf ST.
- Die S-LED blinkt (Urldsch-Vorgang).

 Das Urléschen ist abgeschlossen, wenn die S-LED in Dauerlicht
Ubergeht - Die S-LED leuchtet.

Die nachfolgende Abbildung zeigt nochmals die Vorgehensweise:

g@ lSSec. g@ l 5@

(7]
% 34z
/TN @

R
AN 7 N N Ve N Ve
- N ] P AR - N
PW PW PW PW
SF SF SF SF
FC FC FC FC
MC MC MC MC
3 Sec.
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Automatisch
nachladen

Urloschen liber
SIMATIC Manager
von Siemens

Automatisch
nachladen

Nun versucht die CPU ihr Anwenderprogramm von der Memory Card neu
zu laden. — Die LED (MC) blinkt.

Nach dem Nachladen erlischt die LED. Abhangig von der Einstellung des
Betriebsartenschalters bleibt die CPU in STOP bzw. geht in RUN.

Voraussetzung

Ihre CPU muss sich im STOP-Zustand befinden.
Mit dem Mentbefehl Zielsystem > Betriebszustand bringen Sie lhre CPU
in STOP.

Urléschen

Uber den Meniibefehl Zielsystem > Urléschen fordern Sie das Urléschen
an.

In dem Dialogfenster kénnen Sie, wenn noch nicht geschehen lhre CPU in
STOP bringen und das Urléschen starten.

Wahrend des Urléschvorgangs blinkt die S-LED.
Geht die S-LED in Dauerlicht Gber, ist der Urléschvorgang abgeschlossen.

Nun versucht die CPU ihr Anwenderprogramm von der Memory Card neu
zu laden. — Die "MC"-LED blinkt.

Nach dem Nachladen erlischt die LED. Abhangig von der Einstellung des
Betriebsartenschalters bleibt die CPU in STOP bzw. geht in RUN.
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Firmwareupdate

Ubersicht

Firmware-Version
ermitteln

Firmware laden
uber
www.vipa.com

Bei allen CPUs des System 100V haben Sie die Mdglichkeit ab der
Firmware-Version 3.3.0 mittels einer MMC unter dem reservierten
Dateinamen firmware.bin oder mit der Update-Software und dem Green
Cable von VIPA ein Firmwareupdate durchzuflihren.

Die 2 aktuellsten Firmwarestande finden Sie auf www.vipa.com im Service-
Bereich.

Achtung!

Beim Aufspielen einer neuen Firmware ist dulerste Vorsicht geboten.
Unter Umstanden kann |hre CPU unbrauchbar werden, wenn beispiels-
weise wahrend der Ubertragung die Spannungsversorgung unterbrochen
wird oder die Firmware-Datei fehlerhaft ist. Setzten Sie sich in diesem Fall
mit der VIPA-Hotline in Verbindung!

Bitte beachten Sie, dass sich die zu Uberschreibende Firmware-Version
von der Update-Version unterscheidet, ansonsten erfolgt kein Update.

Sofern Sie noch kein Firmwareupdate durchgefuhrt haben, befindet sich auf
der Ruckseite Ihrer CPU 11x ein Aufkleber mit dem aktuellen Firmwarestand.
Sie kénnen auch Uber Zielsystem > Baugruppenzustand, Register
"Allgemein" den aktuellen Firmwarestand ermitteln und anzeigen.

Fir die Firmwaredatei sind Best.-Nr. und Ausgabestand (HW) erforderlich.
Unter diesen Daten finden Sie die entsprechende Firmware abgelegt.
Beispielsweise hat die Firmwaredatei einer System 100V CPU mit der
Best.-Nr. 115-6BL02 und einem HW 1 den Dateiname 115-6BL02B.xxx
(xxx ist die Firmware-Version).

» Gehen Sie nun auf www.vipa.com.

» Klicken Sie auf Service > Download > Firmware Updates und laden Sie
die entsprechende Firmware.

» Entpacken Sie die zip-Datei in einen beliebigen Ordner auf lhrem PC.

» Sofern Sie mit dem Green Cable ein Update durchfiihren mdchten, ist
eine Update-Software erforderlich, die Sie unter "Software Tools" im
Downloadbereich finden.
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Firmware von
MMC in CPU
ubertragen

Firmwareupdate
tiber Green Cable
und "Updater"

Es durfen sich mehrere Projekte und Unterverzeichnisse auf einer MMC-
befinden. Bitte beachten Sie, dass sich lhre aktuelle Firmware-Datei fiir die
CPU im Root-Verzeichnis also in der obersten Ebene befindet. Damit diese
Datei als Firmware-Datei identifiziert werden kann, benennen Sie die Datei
um in firmware.bin.

* |Installieren Sie lhr MMC-Lesegerat und stecken Sie eine MMC.
Ubertragen Sie die Datei firmware.bin auf Ihre MMC.

» Bringen Sie den RUN-STOP-Schalter der CPU in Stellung STOP.
» Schalten Sie die Spannungsversorgung aus.

» Stecken Sie die MMC mit der Firmware in die CPU. Achten Sie hierbei
auf die Steckrichtung der MMC.

e Schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

* Nach einer kurzen Hochlaufzeit zeigt das abwechselnde Blinken der
LEDs SF und FC an, dass auf der MMC die Firmware-Datei gefunden
wurde.

« Sie starten die Ubertragung der Firmware, indem Sie innerhalb von 10s
den RUN/STOP-Schalter kurz nach MRST tippen. Die CPU zeigt die
Ubertragung Uber ein LED-Lauflicht an.

 Wahrend des Update-Vorgangs blinken die LEDs SF, FC und MC
abwechselnd. Dieser Vorgang kann mehrere Minuten dauern.

 Das Update ist fehlerfrei beendet, wenn alle CPU-LEDs leuchten.
Blinken diese schnell, ist ein Fehler aufgetreten.

Voraussetzung flr ein Firmwareupdate Uber Green Cable ist das Green
Cable von VIPA und das Software-Tool "Updater", das Sie von
www.vipa.com downloaden kénnen. Laden Sie den Updater und entpacken
Sie die zip-Datei in einen beliebigen Ordner auf Ihrem PC.

Den Updater starten Sie mit cpu_up.exe. Es o6ffnet sich folgendes
Dialogfenster:

J=IEY

0. Flug In the Download-wire |
1. Select a serial Interface | ﬂ

& COM1 ¢ COM3
 COMZ  { COM4

setup I

2. reset Device by power up

& conhect _I
-

4. are you <connected: now?

if not, repeat step 2. and 3. Green Cable

5. wverify Hardware

ety hardiware |

E. update the Device

download I

7. power down the Device
and unplug the Download-wire

hold down
while 4
Power ON

SR (M

b

Eine nahere Beschreibung zur Vorgehensweise finden Sie auf der
Folgeseite.
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Fortsetzung zu 0. Verbinden Sie die COM-Schnittstelle des PC und die MP?I-Buchse
Firmwareupdate Ihrer CPU Uber Green Cable.
ber Green Cable  zu 1. Geben Sie die COM-Schnittstelle an
und "Updater” (am Setup sollten Sie nichts andern).
zu 2. Schalten Sie die Spannungsversorgung lhrer CPU aus, halten Sie
den RUN/STOP-Schalter in Stellung MRST und schalten Sie die
0. Plug In the Dawnload-wire Spannungsversorgung wieder ein.
1. Select 3 serial Interface Die CPU, nun bereit fir das Firmwareupdate, zeigt dies durch
@ [Cofil - e Dok Leuchten aller LEDs an.
" COMZ " COM4
o | zu 3. Klicken Sie im Updater auf connect |
. _ zu 4. Eine Verbindung zur CPU wird aufgebaut und dies mit der
. reset Device by power up .
2 — Meldung [connected] angezeigt.
4. ate you <connected> now? Sollte statt dessen eine Fehlermeldung ausgegeben werden,
[0 s e wiederholen Sie den Vorgang ab O mit einer anderen COM-
5. verify Hardware H
iy hardare | Schnittstelle.
R din e zu5. Bei jetzt fehlerfreier Verbindung klicken Sie auf __ veiify hardware |
ey (e =] I . .
7. power down the Device Ihre CPU wird nun auf den Datentransfer vorbereitet.
d unplug the Download-wi . . ' . . .
SRR zu6. Mit Klick auf download | &ffnet sich ein Dateiauswahl-
Fenster. Wahlen Sie die entsprechende Firmware aus und starten
Sie den Download mit - Hifnen
Sollte jetzt die Fehlermeldung "The selected file doesn't fit to your
hardware" erscheinen, haben Sie eventuell versucht eine flr lhre
CPU ungeeignete Firmware-Version zu laden. Sofern es sich um
eine glltige Firmware handelt, startet nun der Update-Vorgang.
Dieser kann einige Minuten in Anspruch nehmen und wird durch
einen Laufbalken angezeigt.
Nach dem Download sollten sie folgendes Bild sehen:
& Updater ¥v1.07 M=l E3
0. Plug In the Download-wWie
1. Select a senial Interface <sector 12 programmed= =
<gector 13 programrmeds
Ll T S e i 5 <gector 14 programmed:=
= COfE. ) COffd =sector 15 programmed=
<sector 16 programrmed:
T <sactor 18 programmed:
=done>
2. reset Device by power up
& COfifEEt =
4. are you <connecteds now? _
if not, repeat step 2. and 3. Catct Green Cable : _
5. werify Hardware hold dwn—-'r‘ I: §
enifnhardiEE I while L E
E. update the Device Pawer ON ;
donlzad I cross the \ .;'
7. power down the Device S 6|
and unplug the Download-\wire
zu 7. Schalten Sie die Spannungsversorgung lhrer CPU aus, ziehen Sie

das Green Cable ab und schalten Sie die Versorgungsspannung
wieder ein. Die CPU steht lhnen jetzt mit neuer Firmware zur
Verfligung.

Sollte Ihre CPU nicht mehr anlaufen, ist wahrend des Firmwareupdates ein
Fehler aufgetreten. Setzen Sie sich in diesem Fall mit der VIPA-Hotline in
Verbindung.
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VIPA-spezifische Diagnose-Eintrage

Eintrage im Sie haben die Moglichkeit im Siemens SIMATIC Manager den

Diagnosepuffer Diagnosepuffer der CPU auszulesen. Neben den Standardeintragen im
Diagnosepuffer gibt es in den CPUs der VIPA noch zusatzliche Eintrage,
die ausschlieflich in Form einer Ereignis-ID angezeigt werden.

Anzeige der Zur Anzeige der Diagnoseeintrage gehen Sie in lhrem Siemens SIMATIC
Diagnoseeintrage Manager auf Zielsystem > Baugruppenzustand. Uber das Register
"Diagnosepuffer" gelangen Sie in das Diagnosefenster:

ﬂlﬂaugruppenzustand - CPU 315-2 DPF OMLINE = |EI|5|
Pfad: |Erreichbare TelnehmerkPl = 2 Betriebszustand der CPL: (3 STOP
Statuz; OK

tllgemein - Diagnozepuffer I Speicherl Zykluszeitl Zeiteyztem Leistungsdatenl Kummunikationl Stacksl

Ereignizze: IT EilterEirstelumnaer ek
Mr. | Uhrzeit | D1 atum | Ereigniz |;|
1 15:18:40:330 0811.02  STOP durch Penpherigvensaltung —l
2 151840320 081102  Ereignis-D: 168 EOD4
3 151840080 0211.02  Betiebszustandsubergang von STO
4 18184080 021102 Avtomatizche Meustart [ amztart]-2 VI PA_I D
5 151840070  0811.02  Ereignis-D:; 164 EQO04
B 151840000 0211.02  METZ-EIM gepuffert
7 1m0913600 0811.02  Metzausfall
3 15:09:01:040 08.11.02 STOP durch Programmierfebler [OB rnicht geladen oder nicht ... ;I
Detailz zum Ereigniz; 30 won 100 Ereigniz-ID: 164 4302
Betriebzzuztandzubergang von AMLALF nach RUM -
Anlaufinformation:
- Uhr fur Zeitstempel bei letztem METZ-EIM  nicht geputfert

- Einprozessorbetrieb
Aktuelledetzte durchaefuhte Anlaufart:
- Meustart MW armstart] Liber Betriebzartenschalter; letzter NETZ-EIN gepuffert ;l

Speichern unter. . | Einstellungen. .. | Eaustiemn ainen Hilfe zum Ereigniz |
Schliefen | Aktualizieren | Drucken... | Hilfe |

Fir die Diagnose ist der Betriebszustand der CPU irrelevant. Es kdnnen
maximal 100 Diagnoseeintrage in der CPU gespeichert werden.

Auf der Folgeseite finden Sie eine Ubersicht der VIPA-spezifischen
Ereignis-IDs.
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Ubersicht der
Ereignis-ID

Ereignis-ID | Bedeutung

0xEOQ03 | Fehler beim Zugriff auf Peripherie
Zinfo1: Peripherie-Adresse
Zinfo2: Steckplatz

O0xE004 | Mehrfach-Parametrierung einer Peripherieadresse
Zinfo1: Peripherie-Adresse
Zinfo2: Steckplatz

OxE005 Interner Fehler - Kontaktieren Sie bitte die VIPA-Hotline!

OxEO006 Interner Fehler - Kontaktieren Sie bitte die VIPA-Hotline!

0xEO0Q7 | Konfigurierte Ein-/Ausgangsbytes passen nicht in Peripheriebereich

OxEO008 Interner Fehler - Kontaktieren Sie bitte die VIPA-Hotline!

0xEOQQ9 | Fehler beim Zugriff auf Standard-Rickwandbus

OxEO010 | Nicht definierte Baugruppe am Rickwandbus erkannt
Zinfo2: Steckplatz
Zinfo3: Typkennung

0xEO011 Masterprojektierung auf Slave-CPU nicht mdglich oder fehlerhafte Slave
Konfiguration

O0xEO012 | Fehler bei Parametrierung

0xEO013 | Fehler bei Schieberegisterzugriff auf VBUS Digitalmodule

O0xEO014 | Fehler bei Check_Sys

0xEOQ15 | Fehler beim Zugriff auf Master
Zinfo2: Steckplatz des Masters (32=Kachelmaster)

0xEO016 | Maximale Blockgrofie bei Mastertransfer Gberschritten
Zinfo1: Peripherie-Adresse
Zinfo2: Steckplatz

OxEO017 | Fehler beim Zugriff auf integrierten Slave

0xE018 | Fehler beim Mappen der Masterperipherie

OxEO019 | Fehler bei Erkennung des Standard Rickwandbus Systems

OxEO1A |Fehler bei Erkennung der Betriebsart (8 / 9 Bit)

OxEOCC | Kommunikationsfehler MPI / Seriell

0xE100 | MMC-Zugriffsfehler

0xE101 MMC-Fehler Filesystem

0xE102 | MMC-Fehler FAT

0xE104 | MMC Fehler beim Speichern

0xE200 | MMC schreiben beendet (Copy RAM to ROM)

0xE210 | MMC Lesen beendet (Nachladen nach Urléschen)

0xE300 | Internes Flash schreiben beendet (Copy RAM to ROM)

OxE310 |Internes Flash lesen beendet (Nachladen nach Batterieausfall)
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Mit Testfunktionen Variablen steuern und beobachten

Ubersicht

Test > Beobachten

Zur Fehlersuche und zur Ausgabe von Variablenzustanden kénnen Sie in
Ihrem Siemens SIMATIC Manager unter dem Menlpunkt Test
verschiedene Testfunktionen aufrufen.

Mit der Testfunktion Test > Beobachten kdnnen die Signalzustande von
Operanden und das VKE angezeigt werden.

Mit der Testfunktion Zielsystem > Variablen beobachten/steuern kénnen
die Signalzustande von Variablen geandert und angezeigt werden.

Diese Testfunktion zeigt die aktuellen Signalzustdnde und das VKE der
einzelnen Operanden wahrend der Programmbearbeitung an.

Es kénnen auRerdem Korrekturen am Programm durchgefiihrt werden.

Hinweis!

Die CPU muss bei der Testfunktion "Beobachten" in der Betriebsart RUN
sein!

Die Statusbearbeitung kann durch Sprungbefehle oder Zeit- und Prozess-
alarme unterbrochen werden. Die CPU hort an der Unterbrechungsstelle
auf, Daten flir die Statusanzeige zu sammeln und Ubergibt dem PG an-
stelle der noch bendétigten Daten nur Daten mit dem Wert 0.

Deshalb kann es bei Verwendung von Sprungbefehlen oder von Zeit- und
Prozessalarmen vorkommen, dass in der Statusanzeige eines Bausteins
wahrend dieser Programmbearbeitung nur der Wert 0 angezeigt wird fur:

» das Verknupfungsergebnis VKE

o Status / AKKU 1

 AKKU 2

» Zustandsbyte

» absolute Speicheradresse SAZ. Hinter SAZ erscheint dann ein "?".

Die Unterbrechung der Statusbearbeitung hat keinen Einfluss auf die Pro-
grammbearbeitung, sondern macht nur deutlich, dass die angezeigten
Daten ab der Unterbrechungsstelle nicht mehr gultig sind.
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Zielsystem >
Variablen
beobachten/steuern

Diese Testfunktion gibt den Zustand eines beliebigen Operanden
(Eingange, Ausgange, Merker, Datenwort, Zahler oder Zeiten) am Ende
einer Programmbearbeitung an.

Diese Informationen werden aus dem Prozessabbild der ausgesuchten
Operanden entnommen. Wahrend der "Bearbeitungskontrolle" oder in der
Betriebsart STOP wird bei den Eingangen direkt die Peripherie eingelesen.
Andernfalls wird nur das Prozessabbild der aufgerufenen Operanden an-
gezeigt.

Steuern von Ausgangen

Dadurch kann die Verdrahtung und die Funktionstiichtigkeit von Ausgabe-
baugruppen kontrolliert werden.

Auch ohne Steuerungsprogramm koénnen Ausgange auf den gewinschten
Signalzustand eingestellt werden. Das Prozessabbild wird dabei nicht
verandert, die Sperre der Ausgange jedoch aufgehoben.

Steuern von Variablen
Folgende Variablen kébnnen geandert werden:
E,A M T,Z undD.

Unabhéangig von der Betriebsart der CPU 11x wird das Prozessabbild
binarer und digitaler Operanden verandert.

In der Betriebsart RUN wird die Programmbearbeitung mit den gednderten
Prozessvariablen ausgeflhrt. Im weiteren Programmablauf kénnen sie
jedoch, ohne Rickmeldung, wieder verandert werden.

Die Prozessvariablen werden asynchron zum Programmablauf gesteuert.
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Teil 4

Ubersicht

Inhalt

Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP

Inhalt dieses Kapitels ist der Einsatz der Mikro-SPS CPU 11xDP unter
PROFIBUS. Sie erhalten hier alle Informationen, die zum Einsatz eines
intelligenten PROFIBUS-DP-Slaves erforderlich sind.

Mit einem ausflhrlichen Beispiel fur die Mikro-SPS CPU 11xDP endet das
Kapitel.

Thema Seite
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PROFIBUS-Aufbaurichtlinien ............ccccooiiiiiiiccee e 4-20
INbetriebNaNmMe .............uuiiiii e 4-25
BEISPIEI ..o 4-27

HB100D - CPU - Rev. 15/03 4-1



Teil 4 Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP Handbuch VIPA System 100V

Grundlagen

Allgemein

PROFIBUS-DP

Master und Slaves

PROFIBUS ist ein internationaler offener Feldbus-Standard fir Gebaude-,
Fertigungs- und Prozessautomatisierung. PROFIBUS legt die technischen
und funktionellen Merkmale eines seriellen Feldbus-Systems fest, mit dem
verteilte digitale Feldautomatisierungsgerate im unteren (Sensor-/Aktor-
Ebene) bis mittleren Leistungsbereich (Prozessebene) vernetzt werden
kénnen.

PROFIBUS besteht aus einem Sortiment kompatibler Varianten. Die hier
angefihrten Angaben beziehen sich auf den PROFIBUS-DP.

PROFIBUS-DP ist besonders geeignet fir die Fertigungsautomatisierung.
DP ist sehr schnell, bietet "Plug and Play" und ist eine kostenglnstige
Alternative zur Parallelverkabelung zwischen SPS und dezentraler
Peripherie. PROFIBUS-DP ist fur den schnellen Datenaustausch auf der
Sensor-Aktor-Ebene konzipiert.

Der Datenaustausch "Data Exchange" erfolgt zyklisch. Wahrend eines
Buszyklus liest der Master die Eingangswerte der Slaves und schreibt neue
Ausgangsinformationen an die Slaves.

PROFIBUS unterscheidet zwischen aktiven Stationen (Master) und
passiven Stationen (Slave).

Master-Gerate

Master-Gerate bestimmen den Datenverkehr auf dem Bus. Es durfen auch
mehrere Master an einem PROFIBUS eingesetzt werden. Man spricht
dann vom Multi-Master-Betrieb. Durch das Busprotokoll wird ein logischer
Tokenring zwischen den intelligenten Geraten aufgebaut. Nur der Master,
der in Besitz des Tokens ist, kommuniziert mit seinen Slaves gerade.

Ein Master darf Nachrichten ohne externe Aufforderung aussenden, wenn
er im Besitz der Buszugriffsberechtigung (Token) ist. Master werden im
PROFIBUS-Protokoll auch als aktive Teilnehmer bezeichnet.

Slave-Gerate

Ein PROFIBUS-Slave stellt Daten von Peripheriegeraten, Sensoren,
Aktoren und Messumformern zur Verfigung. Die VIPA PROFIBUS-Koppler
sind modulare Slave-Gerate, die Daten zwischen der System 100V
Peripherie und dem Ubergeordneten Master transferieren.

Diese Gerate haben gemall der PROFIBUS-Norm keine Buszugriffsbe-
rechtigung. Sie dirfen nur Nachrichten quittieren oder auf Anfrage eines
Masters Nachrichten an diesen Ubermitteln. Slaves werden auch als
passive Teilnehmer bezeichnet.
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Kommunikation

Master mit Master

Master-Slave-
Verfahren

Das Bustbertragungsprotokoll bietet zwei Verfahren flir den Buszugriff:

Die Master-Kommunikation wird auch als Token-Passing-Verfahren be-
zeichnet. Das Token-Passing-Verfahren garantiert die Zuteilung der Buszu-
griffsberechtigung. Das Zugriffsrecht auf den Bus wird zwischen den Ge-
raten in Form eines "Token" weitergegeben. Der Token ist ein spezielles
Telegramm, das Uber den Bus Ubertragen wird.

Wenn ein Master den Token besitzt, hat er das Buszugriffsrecht auf den
Bus und kann mit allen anderen aktiven und passiven Geraten kom-
munizieren. Die Tokenhaltezeit wird bei der Systemkonfiguration bestimmt.
Nachdem die Tokenhaltezeit abgelaufen ist, wird der Token zum nachsten
Master weitergegeben, der dann den Buszugriff hat und mit allen anderen
Geraten kommunizieren kann.

Der Datenverkehr zwischen dem Master und den ihm zugeordneten Slaves
wird in einer festgelegten, immer wiederkehrenden Reihenfolge automa-
tisch durch den Master durchgefihrt. Bei der Projektierung bestimmen Sie
die Zugehorigkeit des Slaves zu einem bestimmten Master. Weiter kbnnen
Sie definieren, welche DP-Slaves fur den zyklischen Nutzdatenverkehr
aufgenommen oder ausgenommen werden.

Der Datentransfer zwischen Master und Slave gliedert sich in Para-
metrierungs-, Konfigurierungs- und Datentransfer-Phasen. Bevor ein DP-
Slave in die Datentransfer-Phase aufgenommen wird, prift der Master in
der Parametrierungs- und Konfigurationsphase, ob die projektierte Konfigu-
ration mit der Ist-Konfiguration ibereinstimmt. Uberpriift werden Geratetyp,
Format- und Langeninformationen und die Anzahl der Ein- und Ausgange.
Sie erhalten so einen zuverlassigen Schutz gegen Parametrierfehler.

Zusatzlich zum Nutzdatentransfer den der Master selbstandig durchfihrt,
kénnen Sie neue Parametrierdaten an einen Bus-Koppler schicken.

Im Zustand DE "Data Exchange" sendet der Master neue Ausgangsdaten
an den Slave und im Antworttelegramm des Slaves werden die aktuellen
Eingangsdaten an den Master bermittelt.
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Funktionsweise
der Daten-
ubertragung

V-Bus-Zyklus

DP-Zyklus

— ( DPZykus y————

Der Datenaustausch zwischen DP-Master und DP-Slave erfolgt zyklisch
Uber Sende- und Empfangspuffer.

DP-Master

Input [@ [U] Output

(Proflbus-DP e[l o

DP-Slave mit I/O-Modulen

Kommunikations- V-Bus 1/0-Module
Prozessor

PAE

S =i S o2
e

| |
| |
| |
| |
: buffer send :
| |
| |
| |
| |
|
|
|
|
I PAA
|
|
|
|
|
T
|
|
|
|
|
|
|
|

buffer receive

V-Bus-Zyklus

PAE: Prozessabbild der Eingénge
PAA: Prozessabbild der Ausgange

In einem V-Bus-Zyklus (V-Bus=VIPA-Rickwandbus) werden alle Eingangs-
daten der Module im PAE gesammelt und alle Ausgangsdaten des PAA an
die Ausgabe-Module geschrieben. Nach erfolgtem Datenaustausch wird
das PAE in den Sendepuffer (buffer send) Ubertragen und die Inhalte des
Empfangspuffers (buffer receive) werden nach PAA transferiert.

In einem PROFIBUS-Zyklus spricht der Master alle seine Slaves der Reihe
nach mit einem Data Exchange an. Beim Data Exchange werden die dem
PROFIBUS zugeordneten Speicherbereiche geschrieben bzw. gelesen.

Danach wird der Inhalt des PROFIBUS-Eingangbereichs in den Empfangs-
puffer (buffer receive) geschrieben und die Daten des Sendepuffers (buffer
send) in den PROFIBUS-Ausgangsbereich Ubertragen.

Der Datenaustausch zwischen DP-Master und DP-Slave Uber den Bus
erfolgt zyklisch, unabhangig vom V-Bus-Zyklus
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V-Bus-Zyklus <
DP-Zyklus

Datenkonsistenz

Einschrankungen

Diagnose

Zur Gewabhrleistung einer zeitgleichen Datenlbertragung sollte die V-Bus-
Zykluszeit immer kleiner oder gleich der DP-Zykluszeit sein.

In der mitgelieferten GSD-Datei befindet sich der Parameter
min_slave_interval = 3ms.

Fir einen durchschnittlichen Aufbau wird garantiert, dass spatestens nach
3ms die PROFIBUS-Daten am V-Bus aktualisiert wurden. Sie durfen also
alle 3ms einen Data Exchange mit dem Slave ausfihren.

Daten bezeichnet man als konsistent, wenn sie inhaltlich zusammen-
gehdren. Inhaltlich gehdren zusammen: das High- und Low-Byte eines
Analogwerts (wortkonsistent) und das Kontroll- und Status-Byte mit zu-
gehodrigem Parameterwort fir den Zugriff auf die Register.

Die Datenkonsistenz ist im Zusammenspiel von Peripherie und Steuerung
grundsatzlich Gber den ganzen Bereich sichergestellt.

PROFIBUS garantiert die Konsistenz mit der erforderlichen Lange.

Bitte beachten Sie, dass Sie die konsistenten Daten auf die richtige Art
vom PROFIBUS-Master in Ihre SPS Ubernehmen.

Hinweise hierzu finden Sie im Handbuch zu Ihrem PROFIBUS-Master.

Bei Ausfall eines Ubergeordneten Masters von VIPA wird dies von der CPU
nicht automatisch erkannt. Fir diesen Fall sollten Sie immer ein Kontroll-
Byte mitschicken, das die Prasenz des Masters mitteilt und somit gultige
Masterdaten kennzeichnet.

Den Einsatz des Kontroll-Bytes finden Sie auch im Beispiel am Ende
dieses Kapitels.

Die umfangreichen Diagnosefunktionen unter PROFIBUS-DP erméglichen
eine schnelle Fehlerlokalisierung. Die Diagnosedaten werden Gber den Bus
Ubertragen und beim Master zusammengefasst.
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Ubertragungs-
medium

PROFIBUS-DP
uber
RS485

Adressierung

GSD-Dateien

Das System 100V PROFIBUS-System verwendet als Ubertragungsmedium
eine geschirmte, verdrillte Zweidrahtleitung auf Basis der RS485-Schnitt-
stelle. Die Ubertragungsrate liegt bei maximal 12MBaud.

Nahere Angaben hierzu finden Sie in den "Aufbaurichtlinien”.

Die RS485-Schnittstelle arbeitet mit Spannungsdifferenzen. Sie ist daher
unempfindlicher gegenuber Stoéreinflissen als eine Spannungs- oder
Stromschnittstelle. Sie konnen das Netz sowohl als Linien-, als auch als
Baumstruktur konfigurieren. Auf lhrer Mikro-SPS CPU 11xDP befindet sich
eine 9-polige Buchse. Uber diese Buchse koppeln Sie die Mikro-SPS CPU
11xDP als Slave direkt in Inr PROFIBUS-Netz ein.

Die Busstruktur unter RS485 erlaubt das rickwirkungsfreie Ein- und
Auskoppeln von Stationen oder die schrittweise Inbetriecbnahme des
Systems. Spatere Erweiterungen haben keinen Einfluss auf Stationen, die
bereits in Betrieb sind. Es wird automatisch erkannt, ob ein Teilnehmer
ausgefallen oder neu am Netz ist.

Jeder Teilnehmer am PROFIBUS identifiziert sich mit einer Adresse. Diese
Adresse darf nur einmal in diesem Bussystem vergeben sein und kann
zwischen 0 und 125 liegen.

Bei der CPU 11xDP stellen Sie die Adresse Uber den Siemens SIMATIC
Manager ein.

Zur Konfiguration einer Slave-Anschaltung im Siemens SIMATIC Manager
bekommen Sie die Leistungsmerkmale der VIPA-Komponenten in Form
von GSD-Dateien mitgeliefert.

Aufbau und Inhalt der GSD-Dateien sind durch die PROFIBUS Nutzer-
organisation (PNO) genormt und kénnen dort jederzeit abgerufen werden.
Installieren Sie diese GSD-Dateien im Siemens SIMATIC Manager. Nahere
Hinweise zur Installation der GSD-Dateien finden Sie auf den Folgeseiten
unter "Projektierung der CPU 11xDP".

Folgende GSD-Dateien sind erforderlich:

GSD erforderlich flr

VIPA_11x.GSD |Projektierung CPU 11x und CPU 11xDP auf Slave-Seite

VIPAO4Dx.GSD | Zur Einbindung CPU 11xDP in Mastersystem

4-6

HB100D - CPU - Rev. 15/03



Handbuch VIPA System 100V Teil 4 Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP

Projektierung der CPU 11xDP

Ubersicht

Moglichkeit zur
Projektierung im
Siemens SIMATIC
Manager

Schritte der
CPU 11xDP-
Projektierung

Schritte der
Master-Projek-
tierung

Im Gegensatz zu einem stand-alone Slave, ist die Mikro-SPS CPU 11xDP
ein "intelligenter PROFIBUS-Koppler".

Der "Intelligente Koppler" verarbeitet Daten, die in einem Ein- bzw. Aus-
gabe-Bereich der CPU stehen. Diesen Bereich und einen Bereich flr
Status- und Diagnose-Daten geben Sie in den CPU 11xDP-Eigenschaften
an. Fur Ein- bzw. Ausgabe-Daten werden getrennte Speicher-Bereiche
genutzt. Die Bereiche sind mit Inrem SPS-Programm zu bedienen.

Die Adress-Bereiche, die der Koppler belegt, werden systembedingt im
Hardware-Konfigurator von Siemens nicht angezeigt.

Bitte beachten Sie, dass es zu keinen Adressuberschneidungen kommt.

Hinweis!

Zur Projektierung der CPU und des PROFIBUS-DP-Masters werden
fundierte Kenntnisse im Umgang mit dem Siemens SIMATIC Manager und
dem Hardware-Konfigurator von Siemens vorausgesetzt!

Die Adresszuordnung und die Parametrierung erfolgt im Siemens SIMATIC
Manager in Form eines virtuellen PROFIBUS-Systems.

Da die PROFIBUS-Schnittstelle auch softwareseitig standardisiert ist,
kénnen wir auf diesem Weg gewahrleisten, dass Uber die Einbindung einer
GSD-Datei die Funktionalitdt in Verbindung mit dem Siemens SIMATIC
Manager jederzeit gegeben ist.

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind fur das
System 100V folgende Schritte durchzuflihren:

» CPU 315-2DP mit DP-Master-System projektieren (Adresse 2)

+ PROFIBUS-SIave "VIPA_CPU11x" mit Adresse 1 anflgen
(VIPA_11x.GSD erforderlich)

» Auf Steckplatz 0 des Slave-Systems die CPU 11xDP einbinden.
* PROFIBUS-Parameter der CPU 11xDP einstellen.

» Parameter der Ein-/Ausgabe-Peripherie einstellen.

» Projektierung via MPI in die CPU 11xDP Ubertragen

Fir die Master-Seite sind folgende Schritte durchzuflihren:
e CPU mit DP-Master-System projektieren (Adresse 2)

* PROFIBUS-Slave VIPA_CPU11xDP anfiigen
(VIPA04Dx.GSD erforderlich).

» Die PROFIBUS Ein- und Ausgabebereiche ab Steckplatz 0 in Byte bzw.
Wort angeben.
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Bezug zwischen
Master und Slave

Projektierung
CPU 11xDP

Voraussetzungen

Hardware-
Konfigurator von
Siemens
installieren

GSD:
VIPA_11x.GSD
einbinden

In der nachfolgenden Abbildung ist die Projektierung auf Slave- und
Masterseite nochmals zusammengefasst:

CPU 11xDP (GSD: VIPA_11x.GSD) Mastersystem (GSD: VIPA04Dx.GSD)

= (0)UR

PROFIBUS(1): DP-Mastersystem [1)

1
2 315-2DP (2AF03-0AB00!
A |[] oPbacy ]

PROFIBUS[T ) DP-Mastersystem (11

1
T 2 315-2DP (2AF03-0ABO00]
Rl

3 PB-
Adr.:1

F
E

Steck- | Bau-
platz gruppe

Steck- | Bau-
platz gruppe

1 Input (Bytes)

Erweiterungs-
Module

> 0 CPU 11xDP ‘ 0 Output (Bytes)

Nachfolgend werden die einzelnen Schritte der Slave-Projektierung auf-
gezeigt.

Fir die Projektierung der CPU 11xDP in einem System 200V bzw.
System 300V-Master-System miuissen folgende Voraussetzungen erflillt
sein:

» Siemens SIMATIC Manager ist installiert.
» GSD-Datei der CPU11xDP im Hardware-Konfigurator ist eingebunden.

» Transfermdglichkeit zwischen Hardware-Konfigurator und CPUs ist vor-
handen.

Der Hardware-Konfigurator ist Bestandteil des Siemens SIMATIC
Managers. Er dient der Projektierung. Die Module, die hier projektiert
werden kénnen, entnehmen Sie dem Hardware-Katalog.

Fir den Einsatz der PROFIBUS-DP-Slaves der Systeme 100V, 200V und
300V von VIPA ist die Einbindung der Module Uber die GSD-Datei von
VIPA im Hardwarekatalog erforderlich.

Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens. Zur Einbindung einer
neuen GSD darf kein Projekt gedffnet sein.

Offnen Sie unter Extras > Neue GSD installieren das Dateifenster zur
Installation der GSD.

Sie finden die GSD-Datei im Service-Bereich auf www.vipa.com.
Uber <Offnen> wird die GSD installiert.

Sie finden die von VIPA Uber die GSD eingebunden Module im Hardware-
Katalog unter PROFIBUS-DP > Weitere Feldgerate > I1/0O > VIPA.

4-8
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Virtuelles
PROFIBUS-
System erzeugen

CPU 11xDP und
Module
projektieren

Legen Sie ein neues Projekt System 300 an und fligen Sie aus dem
Hardwarekatalog eine Profilschiene ein.

Fligen Sie die CPU 315-2DP ein. Sie finden die CPU mit PROFIBUS-
Master im Hardwarekatalog unter: Simatic300 > CPU-300 > CPU315-
2DP > 6ES7 315-2AF03-0AB0

Geben Sie lhrem Master die PROFIBUS-Adresse 2

Klicken Sie auf DP und stellen Sie in unter Objekteigenschaften die
Betriebsart "DP-Master" ein und bestéatigen Sie lhre Eingabe mit OK.

Durch Klick mit der rechten Maustaste auf "DP" oOffnet sich das
Kontextmeni. Wahlen Sie "Mastersystem einfligen" aus. Legen Sie
Uuber NEU ein neues PROFIBUS-Subnetz an.

Die nachfolgende Abbildung zeigt das erzeugte Mastersystem:

E{;HW Konfig - [epu317 [Konfiguration] -- cpu315dp]

E“] Station Bearbeiten Einfugen Zielsystem  Ansicht Emtras  Fenster  Hife

D9 % S sinia| 38 a2l

= FPrafil: I Standard j
=

e cPan

=3 CPU-300

=3 CPU 12 IFM
=] CRU 3120
=] CPU 313

=] CRU313C
=] CPU13C-2DP
=] CPU A13C2 PP
=] CPU 314
= CPU 314 IFM
=] CPU 314C-2DP
= CPU 314C-2 PP

PROFIBUS[2): DP+Hastersystem (1]

B0 CPU 315

_lLI =00 CPU315:2DP
D - [f] EE57 315.24F00.0480

|8 BEST 315-24F01-04B0
[B] cES7 215-24F02-04B0
EEST 315-24F03-04R0

:I:l 0 UR

Steckplatz Baugruppe Bestellnummer Fi..|M..|E.. | &A. | K.

CPU 315-2 DP GES7 315-2AF03-0AB0  [V1.2|2
LF T

N5-24F82-04B0

EEST
- BEST 315-24F23-0480

[ W = A e 1 LI

EEST 315-24F03-04R0

Arbeitzzpeicher B4KE; 0 3medubind; MPI+

DP-Anschluft [OP-M aster oder DP-Slave);

j mehrzeliger Aufbau biz 32 Baugruppen, LI

|| ]y —
f::—”

Um, wie schon weiter oben erwahnt, zum Siemens SIMATIC Manager
kompatibel zu sein, missen Sie die CPU 11xDP explizit einbinden.

Hangen Sie an das Subnetz das System "VIPA _CPU11x". Sie finden
diese im Hardware-Katalog unter PROFIBUS DP > Weitere Feldgerate
> /O > VIPA_System_100V. Geben Sie dem DP-Slave die PROFIBUS-
Adresse 1.

Platzieren Sie in lnrem Hardware-Konfigurator auf dem Steckplatz O lhre
CPU 11xDP von VIPA.
Der Steckplatz 0 ist zwingend erforderlich!

Parametrieren Sie die Ein-/Ausgabe Peripherie.

Im CPU-Parameterfenster konnen Sie die Datenbereiche des
PROFIBUS-Teils einstellen. Naheres hierzu finden Sie auf den
Folgeseiten.

Sichern Sie |hr Projekt.

Ubertragen Sie lhr Projekt via MPI in die CPU 11xDP.
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PROFIBUS-Teil
parametrieren

Ansicht im
Hardware-
Konfigurator von
Siemens

Der PROFIBUS-Teil blendet seine Datenbereiche im Speicherbereich der
CPU 11xDP ein. Die Zuordnung der Bereiche flihren Sie unter anderem in
den Eigenschaften der CPU 11xDP durch. Uber einen Doppelklick auf die
CPU 11xDP gelangen Sie in das Dialogfenster zur Parametrierung der
Datenbereiche fir den PROFIBUS-Slave. Naheres hierzu finden Sie im
Kapitel "DP-Slave Parameter" weiter unten.

Eigenschaften - DP-Slave
Adiesse / Kennung  Parametrisren |
Parameter ek :I
|-[£] PwM Zeitbasis Kanal 0 0.1 ms
-[E] PwM Zeitbasis Kanal 1 0.1 ms
] PwM Periode Kanal 0 1]
-] PwM Periode Kanal 1 1]
HZ] PwM Tastverhdltnis Kanal 0 1]
H[E] PwM Tastverhdltnis Kanal 1 0
-] PwM min. Impuls Kanal 0 0
H[Z] PwM min. Impuls Kanal 1 o
I-[£] DPS K 1: Eingabe Adr. 20
I-[£] DPS K 1. Eingabe Lange g
H-[E] DPS K 1: Ausgabe Adr. 40
(%] DPS K 1: Ausgabe Linge 2
[Z] DPS K 1: Prm Adr. 980
] DPS K 1: Diag Adr, 1010
H[Z] DPS K 1: Gtat Adr 1016
[£] DPS K 1: PROFIBUS DF Adresse )
L[£] ID CPU115-6BL20 [fix] 92
@H_ ] Hex-Parametrierung -
Abbrechen Hile

Achtung!
Bitte beachten Sie, dass die Langenangaben der Datenbereiche bei
Master- und Slave-Projektierung identisch sind.

Die Datenbereiche, die der PROFIBUS-Teil in der CPU belegt, kénnen
systembedingt nur im CPU-Parametrierfenster angezeigt werden.

Nachfolgend sind alle relevanten Dialogfenster der Slave-Projektierung
aufgefuhrt. Hier sehen Sie auch, auf welche Weise ihr System 100V einzu-
binden ist:

E{;HW Konfig - [cpu317 [Konfiguration] -- cpu315dp]

II“] Station Bearbeiten Einfiigen Zielsystern  Ansicht Extras  Fenster  Hilfe |8 x]|

D|=[e-® %) & sinlda| =i %] w2l

i’ Prafil: IStandard j

21528501 CPU 215-5ER ;I
21528701 CPU 215-MET
215-2BM01 CPU 215-DPM
216-1BA01 CPU 216
216-28P01 CPU 216DF
216-28P51 CPU 216-DPR
216-2B501 CPU 216-5ER
-~ 216-2BT01 CPU 216NET

- -~ |4 216-2BM0T CPU 216-DPM
LI—I - (4 208-1DPOD IM203 DP

208-1DPOT IM203 DF

E-Adiesse | A-ddesse | Keo

115-6BL21 CPU 1150PS DIO24 0.2 0.2 g 'J‘ o
1 =1
2 B
3 o
4 Er
5 ot
& B2z
7 m:
] Bz
5 o
10 j :
n

-
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Projektierung in
einem Master-
System

Zur Projektierung in einem Ubergeordneten Master-System ist die

Einbindung der GSD: VIPA04Dx.GSD erforderlich.

» Starten Sie den Hardwarkonfigurator und projektieren Sie
PROFIBUS-DP-Master, der Ihrer CPU 11xDP Ubergeordnet ist.

e Fligen Sie an das Mastersystem ein  DP-Slave-System
"VIPA_CPU11xDP" an. Sie finden das DP-Slave-System im Hardware-
Katalog unter:

PROFIBUS-DP >
VIPA_System_100V.
» Vergeben Sie fir den DP-Slave eine gliltige PROFIBUS-Adresse.

* Teilen Sie dem PROFIBUS-Teil in Form von "Modulen" Speicher-
bereiche aus dem Adress-Bereich der CPU fur Ein- und Ausgabe zu. Es
darf immer nur ein zusammenhangender Block fur Ein- und Ausgabe
vergeben werden!

» Speichern Sie |hr Projekt und Ubertragen Sie dieses in die CPU lhres
Master-Systems

lhren

Weitere Feldgerate > 1/O > VIPA >

Nachfolgend sind alle relevanten Dialogfenster der Master-Projektierung
aufgefihrt:

= Bl [Standsra =l

CPU 315-2 DP
L

e {0 SIMOVERT =]

PROFIBLIS[Z]: DP-Mastersystemn [1] {1 sIPoS

= (1]%1PA_C
GFUT1xDF

a1l

=+ 140

3 P
{1 ET200M
£ (20 VIPA_System_100v

B VIPA_DPI00V

=g VIPA_CPUTTDP
@ Universalmodul
[ 18uelnput

_'ﬂ § 28vte npu
> @ 4emelnput

1
4 aButelnput
:[:l (1) VIPA_CPUTTDR @ 18yt Dutput
@ 2Bte Qutput
Steckplatz Bauguppe ¢ DP-Kennung | Bestellummer Eddies.. | 4. | K [ «ovte Output
i TEDE 2 Byie Input 0.1 - [ eevte Ouput
1 ] B Byt Input 2.9 [ 1 word Input, Consist
2 [§ 2word Input, Consist,
3 o A Werd I it Pnnf
1 4| | »
3
7 =
Driicken Sie F1, um Hilfe 2u erhalten. [End

Hinweis!
Sollte es sich bei Ihrem DP-Master-System um ein System 200V von VIPA

handeln, so kdnnen Sie durch Anbindung eines "DP100V"-Slave-Systems
die direkt gesteckten Module projektieren.

Damit dieses Projekt von der VIPA-CPU als zentrales System erkannt wird,
mussen Sie dem "DP100V"-Slave-System die PROFIBUS-Adresse 1 zu-
weisen!

Bitte beachten Sie bei Einsatz des IM 208 PROFIBUS-DP-Master, dass
dieser einen Firmwarestand ab V3.0 besitzt; ansonsten kann dieser
an der CPU 11x mit Firmwarestand ab V3.0 nicht betrieben werden.
Die Firmwarestande entnehmen Sie bitte dem Aufkleber, der sich auf
der Riickseite des jeweiligen Moduls befindet.
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DP-Slave Parameter

Ubersicht Beim ‘“intelligenten" Slave blendet der PROFIBUS-Teil seine
Datenbereiche im Speicherbereich der CPU ein. Die Zuordnung der
Bereiche fiihren Sie in den "Eigenschaften" der CPU 11xDP durch.
Die Ein- bzw. Ausgabe-Bereiche sind mit einem entsprechenden SPS-
Programm zu versorgen.
Achtung!
Die Langenangaben flr Ein- und Ausgabe-Bereich missen mit den
Byteangaben bei der Master-Projektierung Ubereinstimmen. Ansonsten
kann keine PROFIBUS-Kommunikation stattfinden und der Master meldet
Slave-Ausfall!

CPU 11xDP (GSD: VIPA_11x.GSD) Mastersystem (GSD: VIPA04Dx.GSD)

S e —

PROFIBUS[1): DP-Masterspstem (1) ‘ PROFIBUS(1]: DP-Masterspstern (11

315-2DP_(2AF03-0AB00
s DF Mt

w

R

PB-
Adr.:2

1

T Ei 315-2DP_(2AF03-0AB00) T

A OF Al PB- = =3
Adr:1 | N L |11

Steck- | Bau-
platz gruppe

Steck- | Bau-
platz gruppe

0 CPU 11xDP

1 Input (Bytes)

‘ 0 Output (Bytes)
Module ‘

ey T

Bereiche in CPU
freigeben

Erweiterungs- ‘

Sobald Sie bei einer Langenangabe 0 angeben, wird flr die zugehoérigen
Daten kein Speicherplatz in der CPU belegt.

Durch Eingabe von 255 (Speichergrenze) bei den Parametern PRN, DIAG
und STAT kdénnen Sie ebenfalls Speicherbereiche in der CPU freigeben.

Hinweis!
Bis zur CPU-Firmware-Version V2.2.0 wird von der CPU 11x und dem
PROFIBUS-DP-System ein Adressbereich von 0 bis 255 unterstitzt.

Ab der Firmware-Version V3.0 unterstiitzen CPU 11x und PROFIBUS-DP-
System von VIPA einen Adressbereich von 0 bis 1023.

Den Firmwarestand entnehmen Sie bitte dem Aufkleber, der sich an der
Ruckseite des jeweiligen Moduls befindet.

Hier ist 1023 der Wert zur Deaktivierung von PRN, DIAG und STAT.

4-12
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Handbuch VIPA System 100V

Teil 4 Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP

Beschreibung
der Parameter-
daten

Eingabe Adr.,
Lange

Ausgabe Adr.,
Lange

Prm. Adr.
(24Byte fix)

Uber einen Doppelklick im Hardware-Konfigurator auf die CPU 11xDP
offnet sich folgendes Dialogfenster zur Parametrierung der Datenbereiche
fur den PROFIBUS-Slave:

Eigenschalten - DP-Slave [ X}
Adresse / Kennung  Parametrieren |
Pararneter et :I
-] Pwid Zeitbasis F.anal 0 0.1 mg
-] PwM Zeitbasis Kanal 1 0.1 ms
[Z] PwM Periode Kanal 0 i

[E] PwM Periode Kanal 1

H[E] PwM Tastverhilniz Kanal 0

-] Pt T astverhaltnis Kanal 1

H[Z] Pt min. Impuls Kanal 0

_:@ Pwitd min. Impuls Kanal 1
I-[£] DPS K 1: Eingabe Adr.

-[Z] DPS K 1: Eingabe Lange

H[Z] DPS K 1: Ausgabe Adr.

[#] DPS K 1: Ausgabe Lange

olololo|lo oo o

=1

HE] DPS K1 Pimad. 1023
-[Z£] DPS K 1: Diag Adr. 1023
H[E] DPS K 1: StatAdr. 1023
[E] DPS K 1: PROFIBUS DP Adesse 5 J

C[E] 10 CPUTTS-BBL20 [fix] 92
BH_ Hex-Parametiienung -

!

Abbrechen Hilfe

Adresse, ab der die Uber PROFIBUS kommenden Daten mit der ent-
sprechenden "Lange" in der CPU abzulegen sind.

Die Langenangabe von 0 belegt fur den Eingabe-Bereich keinen Speicher-
bereich in der CPU. Diese Langenangabe ist auf der Master-Seite in Form
von Bytegruppen flr den PROFIBUS-Ausgabe-Bereich einzustellen.

Adresse, ab der die Daten abliegen, die Uber PROFIBUS zu senden sind.
Auch hier geben Sie Uber len die Datenbreite vor.

Die Langenangabe von 0 belegt fir den Eingabe-Bereich keinen
Speicherbereich in der CPU. Diese Langenangabe ist auf der Master-Seite
in Form von Bytegruppen fir den PROFIBUS-Eingabe-Bereich einzu-
stellen.

Die Parameterdaten sind ein Auszug des Parameter-Telegramms. Das
Parameter-Telegramm wird bei der Masterprojektierung erzeugt und an
den Slave geschickt wenn:

» sich die CPU 11xDP im Hochlauf befindet

» die Verbindung zwischen CPU 11xDP und Master gestort war, wie z.B.
kurzzeitiges Abziehen des Bus-Steckers.

Ein Parameter-Telegramm besteht aus profibusspezifischen Daten (Bus-
parameter) und benutzerspezifischen Daten in denen bei der CPU 11xDP
die Ein- und Ausgabe-Bytes definiert sind.

Die benutzerspezifischen Daten (Byte 7 ... 31) werden mit einer fixen
Lange von 24 Byte ab der unter prm eingestellten Adresse im Speicher-
bereich der CPU eingeblendet. Hiermit kénnen Sie die Parameter
Uberprifen, die lhr Slave vom Master erhalt.
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Diag. Adr.
(5Byte fix)

Stat. Adr.
(2Byte fix)

PROFIBUS DP
Adresse

Bereiche in CPU
freigeben

Die umfangreichen Diagnosefunktionen von PROFIBUS-DP ermdglichen
eine schnelle Fehlerlokalisierung. Die Diagnosemeldungen werden Uber
den Bus Ubertragen und beim Master zusammengefasst.

Die CPU 11xDP sendet auf Anforderung vom Master oder im Fehlerfall
Diagnosedaten. Die Diagnosedaten bestehen aus:

* Norm-Diagnose-Daten (Byte 0 ... 5),
» Geratebezogene Diagnose-Daten (Byte 6 ... 10)
* Anwenderspezifische Diagnose-Daten (Byte 11 ... 15)

Uber diag bestimmen Sie die Startadresse, ab der die 5Byte breiten
anwenderspezifischen Diagnose-Daten in der CPU abzulegen sind.

Durch gezielten Zugriff auf diesen Bereich kénnen Sie Diagnosen auslésen
und beeinflussen.

Hinweis!

Naheres zum Aufbau und zur Beeinflussung von Diagnosemeldungen
finden Sie unter "Diagnosefunktionen”.

Den aktuellen Status der PROFIBUS-Kommunikation kdnnen Sie einem 2
Byte breiten Statusbereich entnehmen, der ab der Statusadresse im
Peripherieadressbereich der CPU abliegt.

Hinweis!

Naheres zum Aufbau einer Statusmeldung finden Sie unter
"Statusmeldung intern an CPU".

Uber diesen Parameter weisen Sie lhrem PROFIBUS-Slave eine
PROFIBUS-Adresse zu. Bitte beachten Sie, dass jede PROFIBUS-Adresse
nur einmal vergeben sein darf!

Sobald Sie bei einer Langenangabe 0 angeben, wird flir die zugehoérigen
Daten kein Speicherplatz in der CPU belegt.

Durch Eingabe der Adressbereichsgrenze (255 bzw. 1023 ab CPU-
Versionen > 2.2.0) bei den Parametern PRN, DIAG und STAT koénnen Sie
ebenfalls Speicherbereiche in der CPU freigeben.

4-14
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Diagnosefunktionen

Ubersicht Die umfangreichen Diagnosefunktionen von PROFIBUS-DP ermoglichen
eine schnelle Fehlerlokalisierung. Die Diagnosemeldungen werden Uber
den Bus Ubertragen und beim Master zusammengefasst.

Die CPU 11xDP sendet auf Anforderung vom Master oder im Fehlerfall
Diagnosedaten. Da ein Teil der Diagnosedaten (Byte 11 ... 15) im Periphe-
rieadressbereich der CPU liegt, kdnnen Sie eine Diagnose auslésen und
Diagnosedaten beeinflussen. Die Diagnosedaten bestehen aus:

* Norm-Diagnose-Daten (Byte 0

.. 5),

» Geratebezogene Diagnose-Daten (Byte 6 ... 15).

Aufbau Die Diagnosedaten haben folgenden Aufbau:

Norm-Diagnosedaten

Byte 0

Byte 1

Byte 2

Byte 3

Byte 4

Byte 5

Geratebezogene Diagnosedaten

Byte 6

Byte 7

Byte 8 ... Byte 10

Byte 11 ... Byte 15

Stationsstatus 1
Stationsstatus 2
Stationsstatus 3
Master-Adresse
Ident-Nummer (low)
Ident-Nummer (high)

Lange und Code geratebezogene
Diagnose

Geratebezogene Diagnosemeldungen
reserviert

Anwenderspezifische Diagnosedaten

werden in CPU-Peripherieadress-
bereich eingeblendet und kénnen
bearbeitet und an den Master
geschickt werden.

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Norm-
Diagnosedaten

Nahere Angaben zum Aufbau der Norm-Diagnosedaten finden Sie in den
PROFIBUS-Norm-Schriften. Die Normschriften sind bei der PROFIBUS
Nutzer Organisation erhaltlich.

Die Slave-Normdiagnosedaten haben folgenden Aufbau:

Byte

Bit7 ... Bit 0

0

Bit O: fest auf O

Bit 1: Slave nicht bereit fir Datenaustausch

Bit 2: Konfigurationsdaten stimmen nicht Gberein
Bit 3: Slave hat externe Diagnosedaten

Bit 4: Slave unterstitzt angeforderte Funktion nicht
Bit 5: fest auf 0

Bit 6: Falsche Parametrierung

Bit 7: fest auf O

Bit 0: Slave muss neu parametriert werden
Bit 1: Statistische Diagnose

Bit 2: fest auf 1

Bit 3: Ansprechuberwachung aktiv

Bit 4: Freeze-Kommando erhalten

Bit 5: Sync-Kommando erhalten

Bit 6: reserviert

Bit 7: fest auf 0

Bit 6 ... Bit O: reserviert
Bit 7: Diagnosedaten Uberlauf

Masteradresse nach Parametrierung
FFh: Slave ist ohne Parametrierung

Ident-Nummer High Byte

Ident-Nummer Low Byte

4-16
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geratebezogene
Diagnosedaten

Diagnose
auslosen

Die geratebezogenen Diagnosedaten geben detaillierte Auskunft tber den
Slave und die Ein-/Ausgabe-Peripherie. Die Lange der geratebezogenen
Diagnosedaten ist fest auf 10Byte eingestellt.

Byte

Bit7 ... Bit 0

6

Bit 5 ... 0: Lange geratebezogene Diagnosedaten
001010: Lange 10Byte (fest)

Bit 7 ... 6: Code fir geratebezogene Diagnose
00: Code 00 (fest)

Bit 7 ... 0: Geratebezogene Diagnosemeldung

12h:
13h:
14h:
15h:
16h:
17h:

Fehler
Fehler
Fehler
Fehler
Fehler
Fehler

: Parameterdatenlange

: Konfigurationsdatenlange

: Konfigurationseintrag

: VPC3 Pufferberechnung

: fehlende Konfigurationsdaten

: Abgleich DP-Parametrierung mit Projektierung

40h: Benutzerdefinierte Diagnose guiltig

reserviert

11...15

Anwenderspezifische Diagnosedaten, die nach dem
Diagnose-Statusbyte im Prozessabbild der CPU abgelegt
werden. Diese konnen liberschrieben und an den Master
weitergeleitet werden.

Im Diagnosefall werden die Inhalte von Byte 11...15 der geratebezogenen
Diagnosedaten in das Prozessabbild der CPU Ubertragen und diesen ein
Statusbyte vorangestellt. Die Lage dieses 6Byte langen Diagnoseblocks im
Prozessabbild der CPU kdénnen Sie in der CPU Parameter-Einstellung

definieren.

Durch Zustandswechsel von 0 - 1 im Diagnose-Statusbyte I16sen Sie eine
Diagnose aus und das entsprechende Diagnose-Telegramm wird an den
Master Gbertragen. Der Zustand 0000 0011 wird ignoriert!

Der Diagnoseblock in der CPU hat folgenden Aufbau:

Byte

Bit7 ... Bit 0

0

Diagnose-Statusbyte:
Bit 0: anwenderspezifische Diagnosedaten
0: ungultige Diagnosedaten
1: gultige Diagnosedaten (Ausldsen einer Diagnose)
Bit 1: Diagnose léschen
0: Diagnose Idschen ungultig
1: Diagnose l6schen gliltig
Bit 7 ... 2: reserviert

Bit 7 ... 0: Anwenderspezifische Diagnosedaten entspricht
Byte 11 ... 15 der geratebezogenen Diagnose

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Statusmeldung intern an CPU

Den aktuellen Status der PROFIBUS-Kommunikation finden Sie in den
Statusmeldungen, die in den Peripherieadressbereich der CPU einge-
bunden sind. Die Statusmeldungen bestehen aus 2Byte und haben folgen-

den Aufbau:
7 0 Bit-Nr.
Status-Byte 0
[ [E— L
Clear Data
0: Kommunikationsprozessor ist im normalen Betrieb
1: Empfangsdaten wurden geldscht
reserviert
User Parameter
0: keine glltigen Parameter vorhanden
1: Parameterdaten vorhanden
Ansprechiiberwachung (Aktiv)
0: Ansprechlberwachung ist nicht aktiviert
1: Ansprechliberwachung wurde durch DP-Master aktiviert
Status Profibus Datenaustausch
0: Datenaustausch nicht moglich da Fehler
1: Datenaustausch uber Profibus lauft
reserviert
7 0 Bit-Nr.
Status-Byte 1
L L
Parametrierung
0: korrekte Parametrierung
1: ungultiges Parametertelegramm vom DP-Master
Konfiguration
0: korrekte Konfigurationsdaten
1: keine Ubereinstimmung mit DB1-Parametern

Ansprechiiberwachung (Watchdog)

0: Ansprechlberwachung ist nicht abgelaufen

1: Profibus-Ansprechliberwachung ist abgelaufen
Hardwarelberwachung

0: Profibus-Controller VPC3plus arbeitet korrekt

1 Profibus-Controller VPC3plus ist defekt

DP-Daten

0: Profibus-Slave wartet auf Parameter vom Master

1: Profibus-Slave ist im im Zustand Profibus-Data-Exchange
reserviert
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Parameter

Clear Data

reserviert

User Parameter

Ansprechiiber-
wachung (Aktiv)

Status PROFIBUS
Datenaustausch

Parametrierung

Konfiguration

Ansprechiiber-
wachung
(Watchdog)

Hardwareliber-
wachung

DP-Daten

Im Fehlerfall werden die Sende- und Empfangspuffer geléscht.

Diese zwei Bits sind fur zuklnftige Erweiterungen reserviert.

Zeigt die Giltigkeit der Parameterdaten an. Die Parameterdaten werden im
Master-Parametriertool eingegeben.

Zeigt den Zustand der Aktivierung der Ansprechiberwachung im uber-
geordneten PROFIBUS-Master an. Bei Uberschrittener Ansprechuber-
wachungszeit bricht der Slave die Kommunikation ab.

Statusanzeige Uber die Kommunikation mit dem Ubergeordneten Master.
Bei fehlerhafter Konfiguration oder bei fehlerhaften Parametern wird die
Kommunikation unterbrochen und der Fehler (ber dieses Bit angezeigt.

Zeigt den Status der Parametrierdaten an. Die Lange der Parametrierdaten
und die Anzahl der Parametrier-Bytes wird ausgewertet. Nur wenn diese
gleich sind und nicht mehr als 31Byte Parameterdaten Ubertragen werden,
ist die Parametrierung korrekt.

Statusanzeige der Konfigurationsdaten, die vom PROFIBUS-Master
geschickt werden. Die Konfiguration erstellen Sie im Master Projektier-
Tool.

Hier wird der Zustand der Ansprechliberwachung im PROFIBUS-Master
angezeigt. Bei aktivierter Ansprechiberwachung und Uberschrittener
Ansprechzeit im Slave wird hier ein Fehler angezeigt.

Ein gesetztes Bit zeigt hier an, dass der PROFIBUS-Controller in der
CPU 11xDP defekt ist. Kontaktieren Sie in diesem Fall die VIPA Hotline.

Bei jedem Transferfehler iber PROFIBUS wird dieses Bit gesetzt.
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PROFIBUS-Aufbaurichtlinien

PROFIBUS
allgemein

Ubertragungs-
medium

* Ein PROFIBUS-DP-Netz darf nur in Linienstruktur aufgebaut werden.

* PROFIBUS-DP besteht aus mindestens einem Segment mit mindestens
einem Master und einem Slave.

» Ein Master ist immer in Verbindung mit einer CPU einzusetzen.

* PROFIBUS unterstitzt max. 126 Teilnehmer.

* Pro Segment sind max. 32 Teilnehmer zulassig.

« Die maximale Segmentlange hangt von der Ubertragungsrate ab:

9,6 ... 187,5kBaud - 1000m
500kBaud - 400m
1,5MBaud - 200m
3 ... 12MBaud - 100m

 Maximal 10 Segmente dirfen gebildet werden. Die Segmente werden
Uber Repeater verbunden. Jeder Repeater zahlt als Teilnehmer.

* Der Bus bzw. ein Segment ist an beiden Enden abzuschlielen.

» Alle Teilnehmer kommunizieren mit der gleichen Baudrate. Die Slaves
passen sich automatisch an die Baudrate an.

PROFIBUS verwendet als Ubertragungsmedium eine geschirmte, verdrillte
Zweidrahtleitung auf Basis der RS485-Schnittstelle.

Die RS485-Schnittstelle arbeitet mit Spannungsdifferenzen. Sie ist daher
unempfindlicher gegenuber Stoéreinflissen als eine Spannungs- oder
Stromschnittstelle.

Pro Segment sind maximal 32 Teilnehmer zuldssig. Innerhalb eines
Segment sind die einzelnen Teilnehmer Gber Linienstruktur zu verbinden.
Die einzelnen Segmente werden Uber Repeater verbunden. Die max.
Segmentlange ist von der Ubertragungsrate abhangig.

Bei PROFIBUS-DP wird die Ubertragungsrate aus dem Bereich zwischen
9,6kBaud bis 12MBaud eingestellt, die Slaves passen sich automatisch an.
Alle Teilnehmer im Netz kommunizieren mit der gleichen Ubertragungsrate.

Die Busstruktur erlaubt das rickwirkungsfreie Ein- und Auskoppeln von
Stationen oder die schrittweise Inbetriebnahme des Systems. Spatere
Erweiterungen haben keinen Einfluss auf Stationen, die bereits in Betrieb
sind. Es wird automatisch erkannt, ob ein Teilnehmer ausgefallen oder neu
am Netz ist.

4-20
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Busverbindung In der nachfolgenden Abbildung sind die Abschlusswiderstdande der
jeweiligen Anfangs- und Endstation stilisiert dargestellt.

Master Slave Slave
6 ~ - 6
P5V - - -, /0 /0 ¢ - PSV
I CL
1 \
R [
1o h \ | \ Lo
L .
RxDTXD-PB) 3| | L 3 RxDITXD-P(B) 3 ;o 1 |3 reomx0-PE)
i T T v
oo b
|
! 1220 ' | , 220!
o o
RxD/TXD-N(A) 8] —— } ! 8 RxD/TXD-N(A) 8 ! ! “1~ |8 RxD/TxD-N(A)
hd ‘ ‘ hd
""‘ \ | \ | ‘*"‘
| | | |
! 1330 | | | | 330! |
L | | P
- - I I - -
M5V750—4‘ ! ! ' ! e M5V
\ ] \ I [ 3
| L
1 ! \ I
v/ v/
Schirm \ / Schirm \ / Schirm
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Hinweis!

Die PROFIBUS-Leitung muss mit lhrem Wellenwiderstand abgeschlossen
werden. Bitte beachten Sie, dass Sie bei dem jeweiligen letzten Teilnehmer
den Bus durch Zuschalten eines Abschlusswiderstands abschlief3en.

EasyConn Bus- In PROFIBUS werden alle Teilnehmer parallel verdrahtet. Hierzu ist das
anschlussstecker Buskabel durchzuschleifen.

Unter der Best.-Nr. VIPA 972-0DP10 erhalten Sie von VIPA den Stecker
"EasyConn". Dies ist ein Busanschlussstecker mit zuschaltbarem Ab-
schlusswiderstand und integrierter Busdiagnose.

0° 45° 90°

5 il

o2 AYe
| —

B B B C
0° 45° 90°
A 64 61 66
B 34 53 40
C 15,8 15,8 15,8
Mafe in mm
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Leitungsabschluss
mit "EasyConn"

Verdrahtung

1./letzter
Bus-Teilnehmer

Montage

Bitte beachten:

Hinweis!

Zum Anschluss des EasyConn-Steckers verwenden Sie bitte die Standard
PROFIBUS-Leitung Typ A (EN50170). Ab Ausgabestand 5 kénnen auch
hochflexible Bus-Kabel verwendet werden:

Lapp Kabel Best.-Nr.: 2170222, 2170822, 2170322.

Von VIPA erhalten Sie unter der Best.-Nr. VIPA 905-6AA00 das
"EasyStrip" Abisolierwerkzeug, das |hnen den Anschluss des EasyConn-
Steckers sehr vereinfacht.

MafRe in mm

Auf dem "EasyConn" Busanschlussstecker von VIPA befindet sich unter
anderem ein Schalter, mit dem Sie einen Abschlusswiderstand zuschalten
kénnen.

weiterer Achtung!

Bus-Teilnehmer  per Abschlusswiderstand wird nur wirksam, wenn der
— Stecker an einem Bus-Teilnehmer gesteckt ist und der
Bus-Teilnehmer mit Spannung versorgt wird.

Hinweis!
Eine ausflhrliche Beschreibung zum Anschluss und

zum Einsatz der Abschlusswiderstande liegt dem
Stecker bei.

e Ldsen Sie die Schraube.

« Klappen Sie die Kontaktabdeckung
hoch.

« Stecken Sie beide Adern in die
dafiir vorgesehenen Offnungen
(Farbzuordnung wie unten beachten!)

+ Bitte beachten Sie, dass zwischen
Schirm und Datenleitungen kein
Kurzschluss entsteht!

e SchlieRen Sie die Kontaktabdeckung.

e Ziehen Sie die Schraube wieder fest
(max. Anzugsmoment 4Nm).

Den grunen Draht immer an A, den roten immer an B anschlieRen!
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Beispiele fiir
PROFIBUS-Netze

Eine CPU und mehreren Master-Anschaltungen

Die CPU sollte eine kurze Zykluszeit haben, so ist gewahrleistet dass die
Daten von Slave Nr. 5 (rechts) immer aktuell sind. Dieser Aufbau ist nur
sinnvoll, wenn am langsamen Strang (links) Slaves angekoppelt sind,
deren Daten-Aktualitat unwichtig ist. Hier sollten auch keine Module liegen,
die einen Alarm ausldsen.

Profibus Master

I
CPU 21xDPM IM 208 | | | |

D i D 1 Ein-/Ausgabe-Peripherie
1,2,
34 5 ‘ ‘
!
f
M 253 CPU 21x DP ‘ | ‘
D Ein-/Ausgabe-Peripherie D Ein-/Ausgabe-Peripherie

IM 253 | ‘ |

()]

D Ein-/Ausgabe-Peripherie
f

CPU 11x DP ‘ | ‘

Ein-/Ausgabe-Peripherie

IM 253 | ‘ |

D Ein-/Ausgabe-Peripherie
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Multi Master System
Mehrere Master-Anschaltungen an einem Bus zusammen mit mehreren

Slaves:
CPU IM 208 CPU IM 208
.3 2,4
|
IM 253 | | | IM 253 | ‘
D Ein-/Ausgabe-Peripherie D Ein-/Ausgabe-Peripherie
! 1 ! 4
T
IM 253 | | | CPU 21x DP ‘ |
D Ein-/Ausgabe-Peripherie Ein-/Ausgabe-Peripherie
L2 | )
CPU | IM208 | ‘ ‘ ‘
D i Ein-/Ausgabe-Peripherie
f
CPU 11x DP | ‘
Ein-/Ausgabe-Peripherie
| ] 3

4-24 HB100D - CPU - Rev. 15/03



Handbuch VIPA System 100V Teil 4 Einsatz Mikro-SPS CPU 11xDP

Inbetriebnahme

Ubersicht

Aufbau

Projektierung auf
Master-Seite

Projektierung
CPU 11xDP und
E/A-Peripherie

Spannungs-
versorgung

» Bauen Sie Ihre CPU 11xDP auf.

» Projektieren Sie die CPU 11xDP auf Master-Seite.

» Projektieren Sie die CPU 11xDP auf Slave-Seite mit zugehériger Ein-
Ausgabe-Peripherie.

» Verbinden Sie lhre CPU 11xDP mit Ihrem PROFIBUS.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung ein.

+ Ubertragen Sie Ihr Projekt in Ihre CPUs.

Bauen Sie lhre CPU 11xDP auf.

Hinweis!
An den Leitungsenden muss das Buskabel immer mit dem Wellen-

widerstand abgeschlossen werden um Reflexionen und damit Ubertra-
gungsprobleme zu vermeiden!

Projektieren Sie lhre CPU 11xDP in |hrem Master-System. Zur Pro-
jektierung der System 100V PROFIBUS-Slaves von VIPA st die
Einbindung der zugehdérigen GSD VIPA04Dx.GSD erforderlich.

Ubertragen Sie |hr Projekt in die Master-CPU.

Projektieren Sie |hre CPU 11xDP auf Slave-Seite. Hierzu ist die GSD
VIPA_11x.GSD erforderlich

Die Ein-/Ausgabe-Peripherie wird automatisch in den CPU-Adressbereich
eingeblendet. Die Adresszuweisung koénnen Sie jederzeit im Hardware-
Konfigurator von Siemens andern.

Ubertragen Sie |hr Projekt via MPI in die CPU 11xDP.

Die CPU 11xDP besitzt ein eingebautes Netzteil. Das Netzteil ist mit 24V
Gleichspannung zu versorgen.

Uber die Versorgungsspannung werden neben der CPU und dem
Buskoppler auch die angeschlossenen Module Uber den Rickwandbus
versorgt. Bitte beachten Sie, dass das integrierte Netzteil den Ruckwand-
bus mit maximal 3A versorgen kann.

PROFIBUS und Rickwandbus sind galvanisch voneinander getrennt.
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Projekt libertragen

Initialisierungs-
phase

Die Ubertragung der Hardware-Konfiguration in lhre CPU erfolgt unter MPI.

» Verbinden Sie lhr PG bzw. Ihren PC tber MPI mit Ihrer CPU.
Sollte Ihr Programmiergerat keine MPI-Schnittstelle besitzen, kénnen
Sie fiir eine serielle Punkt-zu-Punkt-Ubertragung von lhrem PC an MPI
das "Green Cable" von VIPA verwenden.

Das "Green Cable" hat die Best.-Nr. VIPA 950-0KB00 und darf nur bei
bei VIPA CPUs mit MP?I-Buchse eingesetzt werden.

» Konfigurieren Sie die MPI-Schnittstelle lhres PC.

 Mit Zielsystem > Laden in Baugruppe im Hardware-Konfigurator
Ubertragen Sie |hr Projekt in die CPU.

e Zur zusatzlichen Sicherung lhres Projekts auf MMC stecken Sie eine
MMC und Ubertragen Sie mit Zielsystem > RAM nach ROM kopieren
Ihr Anwenderprogramm auf die MMC.

Wahrend des Schreibvorgangs blinkt die "MC"-LED auf der CPU.
Systembedingt wird zu frih ein erfolgter Schreibvorgang gemeldet. Der
Schreibvorgang ist erst beendet, wenn die LED erlischt.

Achtung!

Bitte beachten Sie die Hinweise im Kapitel "Hardwarebeschreibung" zum
Einsatz der MP?I-Buchse und des Green Cable!

Nach dem Einschalten durchlauft der CPU 11xDP einen Selbsttest. Hierbei
Uberpriift er seine internen Funktionen, die Kommunikation Uber den
Rickwandbus und die Kommunikation zum PROFIBUS.

Bei erfolgreichem Test werden die Parameter aus der CPU gelesen und
die PROFIBUS-Slave-Parameter gepriift.

Nach fehlerfreiem Hochlauf geht der CPU 11xDP in den Zustand "READY"
uber.

Bei Kommunikationsstorungen am Rickwandbus geht die CPU 11xDP
zunachst in STOP und lauft nach ca. 2 Sekunden erneut hoch. Sobald der
Test positiv abgeschlossen ist, blinkt die RD-LED.

Bei beginnender Kommunikation leuchtet die DE-LED.
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Beispiel

Aufgabenstellung

Aufgabenstellung
im Detail

Projektierdaten

In diesem Beispiel soll eine Kommunikation zwischen einem Master-
System CPU 214DPM und einem Slave-System CPU 11xDP gezeigt
werden.

Hierbei sollen Zahlerstande tUber den PROFIBUS ausgetauscht und diese
auf dem Ausgabe-Teil des jeweiligen Partners dargestellt werden.

Die CPU 214DPM soll von FFh ... 00h z&hlen und den Zahlerstand zyklisch
in den Ausgabebereich des PROFIBUS-Masters ubertragen. Der Master
hat diesen Wert an den Slave der Mikro-SPS CPU 11xDP zu schicken.

Der empfangene Wert soll in der CPU im Eingangs-Peripheriebereich
abgelegt und auf dem Ausgabe-Teil auf Adresse 0 ausgegeben werden.
Umgekehrt soll die Mikro-SPS CPU 11xDP von 00h bis FFh zahlen und
den Zahlerstand Gber PROFIBUS an den Master transferieren.

Dieser Wert ist auf dem Ausgabe-Modul (Adresse 0) der CPU 214DPM
auszugeben.

Master

I Slave

CPU 21xDPM | DO 8

DZZ
Kl

/Adr.:4

1 I I I 1
CPU 11x DP DI 8 DI 8 DIO 8 DO 8

D Z1
Counter Z1:

FFh ... 00h 72 t

N1/ NTAT

— \I/ \\/\\Q

~~aA | Adr.3, |
Z1 Counter Z2:
00h ... FFh
CPU 21xDPM
Zahlerstand: MB 0 (FFh ... 00h)
PROFIBUS-Adresse: 4
Eingangsbereich: Adresse 10 Lange: 2Byte
Ausgangsbereich: Adresse 20 Lange: 2Byte
CPU 11xDP
Zahlerstand: MB 0 (00h...FFh)
PROFIBUS-Adresse: 3
Eingangsbereich: Adresse 30 Lange: 2Byte
Ausgangsbereich: Adresse 40 Lange: 2Byte
Parameterdaten: Adresse 50 Lange: 24Byte (fest)
Diagnosedaten: Adresse 60 Lange: 6Byte (fest)
Statusdaten: Adresse 100 Lange: 2Byte (fest)
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Projektierung
CPU 21xDPM

Einbindung direkt gesteckter Module

Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind flr das
System 200V folgende Schritte durchzuflihren:

Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens

Projektieren Sie eine CPU 315-2DP mit DP-Master-System (Adresse 2).
Verwenden Sie fur die Projektierung aus dem Hardware-Katalog die
CPU 6ES7-315-2AF03 V1.2 von Siemens.

Fligen Sie einen PROFIBUS-Slave "VIPA_CPU21x" mit Adresse 1 an.
Hierzu ist die VIPA_21x.GSD von VIPA erforderlich.

Binden Sie auf Steckplatz 0 des Slave-Systems die CPU 214-2BM01
ein.

Binden Sie auf Steckplatz 1 das Ausgabe-Modul 222-1BF00 ein

Zur Ankopplung |hrer CPU 11xDP an den PROFIBUS-Master, sind
folgende Schritte erforderlich:

Flgen Sie den PROFIBUS-Slave "VIPA_CPU11xDP" an (Adresse 3).
Sie finden den DP-Slave im Hardware-Katalog unter:
PROFIBUS-DP > Weitere Feldgerate > 1O >
VIPA_System_100V.

Teilen Sie fir Ein- und Ausgabe dem PROFIBUS-DP-Master-Teil in
Form von Byte-Blécken Speicherbereiche aus dem Adressbereich der
CPU zu. Binden Sie hierzu auf Steckplatz 0 das "2 Byte Output"
Element ein und stellen Sie die Ausgabe-Adresse 20 ein. Binden Sie auf
Steckplatz 1 das "2 Byte Input" Element ein und stellen Sie die Eingabe-
Adresse 10 ein.

Speichern Sie Ihr Projekt.

VIPA >

Einbindung CPU 11xDP

[ Hw Konlig - [System 300V Master [Konfiguration) -- VIPA_System_200v_Beisp]

[ HW Konfig - [System 300V Master [Konfiguration) -- VIPA_System_200V_Beisp]

@lp Station Bearbeiten Einfiigen Zielwstem Ansicht Eutras Fenster Hife =|® x| @l Staion Beabeiten Einfiigen Zielystem Ansicht Estas Fenster Hife =&l x|
Dleslem (= gl ®le] el =@ 2 e Dle(e= (%) &) =(e| bl =fm % el
Brofit [ Standard = —IEmnl Standard -
—["weitere FELDGERATE =] —I[& 0 wetere FELDGERATE 2]
1 - PROFIBUS(2) DP-Mastersystem (1) |23 Algemein 1 - PROFIBUS(2): DP Mastersyster (1) 22 Allgemein
[ 2 Ecpu 3152 DP T = [ z Ecpu 315-2DP =1
A2 | 57 = o |l L7 F1ViFAD) o (3] VIPA_C Qm
2 viIPa GFU11xDF. 3 vIPa
W () VIPA_DP20DV W m {3 VIPA_System_100v
=g YIPA_DF200Y = YIPA_DFI00V
= Universamodul - & VIPA_CPUTHLOP
221-1BFO0 DIGOC29Y |
221-1BF10 DIBOC24/ 0.2m
221-1BF20 DIGOC24Y Alam
221-1BF50 DIBOC247 NPN
221-1BH10 DITEXDC2V
_l;l 221-28L10 DI3ZDC24Y _,;I
KN —— I 221-1FFOD DIBRAC2E0Y 1 — r
221-1FF10 DIBAC/DCINDS
= | 1) viFn_pPanny 2211FF20 DIBAAC/DCE023 4| (3] VIPA_CPU26:DP
221-1FF30 DIBMAC/DC24-43
Steckplaiz | [] Bauguppe /... | Bestelnummer E.. | 4. | Kommerter | 221-1FDOD DIasAC/DC302E Steckplatz Bauguppe / DP-Kennung | Bestelnummer Eddes.. | A | K
0 21428001 CPU 214DPM | 221-1BH00 DHBXDC24Y 1604 2 Byte Duput 202 =
8DA 22218700 DOGADC24Y 0 J 221-1BHE0 DIERDC2V 160E 2 6yte Input 10,11
222-1BFO0 DOBDC2AY
F22ARF1N NNnC 2y 70 T
K] | _'lJ K}
Feldgerte. die iiber GSD Distei als DP-Slave J
o [cen=t e |
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Projektierung Um kompatibel mit dem Siemens SIMATIC Manager zu sein, sind fur das
CPU 11xDP System 100V folgende Schritte durchzuflihren:

» Starten Sie den Hardware-Konfigurator von Siemens.

» Projektieren Sie eine CPU 315-2DP mit DP-Master-System (Adresse 2).
Verwenden Sie fur die Projektierung aus dem Hardware-Katalog die
CPU 6ES7-315-2AF03 V1.2 von Siemens.

* Flgen Sie einen PROFIBUS-Slave "VIPA_CPU11x" mit Adresse 1 an.
» Binden Sie auf Steckplatz 0 des Slave-Systems die CPU 11xDP ein.

A HW Konfig - [cpu317 (Konfiguration) - cpu315dp]

E“] Station Bearbeiten  Einfligen  Zielsystem  Ansicht  Extras  Fenster Hife & x|

D|e[e-d %] & silian| = 38 w2l

= Brof. [Stancerd |
1 -
2 TPU 31521 T3] Wellere FELDGERATE =
o JEW— {0 Lligemein
3 PROFIBUS[1): DP-Mastersystem [2] E‘D 10
4 [
5
3 £ VIPA System_ 100V
= ¢ g VIPA_DPI0DV
@ VIPA_CPUT1DP
i [§ Universalmodul i
0 —
=)= | (1) vIPa_DP200Y S ra— |
2 ppe / DF-Kennung Augang _
i AR e —_— A e : : _ 2
i 160 123-4EJ00 DIBADC24V DOBAL | E = 4 C|
2
5 |
4 Eingang
5 Adiise:
E Andang |44 = E n __I
7 Ende: 46
3 Teiprastobbid T
] ¥
0
1 [
12
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Abbrechen Hife

» Stellen Sie folgende Parameter im Parametrierfenster der CPU 11xDP
ein:

Eigenzchaften - DP-5lave [ X]

Adresse / Kenrung  Parametrieren I

Paramater | ert

=149 Stationsparameter |
[Z] channel 1: input adr. 30
—[Z] channel 1: input len. 2
[Z] channel 1: output adr. 40
] channel 1: output len. 2
[E] channel 1: prm. adr. 50
[Z] channel 1: diag. adr. &0
-[Z] channel 1: stat. adr. 100
-[Z] channel 1: PROFIBUS DP address 3
L[#] ident. CPU-DP[fix] 187

[#H_1 Hex-Parametisrung

Abbrechen Hifte

» Speichern Sie |hr Projekt.
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Anwender-
programm in
CPU 214DPM

Das Anwenderprogramm in der CPU 214DPM hat zwei Aufgaben, die auf
zwei OBs verteilt werden:

« Uber Kontrollbyte die Kommunikation testen.

Vom PROFIBUS das Eingangs-Byte laden und den Wert auf dem
Ausgabe-Modul ausgeben.

OB 1 (zyklischer Aufruf)

L B#16#FF

T AB 20 Kontrol | byte fir Sl ave-CPU

L B#16#FE Kontrol |l wert OxFE | aden

L EB 10 Wirde Kontroll byte von der Sl ave

<>| CPU richtig tdbermttelt?

BEB Nei n -> Ende
Dat enaust ausch vi a PROFI BUS

L EB 11 Lade Ei ngangsbyte 11 (Ausgangsdaten
der CPUL1xDP) und

T AB 0 transferiere ins Ausgangshyte O

BE

Zahlerstand aus dem MB 0 lesen, dekrementieren, in MB 0 speichern
und Uber PROFIBUS an CPU 11xDP ausgeben.

OB 35 (Zeit-OB)

L MB O Zaehl er von OxFF bis 0x00

L 1

-1

T MB O

T AB 21 Transferiere ins Ausgangsbhyte 21
(Ei ngangsdat en der CPU11xDP)

BE

Auf Seiten der CPU 214DPM ist jetzt alles programmiert. Auch die
PROFIBUS-Kommunikation ist nun auf beiden Seiten festgelegt.

Ubertragen Sie mit den Zielsystemfunktionen via MPI |hr Projekt in die
CPU 214DPM.

4-30
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Anwender- Das Anwenderprogramm hat wie schon weiter oben gezeigt zwei Auf-
programm in gaben, die auch bei dieser CPU auf zwei OBs verteilt werden:
CPU 11xDP « Vom PROFIBUS-Slave das Eingangs-Byte laden und den Wert auf dem

Ausgabe-Modul ausgeben.

OB 1 (zyklischer Aufruf)

L EW 100 St at usdaten | aden und in Merker-

T MN 100 wort speichern

UN M 100.5 I nbetri ebnahne durch DP- Master

BEB erfolgt? Nein -> Ende

U M 101.4 Enpf angsdat en gul ti g?

BEB Nei n -> Ende

L B#16#FF Kontrol l wert |aden und mt

L EB 30 Kontrol |l byte (1. Ei ngangsbyte)

<>| ver gl ei chen

BEB Enpf angene Dat en haben kei ne
gultigen Werte

L B#16#FE Kontrol | byte fir Master-CPU

T AB 40

Dat enaust ausch vi a PROFI BUS

L EB 31 Lade Ei ngangsbyte 31 (E ngangs-

dat en des PROFI BUS- Sl aves) und
T AB O transferiere ins Ausgangsbyte O
BE

o Zahlerstand aus dem MB 0 lesen, inkrementieren, in MB 0 speichern
und Uber PROFIBUS an den DP-Master ausgeben.

OB 35 (Zeit-OB)

L MB 0 Zahl er von 0x00 bis OxFF

L 1

+1

T VB 0

T AB 41 Transferiere Zahlerwert ins

Ausgangsbyte 41 (Ausgangsdaten
des PROFI BUS- Sl aves)
BE
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Teil 5

Ubersicht

Inhalt

Einsatz Mikro-SPS CPU 11xSER

Inhalt dieses Kapitels ist der Einsatz der Mikro-SPS CPU 11xSER mit
RS232/RS485-Schnittstelle.

Sie erhalten hier alle Informationen, die zum Einsatz der seriellen
Schnittstellen, der CPU 11xSER erforderlich sind.
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Grundlagen

Allgemein

Protokolle

Parametrierung

Kommunikation

Ubersicht der SFCs
fur die serielle
Kommunikation

Die CPU 11xSER ermoglicht die serielle Prozessankopplung zu ver-
schiedenen Ziel- oder Quellsystemen. Zur seriellen Kommunikation besitzt
die CPU mit der

Best.-Nr. 115-6BL1x eine RS232- Schnittstelle und mit der

Best.-Nr. 115-6BL3x eine RS485-Schnittstelle.

Unterstiitzt werden die Protokolle bzw. Prozeduren ASCIl, STX/ETX,
3964R, USS und Modbus.

Die Parametrierung erfolgt zur Laufzeit unter Einsatz des SFC 216
(SER_CFG). Hierbei sind fir alle Protokolle mit Ausnahme von ASCII die
Parameter in einem DB abzulegen.

Mit SFCs steuern Sie die Kommunikation. Das Senden erfolgt unter
Einsatz des SFC 217 (SER_SND) und das Empfangen tber SFC 218
(SER_RCV).

Durch erneuten Aufruf des SFC 217 SER_SND bekommen Sie bei 3964R,
USS und Modbus uber RetVal einen Ruckgabewert geliefert, der unter
anderem auch aktuelle Informationen Uber die Quittierung der Gegenseite
beinhaltet.

Bei den Protokollen USS und Modbus kénnen Sie durch Aufruf des SFC
218 SER_RCV nach einem SER_SND das Quittungstelegramm auslesen.

Die Baustein-Bibliothek finden Sie im Service/Support-Bereich auf
www.vipa.com unter "Downloads - VIPA Lib" als Baustein-Bibliothek "Serial
Communication - SW90GSOMA" zum Download.

Folgende SFCs kommen fiir die serielle Kommunikation zum Einsatz:

SFC Beschreibung
SFC 207 SER_CTRL Modemfunktionalitét
SFC 216 SER_CFG RS232/RS485
Parametrieren
SFC 217 SER_SND RS232/RS485 Senden
SFC 218 SER_RCV RS232/RS485 Empfangen

5-2
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Protokolle und Prozeduren

Ubersicht

ASCII

STX/ETX

Die CPU 11xSER unterstitzt folgende Protokolle und Prozeduren:
« ASCIl-Ubertragung

o STX/ETX

* 3964R

+ USS

* Modbus

Die Datenkommunikation via ASCIl ist die einfachste Form der
Kommunikation. Die Zeichen werden 1 zu 1 Gbergeben.

Bei ASCIlI werden je Zyklus mit dem Lese-SFC die zum Zeitpunkt des
Aufrufs im Puffer enthaltenen Daten im parametrierten Empfangs-
datenbaustein abgelegt. Ist ein Telegramm Uber mehrere Zyklen verteilt, so
werden die Daten Uberschrieben. Eine Empfangsbestatigung gibt es nicht.
Der Kommunikationsablauf ist vom jeweiligen Anwenderprogramm zu
steuern. Einen entsprechenden Receive ASCII-FB finden Sie unter
www.vipa.com.

STX/ETX ist ein einfaches Protokoll mit Start- und Ende-Kennung. Hierbei
stehen STX fur Start of Text und ETX fur End of Text.

Die Prozedur STX/ETX wird zur Ubertragung von ASCII-Zeichen
eingesetzt. Sie arbeitet ohne Blockprifung (BCC). Sollen Daten von der
Peripherie eingelesen werden, muss das Start-Zeichen vorhanden sein,
anschlielend folgen die zu Ubertragenden Zeichen. Danach muss das
Ende-Zeichen vorliegen.

Abhangig von der Byte-Breite kdnnen folgende ASCII-Zeichen Ubertragen
werden: 5Bit: nicht zuldssig: 6Bit: 20...3Fh, 7Bit: 20...7Fh, 8Bit: 20...FFh.
Die Nutzdaten, d.h. alle Zeichen zwischen Start- und Ende-Kennung,
werden nach Empfang des Schlusszeichens an die CPU ubergeben.

Beim Senden der Daten von der CPU an ein Peripheriegerat werden die
Nutzdaten an den SFC 217 (SER_SND) Ubergeben und von dort mit
angefligten Start- und Endezeichen Uber die serielle Schnittstelle an den
Kommunikationspartner Ubertragen.

Telegrammaufbau:

‘ STX1 H STX2 H 21 — 22 }—//—{ Zn H ETX1 H ETX2 }%
—>zvzic—

vz

Sie kénnen bis zu 2 Anfangs- und Endezeichen frei definieren.

Es kann mit 1, 2 oder keiner Start- und mit 1, 2 oder keiner Ende-Kennung
gearbeitet werden. Als Start- bzw. Ende-Kennung sind alle Hex-Werte von
01h bis 1Fh zulassig. Zeichen grofier 1Fh werden ignoriert und nicht
bertcksichtigt. In den Nutzdaten sind Zeichen kleiner 20h nicht erlaubt und
kénnen zu Fehlern flhren. Die Anzahl der Start- und Endezeichen kann
unterschiedlich sein (1 Start, 2 Ende bzw. 2 Start, 1 Ende oder andere
Kombinationen). Wird kein Ende-Zeichen definiert, so werden alle
gelesenen Zeichen nach Ablauf einer parametrierbaren Zeichenverzugszeit
(Timeout) an die CPU Ubergeben.
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3964R Die Prozedur 3964R steuert die Datenubertragung bei einer Punkt-zu-
Punkt-Kopplung zwischen der CPU 11xSER und einem Kommunikations-
partner. Die Prozedur fligt bei der Datenlbertragung den Nutzdaten
Steuerzeichen hinzu. Durch diese Steuerzeichen kann der Kommunika-
tionspartner kontrollieren, ob die Daten vollstandig und fehlerfrei bei ihm
angekommen sind.

Die Prozedur wertet die folgenden Steuerzeichen aus:

« STX Start of Text

e DLE Data Link Escape

« ETX End of Text

« BCC Block Check Character
« NAK Negative Acknowledge

Prozedurablauf Aktiver Partner Passiver Partner

STX ~=———P
Quittungs-Verzug Uberwachen
<4— e
Telegramm-Daten el
DLE _>

ETX e
BCC —l

Quittungs-Verzug Uberwachen

4——— DLE

Sie kénnen pro Telegramm maximal 255Byte Gbertragen.

Hinweis!

Wird ein "DLE" als Informationszeichen Ubertragen, so wird dieses zur
Unterscheidung vom Steuerzeichen "DLE" beim Verbindungsauf- und
-abbau auf der Sendeleitung doppelt gesendet (DLE-Verdoppelung). Der
Empfanger macht die DLE-Verdoppelung wieder riickgangig.

Unter 3964R muss einem Kommunikationspartner eine niedrigere Prioritat
zugeordnet sein. Wenn beide Kommunikationspartner gleichzeitig einen
Sendeauftrag erteilen, dann stellt der Partner mit niedriger Prioritat seinen
Sendeauftrag zurtick.
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uss Das USS-Protokoll (Universelle serielle Schnittstelle) ist ein von Siemens
definiertes serielles Ubertragungsprotokoll fir den Bereich der Antriebs-
technik. Hiermit lasst sich eine serielle Buskopplung zwischen einem
Ubergeordneten Master - und mehreren Slave-Systemen aufbauen.

Das USS-Protokoll ermdglicht durch Vorgabe einer fixen Telegrammlange
einen zeitzyklischen Telegramverkehr.

Folgende Merkmale zeichnen das USS-Protokoll aus:
* Mehrpunktfahige Kopplung

* Master-Slave Zugriffsverfahren

» Single-Master-System

* Maximal 32 Teilnehmer

» Einfacher, sicherer Telegrammrahmen

Am Bus kénnen 1 Master und max. 31 Slaves angebunden sein, wobei die
einzelnen Slaves vom Master Uber ein Adresszeichen im Telegramm
angewahlt werden. Die Kommunikation erfolgt ausschliellich Uber den
Master im Halbduplex-Betrieb.

Nach einem Sende-Auftrag ist das Quittungstelegramm durch Aufruf des
SFC 218 SER_RCYV auszulesen.

Die Telegramme fiir Senden und Empfangen haben folgenden Aufbau:

Master-Slave-Telegramm

STX |LGE | ADR PKE IND PWE STW HSW |BCC

02h H‘L H L H L H L H L

Slave-Master-Telegramm

STX|LGE | ADR PKE IND PWE ZSW HIW BCC
02h H{L|H|L|H]JL[H]L|H]|L
mit STX: Startzeichen STW: Steuerwort

LGE: Telegrammlange ZSW: Zustandswort

ADR: Adresse HSW: Hauptsollwert

PKE: Parameterkennung HIW:  Hauptistwert

IND: Index BCC: Block Check Character

PWE: Parameterwert

Broadcast mit

gesetztem Bit 5 in Eine Anforderung kann an einen bestimmten Slave gerichtet sein oder als
ADR-Byte Broadcast-Nachricht an alle Slaves gehen. Zur Kennzeichnung einer
7 6 5 4 3 2 1 o Broadcast-Nachricht ist Bit 5 im ADR-Byte auf 1 zu setzen. Hierbei wird
| 11l | | | | | die Slave-Adr. (Bit O ... 4) ignoriert. Im Gegensatz zu einem "normalen”
| Send-Auftrag ist beim Broadcast keine Telegrammauswertung Uber SFC
Broadcast 218 SER_RCV erforderlich. Nur Schreibauftréage diirfen als Broadcast ge-

sendet werden.
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Modbus

Broadcast mit
Slave-Adresse = 0

ASCII-, RTU-Modus

Das Protokoll Modbus ist ein Kommunikationsprotokoll, das eine hierar-
chische Struktur mit einem Master und mehreren Slaves festlegt.

Physikalisch arbeitet Modbus Uber eine serielle Halbduplex-Verbindung.

Es treten keine Buskonflikte auf, da der Master immer nur mit einem Slave
kommunizieren kann. Nach einer Anforderung vom Master wartet dieser
solange auf die Antwort des Slaves, bis eine ceinstellbare Wartezeit
abgelaufen ist. Wahrend des Wartens ist eine Kommunikation mit einem
anderen Slave nicht méglich.

Nach einem Sende-Auftrag ist das Quittungstelegramm durch Aufruf des
SFC 218 SER_RCYV auszulesen.

Die Anforderungs-Telegramme, die ein Master sendet und die Antwort-
Telegramme eines Slaves haben den gleichen Aufbau:

Start- Slave- Funktions- |Daten Fluss- Ende-
zeichen |Adresse |[Code kontrolle | zeichen

Eine Anforderung kann an einen bestimmten Slave gerichtet sein oder als
Broadcast-Nachricht an alle Slaves gehen. Zur Kennzeichnung einer
Broadcast-Nachricht wird die Slave-Adresse 0 eingetragen.

Im Gegensatz zu einem "normalen" Send-Auftrag ist beim Broadcast keine
Telegrammauswertung Uber SFC 218 SER_RCV erforderlich.

Nur Schreibauftrage durfen als Broadcast gesendet werden.

Bei Modbus gibt es zwei unterschiedliche Ubertragungsmodi

* ASCII-Modus: Jedes Byte wird im 2 Zeichen ASCII-Code Ubertragen.
Die Daten werden durch Anfang- und Ende-Zeichen gekennzeichnet.
Dies macht die Ubertragung transparent aber auch langsam.

 RTU-Modus: Jedes Byte wird als ein Zeichen Ubertragen. Hierdurch
haben Sie einen héheren Datendurchsatz als im ASCII-Modus. Anstelle
von Anfang- und Ende-Zeichen wird eine Zeitliberwachung eingesetzt.

Die Modus-Wahl erfolgt zur Laufzeit unter Einsatz des SFC 216 SER_CFG.

5-6
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Einsatz der seriellen Schnittstelle

Ubersicht

RS232-
Schnittstelle

Je nach verwendeter Hardware besitzt Ihre CPU eine RS232- (Best.-Nr.:

115-6BL1x) oder RS485-Schnittstelle (Best.-Nr.: 115-6BL3Xx).

Die beiden Schnittstellen sind nachfolgend beschrieben.

Logische Zustande als Spannungspegel (kompatibel zu COM des PC)
Punkt-zu-Punkt-Kopplung mit serieller Vollduplex-Ubertragung in
2-Draht-Technik bis zu einer Entfernung von 15m
Datenibertragungsrate bis 115,2kBaud
Empfangs- und Sendepuffer haben jeweils eine GréRe von 2x256Byte.
Die maximale Telegrammlange betragt 255Byte.

9poliger Stecker

Anschluss RS232

CPU 11x - RS232

RS232

CD-

RxD

TxD

DTR

GND

DSR-

RTS-

CTS-

coooxlovm-boom—\-sq

RI-

RS485-
Schnittstelle

RS485

TxD

Peripherie

RxD

RxD

GND

TxD

RTS
cTs ) | ’ |

\ \
Schim- - - — — —¢ — — — J ————— J

GND

Logische Zustande als Spannungsdifferenz zwischen 2 verdrillten Adern
Serielle Busverbindung in Zweidrahttechnik im Halbduplex-Verfahren

Datenibertragung bis 500m Entfernung
Datenibertragungsrate bis 115,2kBaud

9polige Buchse

Anschluss RS485

CPU 11x - RS485

RS485

n.c.

n.c.

RxD/TxD-P (Leitung B)

RTS

M5V

RYDITXD-P (B) °

Peripheriegerat

RxD/TxD-P (B)

RXD/TXD-N (A) 8

RxD/TxD-N (A)

Schirm

PS5V

n.c.

RxD/TxD-N (Leitung A)

@m\lovcn-boom—\g

n.c.

Peripheriegerat

RXD/TxD-P (B)

RxD/TxD-N (A)

Peripheriegerat

L

RxD/TxD-P (B)

RxD/TxD-N (A)
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Prinzip der Datenubertragung

Ubersicht

Prinzip fir

ASCII, STX/ETX,
3964R, Modbus-
Master und USS

Die Datenubertragung wird zur Laufzeit Uber SFCs gehandhabt. Das
Prinzip der Datenubertragung ist bis auf Modbus-Slave fir alle Protokolle
identisch und soll hier kurz gezeigt werden.

Daten, die von der CPU in den entsprechenden Datenkanal geschrieben
werden, werden in einen Sendepuffer mit einer GroRe von 2x256Byte
abgelegt und von dort Uber die Schnittstelle ausgegeben.

Empfangt die Schnittstelle Daten, werden diese in einem Empfangspuffer
mit einer GréRe von 2x256Byte abgelegt und kénnen dort von der CPU
gelesen werden.

Sofern Daten mittels eines Protokolls Ubertragen werden, erfolgt die
Einbettung der Daten in das entsprechende Protokoll automatisch.

Im Gegensatz zu ASCII- und STX/ETX erfolgt bei den Protokollen 3964R,
Modbus-Master und USS die Datenlbertragung mit Quittierung der
Gegenseite.

Durch erneuten Aufruf des SFC 217 SER_SND bekommen Sie Uber
RetVal einen Rickgabewert geliefert, der unter anderem auch aktuelle
Informationen Uber die Quittierung der Gegenseite beinhaltet.

Zusatzlich ist bei Modbus-Master und USS nach einem SER_SND das
Quittungstelegramm durch Aufruf des SFC 218 SER_RCV auszulesen.

CPU 11xSER
Programm Protokoll Puffer Schnittstelle
IN RS232/RS485

SER_RCV | | 4——r RECEIVE 256Byte

256Byte | 4——
SER_CFG —
SFC 216 CFG ouT I
SER SND A 256Byte | ——»
SFC 217 — > | 256Byte

5-8
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Prinzip fiir

Modbus-Slave

Daten, die von der CPU dem Modbus-Master zur Verfigung zu stellen
sind, werden in einem Sendepuffer mit einer GréRe von 2x256Byte
abgelegt. Die Daten bleiben solange im Sendepuffer, bis diese von der
CPU Uuberschrieben werden. Hier kbnnen vom Modbus-Master Uber einen
Lesebefehl (Funktionscode 02h, 04h) Daten anfordert werden.

Empfangt die Schnittstelle Daten vom Master (Funktionscode 05h, 06h,
10h), werden diese im Empfangspuffer mit einer GréRe von 2x256Byte
abgelegt und kénnen dort von der CPU gelesen werden.

Die Einbettung der Daten in das Modbus-Protokoll erfolgt automatisch.

Bitte beachten Sie, dass der Modbus-Master durch entsprechende Vor-
gabe der Lese-Funktionscodes auf den IN- bzw. OUT-Puffer zugreifen
kann. Mit einem Lesezugriff auf den IN-Puffer des Slaves (Funktionscode
01h, 03h) kann der Master die Daten lesen, die er zuvor an den Modbus-
Slave geschickt hat. Diese Daten bleiben solange im Puffer, bis diese vom
Modbus-Master Uberschrieben werden.

In der nachfolgenden Abbildung ist das Kommunikationsprinzip aufgefthrt.
Weitere Informationen finden Sie auch im Kapitel "Modbus Slave
Funktionscodes" weiter unten.

CPU 11xSER
Programm Protokoll Puffer Schnittstelle
IN RS232/RS485 Modbus-Master

SERRCV| |4 A 256Byte ., write

e 05h, 06h,

256Byte | @4——

05h, 06h, 10h 1Oh
SER_CFG CFG e —
SFC 216 ouT _

> Read

SER_SND A 256Byte 02h, 04h 01h, 02h,
SFC 217 —» | | 256Byte 03h, 04h
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Parametrierung

SFC 216

Die Parametrierung erfolgt zur Laufzeit unter Einsatz des SFC 216

(SER_CFG) (SER_CFG). Hierbei sind die Parameter fur STX/ETX, 3964R, USS und
Modbus in einem DB abzulegen.
Bitte beachten Sie, dass nicht fir alle Protokolle der gesamte Wertebereich
der Parameter unterstiitzt wird. Naheres hierzu finden Sie direkt bei der
Beschreibung des entsprechenden Parameters.
Hinweis!
Bitte beachten Sie, dass der SFC 216 wahrend einer Kommunikation nicht
mehr aufgerufen wird, da hierdurch alle Puffer geldscht werden.
Sollen keine Kommunikations-Parameter mehr geandert werden, sollten
Sie den Aufruf des SFC 216 in den Anlauf-OB OB 100 legen.

Parameter Deklaration | Datentyp Beschreibung

Protocol IN BYTE No. of protocol

Parameter IN ANY Pointer to protocol-parameters

Baudrate IN BYTE No of Baudrate

CharlLen IN BYTE 0=5Bit, 1=6Bit, 2=7Bit, 3=8Bit

Parity IN BYTE 0=None, 1=0dd, 2=Even

StopBits IN BYTE 1=1Bit, 2=1,5Bit, 3=2Bit

FlowControl |IN BYTE Handshake

RetVal ouT WORD Return Code (0 = OK)

Protocol Geben Sie hier das Protokoll an, das verwendet werden soll. Zur Auswahl
stehen:
1: ASCII
2: STX/ETX
3: 3964R
4: USS Master
5: Modbus RTU Master
6: Modbus ASCII Master
7: Modbus RTU Slave
8: Modbus ASCII Slave
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Parameter (als DB)

Bei eingestelltem ASCII-Protokoll wird dieser Parameter ignoriert.

Fir die Protokolle STX/ETX, 3964R, USS und Modbus geben Sie hier
einen DB an, der die Kommunikationsparameter beinhaltet und fir die
jeweiligen Protokolle folgenden Aufbau hat:

Datenbaustein bei STX/ETX

DBBO0O: STX1 BYTE (1. Start-Zeichen in hexadezimaler Form)
DBB1: STX2 BYTE (2. Start-Zeichen in hexadezimaler Form)
DBB2: ETX1 BYTE (1. Ende-Zeichen in hexadezimaler Form)
DBB3: ETX2 BYTE (2. Ende-Zeichen in hexadezimaler Form)

DBW4: TIMEOUT WORD (max. zeitlicher Abstand zwischen 2 Tele-
grammen im Zeitraster von 10ms)

Hinweis!

Das Zeichen fir Start bzw. Ende sollte immer ein Wert <20 sein, ansonsten
wird das Zeichen ignoriert!

Datenbaustein bei 3964R

DBBO0: Prio BYTE (Die Prioritat beider Partner muss unter-
schiedlich sein)

DBB1: ConnAttmptNr BYTE (Anzahl der Verbindungsaufbauversuche)
DBB2: SendAttmptNr BYTE (Anzahl der Telegrammwiederholungen)
DBW4: CharTimeout WORD (Zeichenverzugszeitin 10 ms Zeitraster)
DBWG6: ConfTimeout WORD (Quittungsverzugszeit in 10ms Zeitraster)

Datenbaustein bei USS
DBWO: Timeout WORD (Verzugszeit in 10ms Zeitraster)

Datenbaustein bei Modbus-Master
DBWO: Timeout WORD (Antwort-Verzugszeit in 10ms Zeitraster)

Datenbaustein bei Modbus-Slave
DBBO0: Adresse BYTE (Adresse im Modbus-Netz)
DBW1: Timeout WORD (Antwort-Verzugszeit in 10ms Zeitraster)
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Baudrate Geschwindigkeit der Datenubertragung in Bit/s (Baud).
01h: 150 Baud 05h: 1800 Baud 09h: 9600 Baud  0Dh: 57600 Baud
02h: 300 Baud 06h: 2400 Baud 0Ah: 14400 Baud OEh: 115200 Baud
03h: 600 Baud 07h: 4800 Baud 0Bh: 19200 Baud
04h: 1200 Baud 08h: 7200 Baud 0Ch: 38400 Baud
CharLen Anzahl der Datenbits, auf die ein Zeichen abgebildet wird.
0: 5Bit 1:6Bit 2:7Bit  3: 8Bit
Unterstltzte Werte:
Bit | ASCII | STX/ETX | 3964R | USS | Modbus RTU | Modbus ASCII
5 X X
6 X X X
7 X X X X
8 X X X X X X
Parity Die Paritat ist je nach Wert gerade oder ungerade. Zur Paritatskontrolle
werden die Informationsbits um das Paritatsbit erweitert, das durch seinen
Wert ("0" oder "1") den Wert aller Bits auf einen vereinbarten Zustand
erganzt. Ist keine Paritat vereinbart, wird das Paritatsbit auf "1" gesetzt,
aber nicht ausgewertet.
0: NONE 1:0DD 2:EVEN
StopBits Die Stopbits werden jedem zu Ubertragenden Zeichen nachgesetzt und
kennzeichnen das Ende eines Zeichens.
1: 1Bit 2:1,6Bit  3: 2Bit
Die 1,5Bit konnen ausschliel3lich bei einer CharLen von 5 verwendet
werden, bei dieser Datenlange sind 2Bit sind nicht moglich.
FlowControl Mit diesem Bit beeinflussen Sie das Verhalten der Request to send-
Leitung.
0: RTS wird nicht beeinflusst
1: RTS ist 0 beim "Senden" (AutoRTS)
RTS ist 1 beim "Empfangen” (AutoRTS)
2: HW Flow (nur bei ASCII Protokollen)
Hinweis: Bei RS485 wird FlowControl nicht ausgewertet.
FlowControl = "1" (AutoRTS).
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RetVal Fehlerkennung:

(Fehlermeldung) Fehlercode

Beschreibung

0000h
809Ah
8x24h

809xh

8092h
828xh

kein Fehler

Schnittstelle ist nicht vorhanden

Fehler in SFC-Parameter x, mit x:

Fehler in "Protokoll"

Fehler in "Parameter"”

Fehler in "Baudrate”

Fehler in "CharLength"

Fehler in "Parity"

Fehler in "StopBits"

Fehler in "FlowControl"

Fehler in Wert des SFC-Parameter x, mit x:
Fehler in "Protokoll"

Fehler in "Baudrate"

Fehler in "CharLength"

Fehler in "Parity"

Fehler in "StopBits"

: Fehler in "FlowControl"

Zugriffsfehler auf Parameter-DB (DB zu kurz)

Noahod>

N gk w

Fehler in Parameter x von DB-Parameter mit x:

1: Fehler 1. Parameter
2: Fehler 2. Parameter

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Kommunikation

Ubersicht

ASCII
STX/ETX

3964R

Modbus-Master
USS

Die Kommunikation erfolgt Uber die Sende- und Empfangsbausteine
SFC 217 (SER_SND) und SFC 218 (SER_RCV). Sofern Daten mittels
eines Protokolls Ubertragen werden, erfolgt die Einbettung der Daten in
das entsprechende Protokoll automatisch. Je nach Protokoll sind folgende
Dinge zu beachten

Bei ASCII bzw. STX/ETX erfolgt das Senden der Daten ohne Quittierung
der Gegenseite.

Durch erneuten Aufruf des SFC 217 SER_SND bekommen Sie Uber
RetVal einen Rickgabewert geliefert, der unter anderem auch aktuelle
Informationen Uber die Quittierung der Gegenseite beinhaltet.

Das Senden erfolgt mit Quittierung der Gegenseite. Durch erneuten Aufruf
des SFC 217 SER_SND bekommen Sie Uber RetVal einen Riickgabewert
geliefert, der unter anderem auch aktuelle Informationen Uber die
Quittierung der Gegenseite beinhaltet. Nach erfolgter Ubertragung mit
SER _Send erhalten Sie durch Aufruf des SFC 218 SER _RCV das
Quittungstelegramm der Gegenseite.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass wahrend einer Kommunikation der SFC 216
(SER_CFG) nicht mehr aufgerufen wird, da hierdurch alle Puffer geléscht
werden.

SFC 217 Mit diesem Baustein werden Daten Uber die serielle Schnittstelle gesendet.

(SER_SND)

Parameter Deklaration | Datentyp Beschreibung

DataPtr IN ANY Pointer to Data Buffer for sending data

DataLen ouT WORD Length of data sent

RetVal ouT WORD Error Code (0 = 0OK)

DataPtr Geben Sie hier einen Bereich vom Typ Pointer fir den Sendepuffer an, in
den die Daten, die gesendet werden sollen, abzulegen sind. Anzugeben
sind Typ, Anfang und Lange.

Beispiel: Daten liegen in DB5 ab 0.0 mit einer Lange von 124Byte
DataPtr:=P#DB5.DBX0.0 BYTE 124

DataLen Wort, in dem die Anzahl der gesendeten Bytes abgelegt wird.

Bei STX/ETX und 3964R wird immer die unter DataPtr angegebene Lange
oder 0 eingetragen.

Werden unter ASCII die Daten intern mittels SFC 217 schneller an die
serielle Schnittstelle Ubertragen als sie gesendet werden koénnen, kann
aufgrund eines Pufferiiberlaufs die zu sendende Datenlange von DatalLen
abweichen. Dies sollte im Anwenderprogramm berucksichtigt werden!
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RetVal
(Ruckgabewert)

Protokollspezifische
RetVal-Werte

Wert Beschreibung
0000h Daten gesendet - fertig
1000h Nichts gesendet (Datenlange 0)
20xxh Protokoll wurde fehlerfrei ausgefuhrt mit xx-Bitmuster fur
Diagnose
7001h Daten liegen im internen Puffer - aktiv (busy)
7002h Transfer - aktiv
80xxh Protokoll wurde fehlerhaft ausgefiihrt mit xx-Bitmuster flr
Diagnose (keine Quittung der Gegenseite)
90xxh Protokoll wurde nicht ausgefihrt mit xx-Bitmuster fur
Diagnose (keine Quittung der Gegenseite)
8x24h Fehler in SFC-Parameter x, mit x:
1: Fehler in "DataPtr"
2: Fehler in "DataLen"
8122h Fehler in Parameter "DataPtr" (z.B. DB zu kurz)
807Fh Interner Fehler
809Ah Schnittstelle nicht vorhanden
809Bh Schnittstelle nicht konfiguriert
ASCII
Wert Beschreibung
9000h Pufferiiberlauf (keine Daten gesendet)
9002h Daten sind zu kurz (0OByte)
STX/ETX
Wert Beschreibung
9000h Pufferlberlauf (keine Daten gesendet)
9001h Daten sind zu lang (>256Byte)
9002h Daten sind zu kurz (0OByte)
9004h Unzulassiges Zeichen
3964R
Wert Beschreibung
2000h Senden fertig ohne Fehler
80FFh NAK empfangen - Fehler in der Kommunikation
80FEh Datenubertragung ohne Quittierung der Gegenseite oder
mit fehlerhafter Quittierung
9000h Pufferiberlauf (keine Daten gesendet)
9001h Daten sind zu lang (>256Byte)
9002h Daten sind zu kurz (0OByte)

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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USS

Wert Beschreibung

2000h Senden fertig ohne Fehler

8080h Empfangspuffer voll (kein Platz fur Quittung)
8090h Quittungsverzugszeit Uberschritten

80FOh Falsche Checksumme in Rickantwort
80FEh Falsches Startzeichen in der Ruckantwort
80FFh Falsche Slave-Adresse in der Rickantwort
9000h Pufferiberlauf (keine Daten gesendet)
9001h Daten sind zu lang (>256Byte)

9002h Daten sind zu kurz (<2Byte)

Modbus RTU/ASCII Master
Wert Beschreibung
2000h Senden fertig ohne Fehler
2001h Senden fertig mit Fehler
8080h Empfangspuffer voll (kein Platz fir Quittung)
8090h Quittungsverzugszeit Uberschritten
80FO0h Falsche Checksumme in Ruckantwort
80FDh Lange der Ruckantwort ist zu lang
80FEh Falscher Funktionscode in der Ruckantwort
80FFh Falsche Slave-Adresse in der Rickantwort
9000h Pufferiberlauf (keine Daten gesendet)
9001h Daten sind zu lang (>256Byte)
9002h Daten sind zu kurz (<2Byte)

Modbus RTU/ASCII Slave
Wert Beschreibung
0000h Senden fertig ohne Fehler
9001h Daten sind zu lang (>256Byte)
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Prinzip der Nachfolgend kurz die Struktur zur Programmierung eines
Programmierung Sendeauftrags fur die verschiedenen Protokolle gezeigt werden.
3964R USS / Modbus-Master
SFC 217 SFC 217
SER_SND SER_SND
I J
N
J (o)
90xxh ?
N
Error evaluation
RetVal 2001h 2>>J (REAVE 20010 2 g e
N e N
RetVal 2000 2>>J [REAVE 2000000 7 g e
N N
, L
Data evaluation
ASCII / STX/IETX Modbus Slave
SFC 217
SER_SND
SER_SND
N Error evaluation
le
N
(=) o
i
D
N
L
RetVal 0000h ? J
N
o |
N
)
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SFC 218 Mit diesem Baustein werden Daten Uber die serielle Schnittstelle empfangen.
(SER_RCV)

Parameter

Parameter | Deklaration | Datentyp Beschreibung

DataPtr IN ANY Pointer to Data Buffer for received data

DatalLen ouT WORD Length of received data

Error ouT WORD Error Number

RetVal ouT WORD Error Code (0 = OK)

DataPtr Geben Sie hier einen Bereich vom Typ Pointer flir den Empfangspuffer an,

in den die Daten, die empfangen werden, abzulegen sind. Anzugeben sind
Typ, Anfang und Lange.

Beispiel: Daten sind in DB5 ab 0.0 mit einer Lange von 124Byte abzulegen
DataPtr:=P#DB5.DBX0.0 BYTE 124

DataLen Wort, in dem die Anzahl der empfangenen Bytes abgelegt wird.
Bei STX/ETX und 3964R wird immer die Lange der empfangenen
Nutzdaten oder 0 eingetragen.

Unter ASCII wird hier die Anzahl der gelesenen Zeichen eingetragen.
Dieser Wert kann von der gelesenen Telegrammlange abweichen.

Error In diesem Wort erfolgt ein Eintrag im Fehlerfall unter ASCII. Folgende
Fehlermeldungen konnen generiert werden:

Bit | Fehler Beschreibung

1 |overrun Uberlauf, ein Zeichen konnte nicht schnell genug aus
der Schnittstelle gelesen werden kann.

2 |parity Paritatsfehler

3 |framing error |Fehler, der anzeigt, dass ein definierter Bitrahmen
nicht Gbereinstimmt, die zuldssige Lange Uberschreitet
oder eine zusatzliche Bitfolge enthalt (Stopbitfehler).
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RetVal Fehler, der im Fehlerfall zurtickgeliefert wird:
(Fehlermeldung)

Fehlercode | Beschreibung
0000h kein Fehler
1000h Empfangspuffer ist zu klein (Datenverlust)
8x24h Fehler in SFC-Parameter x, mit x:
1: Fehler in "DataPtr"
2: Fehler in "DatalLen"
3: Fehler in "Error"
8122h Fehler in Parameter "DataPtr" (z.B. DB zu kurz)
809Ah Schnittstelle nicht vorhanden
809Bh Schnittstelle ist nicht konfiguriert

Prinzip der Nachfolgend sehen Sie die Grundstruktur zur Programmierung eines
Programmierung Receive-Auftrags. Diese Struktur kdnnen Sie fur alle Protokolle verwenden.

SFC 218
SER_RCV

RetVal 0000h ?

N

RetVal 8xxxh ?

Datenauswertung

y
Fehlerauswertung
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Modemfunktionalitat

SFC 207 Bei Einsatz des ASCII-Protokolls Uber die RS232-Schnittstelle haben Sie
SER_CTRL mit diesem Baustein zur Laufzeit Zugriff auf die seriellen Modemleitungen.
Abhangig vom Parameter FlowControl, den Sie tUber SFC 216 (SER_CFG)
vorgeben, bietet der Baustein folgende Funktionalitat:
FlowControl=0: Lesen: DTR, RTS, DSR, RI, CTS, CD
Schreiben: DTR, RTS
FlowControl>0: Lesen: DTR, RTS, DSR, RI, CTS, CD
Schreiben: nicht moglich
Parameter
Parameter Deklaration | Datentyp Beschreibung
Write IN BYTE Bit 0: New state DTR
Bit 1: New state RTS
MaskWrite | IN BYTE Bit 0: Set state DTR
Bit 1: Set state RTS
Read ouT BYTE Status flags (CTS, DSR, RI, CD, DTR, RTS)
ReadDelta |OUT BYTE Status flags of change between 2 accesses
RetVal ouT WORD Return Code (0 = OK)
Write Mit diesem Parameter geben Sie den Status fir DTR und RTS vor, den Sie
uber MaskWrite aktivieren kénnen. Das Byte hat folgende Belegung:
Bit 0 = DTR
Bit1 = RTS
Bit 7 ... Bit 2: reserviert
MaskWrite Hier wird mit "1" der Status des entsprechenden Parameters Gbernommen.
Das Byte hat folgende Belegung:
Bit 0 = DTR
Bit1 = RTS
Bit 7 ... Bit 2: reserviert
Read Read liefert den aktuellen Status der Modem-Leitungen zurtick. ReadDelta
liefert den Status der Modem-Leitungen zurlick, die sich seit dem letzten
Zugriff geandert haben. Die Bytes haben folgenden Aufbau:
Bit-Nr. 7 6 5 4 3 2 1 0
Read X X RTS DTR CD RI DSR CTS
ReadDelta X X X X CD RI DSR CTS
RetVal Fehlercode |Beschreibung
(Ruckgabewert) 0000h kein Fehler
8x24h Fehler in SFC-Parameter x, mit x:
1: Fehler in Write
2: Fehler in MaskWrite
3: Fehler in Read
4: Fehler in ReadDelta
809Ah Schnittstelle ist nicht vorhanden
809Bh Schnittstelle ist nicht konfiguriert (SFC 216)
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Modbus Slave Funktionscodes

Namens-
konventionen

Bereichs-
definitionen

Fir Modbus gibt es Namenskonventionen, die hier kurz aufgeflihrt sind:

Bit = IN: "Input Status"
Coil OUT: "Coil Status”

Word = | IN: "Input Register"
Register | OUT: "Holding Register"

* Modbus unterscheidet zwischen Bit- und Wortzugriff;
Bits = "Coils" und Worte = "Register".

» Bit-Eingange werden als "Input-Status" bezeichnet und Bit-Ausgange
als "Coil-Status".

» Wort-Eingange werden als "Input-Register" und Wort-Ausgange als
"Holding-Register" bezeichnet.

Ublicherweise erfolgt unter Modbus der Zugriff mittels der Bereiche 0x, 1x,
3x und 4x.

Mit Ox und 1x haben Sie Zugriff auf digitale Bit-Bereiche und mit 3x und 4x
auf analoge Wort-Bereiche.

Da aber bei der CPU 11xSER von VIPA keine Unterscheidung zwischen
Digital- und Analogdaten stattfindet, gilt folgende Zuordnung:

Ox:

1X:

3x:

4x:

ouT

Bit-Bereich fir Ausgabe
Zugriff GUber Funktions-Code 01h, 05h

Bit-Bereich fur Eingabe
Zugriff Gber Funktions-Code 02h

Wortbereich-Bereich flir Eingabe
Zugriff GUber Funktions-Code 04h

Wortbereich-Bereich flr Ausgabe
Zugriff Gber Funktions-Code 03h, 06h, 10h

1x0001

1x0002 1x0022
1x0003
HLEEEEEEEEEEEEE EEEEREEEEEEEEEEE EEEEEEEEEEEEEEEN
3x0001 3x0002 3x0003
0x0001
0x0002 0x0022
0x0003
HLEEEEEEEEEEEEE EEEEREEEEEEEEEEE EEEEEEEEEEEEEEEN
4x0001 4x0002 4x0003

Eine Beschreibung der Funktions-Codes finden Sie auf den Folgeseiten.

HB100D - CPU - Rev. 15/03
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Ubersicht

Antwort des

Slaves

Read n Bits
01h, 02h

Kommandotelegramm

Mit folgenden Funktionscodes kénnen Sie von einem Modbus-Master auf
einen Slave zugreifen:

Code |Befenhl Beschreibung

01h |Read n Bits n Bit lesen von Slave-Eingabebereich Ox

02h |Read n Bits n Bit lesen von Slave-Ausgabebereich 1x
03h |Read n Words | n Worte lesen von Slave-Eingabebereich 4x
04h |Read n Words | n Worte lesen von Slave-Ausgabebereich 3x
05h | Write 1 Bit 1 Bit schreiben in Slave-Eingabebereich 0x
06h |Write 1 Word |1 Wort schreiben in Slave-Eingabebereich 4x

10h | Write n Words | n Worte schreiben in Slave-Eingabebereich 4x

Hinweis!

Die Telegramme werden automatisch in die entsprechenden Prifsummen-
Rahmen von ASCII bzw. RTU eingebunden.

Fir die Byte-Reihenfolge im Wort gilt immer:

1 Wort

High Low
Byte Byte

Liefert der Slave einen Fehler zurlick, so wird der Funktionscode mit

80h "verodert" zurlckgesendet. Ist kein Fehler aufgetreten, wird der
Funktionscode zurtickgeliefert.

Funktionscode OR 80h - Fehler
Funktionscode - OK

Slave-Antwort:

Die Funktion ermdglicht das bitweise Lesen aus einem Slave.

RTU/ASCII-| Slave- Funktions- | Adresse Anzahl der | RTU/ASCII
Rahmen Adresse Code 1. Bit Bits Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort
Antworttelegramm
RTU/ASCII-| Slave- Funktions- | Anzahl der | Daten Daten RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code gelesenen | 1. Byte 2. Byte Rahmen
Bytes
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Wort
max. 252Byte

5-22
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Read n Words Diese Funktion ermdglicht das wortweise Lesen aus einem Slave.
03h, 04h

Kommandotelegramm

RTU/ASCII- | Slave- Funktions- | Adresse Anzahl der | RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code 1. Wort Worte Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort

Antworttelegramm

RTU/ASCII- | Slave- Funktions- | Anzahl der |Daten Daten RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code gelesenen |1. Wort 2. Wort | Rahmen
Bytes
1Byte 1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort
max. 125Worte

Write 1 Bit Mit dieser Funktion konnen Sie ein Bit in lhrem Slave andern. Eine
05h Zustandsanderung erfolgt unter "Zustand Bit" mit folgenden Werten:

"Zustand Bit" = 0000h - Bit =0, "Zustand Bit" = FFOOh - Bit =1

Kommandotelegramm

RTU/ASCII- | Slave- Funktions- | Adresse Zustand RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code Bit Bit Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort

Antworttelegramm

RTU/ASCII- | Slave- Funktions- Adresse Zustand RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code Bit Bit Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort
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Write 1 Word

06h

Kommandotelegramm

Diese Funktion schickt ein Wort an den Slave. Hiermit konnen Sie im Slave
ein Register Uberschreiben.

RTU/ASCII | Slave- Funktions- | Adresse |Wert RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code Wort Wort Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort
Antworttelegramm
RTU/ASCII | Slave- Funktions- | Adresse |Wert RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code Wort Wort Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort

Write n Words

10h

Kommandotelegramm

Uber diese Funktion kdnnen Sie n Worte an den Slave schicken.

RTU/ASCII | Slave- Funktions- | Adresse |Anzahl Anzahl Daten Daten RTU/ASCII
Rahmen Adresse | Code 1. Wort | Worte Bytes 1. Wort  |2. Wort Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort 1Wort
max. 124Worte
Antworttelegramm
RTU/ASCII | Slave- Funktions- | Adresse |Anzahl RTU/ASCII-
Rahmen Adresse Code 1. Wort |Worte Rahmen
1Byte 1Byte 1Wort 1Wort 1Wort
5-24 HB100D - CPU - Rev. 15/03
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